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Small hoist pendant station XAC D / Commande de palan XAC D
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2x15 mm?

KasakctaH Pecnybnukacsl, Anmarsl K.,

HocTbik AaH.,«Ken Jana» BusHec Optansbifbl, 5-wi kabar.
Ten.: +7 (727) 357 23 57 ®akc.: +7(727) 357 24 39

Kasakctan PecnybnukacbiHaa pecMu XeTKisyLui:
-XKanbl:

Authorized supplier in republic of Khazakstan /
XKLWC «LHeiinep SnekTpuk»

MekeH

YNnonHOMOY€eHHbIN NocTaBWUK B PD:

Ten. +7 (495) 777 99 90 ®akc +7 (495) 777 99 92

Authorized supplier in Russia federation /
Appec: 127018, Poccus, r. Mocksa, yn.
Representative in United Kingdom
Stafford Park 5, Telford, TF3 3BL,
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WARNING ! Users should assess the risks of the pendant controls being actuated accidentally, for example by a swinging pendant striking a protruding object or by
someone leaning against the pendant. Where this can result in unintended movement of the machine that could cause damage or personal injury, measures should be
adopted to reduce the possibility of accidental actuation (e.g. : selection of a pendant using fully shrouded push buttons type XCAM; use of an enabling device so that two
deliberate actions are required before the machine will move; restraining the pendant so that it will not swing excessively; siting the pendant away from obstructions).

More than one measure can be necessary if the risk is high.

@ ATTENTION ! Les utilisateurs doivent prévenir le risque d’actionnement involontaire de la boite pendante, pouvant étre provoqué, a titre d’exemple, par le balancement
entrainant un choc de la boite contre un objet ou par une personne s’appuyant par inadvertance sur 'organe de commande. Dans le cas ou le mouvement intempestif de la
machine risquerait d’entrainer des dommages matériels et/ou corporels, des mesures préventives doivent étre mises en place pour réduire les risques de manoeuvres
involontaires (ex : choix d’une boite avec boutons encastrés type XACM; ajout d’'un systéme d’assentiment imposant 2 actions volontaires avant démarrage; longueur de
cable limitée pour réduire le balancement excessif de la boite; placement de la boite dans un emplacement dégagé; etc...).

Un nombre plus important de mesure peut-étre nécessaire si le risque d’actionnement involontaire est élevé.

@ BHUMAHMUE! Monb3oBaTenu AOMKHbI y4nUTbIBaTb PUCK HempeaHaMepeHHOro NpuMBeAEeHNs B AENCTBME MOABECHbLIX MYNMbTOB YNpaBneHus, Hanpumep BO BpeMs ABUXEHUS
npy CTONKHOBEHUM C BbICTYMAKOLWMMU NpeaMeTamMn Unu B pesynbraTe MPUCIOHeHUs YenoBeka K NynbTy. Ecnn B pesynbraTe aTOro BO3MOXHO HemnpeaHamepeHHoe
npvBedeHVe B [BWXEHUE MaLUMHHOrO 0BopyAaoBaHUSI C yrpo3oii MOBPEXAEHWUS MMYLLECTBA UMK TPaBMUPOBAHUS Nofdel, HYXXHO NpeanpuHATb Mepbl ANsi COKpalleHus
BO3MOXHOCTW Cy4anHOro MpuBEAEeHVs MynbTa ynpasneHus B AelcTBue (Hanpumep, nMyTem UCMofb30BaHUS MOABECHOrO MynbTa yNpaBneHUst C MOJIHOCTHIO 3aKpbITbIMM
HaXXMMHbIMK KHonkamu Tuna XCAM; nyTem MCronb30BaHWS BKIIOYAIOLLEro yCTPOWCTBA, Tak YToObl AN NpuBeAeHUst MalMHHOTO 06opyaoBaHNs B ABUXEHWe TpeboBanoch
fBa npegHamMepeHHbIX OeNCTBUS; NyTem orpaHWyeHus cBo6OAHOro Xoda MOABECHOTO NynbTa ynpaBneHust ANs HeJOMNyLEHWs! ero Ype3MEepHOro packavnBaHusi; nyTem
YCTpPaHEHWs NPensATCTBUIA Ha MyTU ABVKEHWS MOABECHOrO MynbTa.

IMpu BbICOKOW CTENeHN pucka MoXeT noTpeboBaTbCA BHEAPEHNE HECKONBKVX MEP NMPEefOCTOPOXHOCTY.

@ ECKEPTY! MNainganaHywwbinap acnansl 6ackapy aneMeHTTepiHiH KEHET icke KOCbINyblHbIH TOYeKeniH, Mbicarnbl, LWaikanbln TypFaH acnaHblH WbIFbIN TypFaH HblCaHObl COFYbI
Hemece GipeyaiH acnara cyieHyiH ecenke anybl Tvic. byn 3akbiMaany Hemece eke apakaTTbl TyAblpaTbiH MaLUMHAHbIH KYTNereH XbliKyblHa oKemnyi MyMKiH, COHAbIKTaH
KEHET icke KOCbly MYMKIHAIMH asanTy Wwapanapbl KonAaHbinybl TUIC (MbIC.: TonbiFbiMeH kopFanFaH XCAM TypiHaeri TydmeLikTepai nanganaHein acnadbl TaHgay; maluvmHa
KO3FanyblHaH OypbIH €Ki TOMbIK SPEKETTi KaXeT eTeTiH icke KOCy KypasblH ManganaHy; acna LaMafaH TbiC alikanmanTbliHAAN, OHbl LIeKTey; acnaHbl kedeprinepaeH Toic
opHanacTbIpy).

Toeyeken xofapbl 6onca, bipHelue WwapaHbl KongaHy KaxeT 60mnybl MyMKiH.
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Small hoist pendant station double, instictive operation

Commande de palan a double isolation et commande intuitive
Manbi ABOWHOW NOABECHOW NYJLT YNPaBneHusi, UHTYMTUBHO-MOHATHbLIN NPUHLIMN AeNCTBUA
Koc kiwi keTepriw acnanbl cTaHUUACHI, 34iriHeH 6ackapy
Wiring diagrams / Schémas de fonctionnement / MoHTaxHble cXxeMmbl aNeKTponpoBOAKM / SNeKTp KockinbiMaap Anarpammanapsl

Diagram: / Schéma : n°1

Cxema: / narpamma:
Complete station:

Boite compléte :

MyneT B cbope:

TonblkK cTaHUms:
Contacts : / Contacts:
KoHTakTbl: / KoHTakTinep:

XAC D21A0101

2 ZB2BE101
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XAC D21A0105

2 ZB2BE101 + 2 ZB2BE102

Control circuits / Circuits auxiliaires / Llenn ynpasnenus / Bakbinay Tiz6ekrepi
Single speed reversing motor / Pour moteur 1 vitesse, 2 sens de marche
OpQHOCKOPOCTHOW pEBEPCUBHBIN ABUraTenb

Xanfbl3 XblngamablKTbl peBEPCUBTIK KO3FanTKbILL

Two speed reversing motor / Pour moteur 2 vitesses, 2 sens de marche
[1BYyXCKOPOCTHOW peBEePCUBHbIV ABUraTeNb
Eki xxblngamabIKTbl peBEPCUBTIK KO3FanTKbILL

13| 23

@
=
-4
1
I
e
=
;
IAA_I
r-——-—--1
5
3

(7]
b
™/
|
i
|
T
L

A2

34 44
Al A1 A1
A2 A2 A2
KM2 KM KM1

n°3

XAC D21A1231

XED $1231

XAC D21A1241

XED $1241
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Diagram: / Schéma: n°5

Cxema: / Qnarpamma:
Complete station:

Boite compléte :

MynbT B cbope:

TonbIK cTaHUmsA:
Contacts : / Contacts:
KoHTakTbl: / KoHTakTinep:

2111
XAC D21P 3114

XED S 2111
3111

Brake supply
Alimentation frein
MuTtaHne Topmo3sa
Texeyilw kaMTbIMbl

stba--

n°6

2121
XAC D21P 351

2121
XED S 3121

Circuits de puissance / Power circuits / Llenu anektponutaHus / Kyar Tis6ekrepi
Pour moteur 1 vitesse, 2 sens de marche, coupure et inversion de 2 phases / Single speed reversing motor 2 phase switching
OpQHOCKOPOCTHOW peBEPCUBHBIN ABUraTenb 2-cha3Hoe nepekntoydeHune / XKanfbl3 XbingamablKTbl PEBEPCUBTIK KO3FanTKbIlW 2 dpasanbl KOCKbILL

Brake supply

Alimentation frein >

Texeyil kaMTbIMbI
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n°7

XAC D22P 3151

XED S 3424

MutaHne Topmosa ¢ *J—* - aVa 4
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Diagram: / Schéma: n°8

Cxema: / Qnarpamma:
Complete station:

Boite compléte :

MynbT B cbope:

TonbIK cTaHums:
Contacts : / Contacts:
KoHTakTbl: / KoHTakTinep:

2231
XAC D21P 3531

XED S 2231
3231

Two speed motor (motor with separate windings only) 2 phase switching
Pour moteur 2 vitesses (moteur a enroulements séparés uniquement), coupure et inversion de 2 phases
[IByxckopoCTHOW ABuUratenb (TONbKO ABUraTenb C pas3aenbHbiMU 0OMoTKamMm), 2-ha3Hoe nepeknioyeHne
Eki xbingamapbikTel MoTOpAbIH (TEK 6enek opambl 6ap MoTop) 2 dhasanbl KOCKbILLbI

Brake supply / Alimentation frein
MutaHue Topmosa / Texeyill kKAMTbIMbI

Brake supply r > - ]
Alimentation frein ¢ v
MNuTaHne Topmosa
Texeyilw kaMTbIMbI
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2241
XAC D21P 3541

XED'S 3

XAC D22P 3541
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