Kurzanleitung - ATV212 HRININ

S1A5382703

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS ODER LICHTBOGENS UND EXPLOSIONSGEFAHR

« Die Arbeit an und mit diesem Antriebssystem darf nur durch entsprechend geschultes und autorisiertes Personal erfolgen, das mit dem Inhalt dieses
Handbuchs sowie der gesamten zugehdrigen Produktdokumentation vertraut ist und eine
Sicherheitsschulung zur Erkennung und Vermeidung der involvierten Gefahren absolviert hat. Installation, Einstellung, Reparatur und Wartung
mussen von Fachpersonal durchgefuhrt werden.
« Der Systemintegrator ist fUr die Einhaltung aller relevanten lokalen und nationalen elektrotechnischen Anforderungen sowie aller anderen geltenden
Bestimmungen bezUglich der Schutzerdung samtlicher Gerate verantwortlich.
« Zahlreiche Bauteile des Produkts, einschlieBlich der gedruckten Schaltungen, werden liber die Netzspannung versorgt. Nicht berlhren! Verwenden
Sie nur elektrisch isolierte Werkzeuge.
« Beruhren Sie bei angelegter Spannung keine ungeschirmten Bauteile oder Klemmen.
« Motoren kdnnen Spannung erzeugen, wenn die Welle gedreht wird. Sichern Sie vor jeglichen Arbeiten am Antriebssystem die Motorwelle gegen
Fremdantrieb.
« Bei Wechselspannung kann Spannung an nicht verwendete Leiter im Motorkabel ausgekoppelt werden. Isolieren Sie nicht verwendete Leiter im
Motorkabel an beiden Enden
« SchlieBen Sie die DC-Bus-Klemmen, die DC-Bus-Kondensatoren oder die Bremswiderstandsklemmen nicht kurz
« Vor der Durchfiihrung von Arbeiten am Antriebssystem:
- Unterbrechen Sie jegliche Spannungsversorgung.
- Bringen Sie ein Schild mit der Aufschrift,,NICHT EINSCHALTEN" an allen Leistungsschaltern an.
- Verriegeln Sie alle Leistungsschalter in der gedffneten Stellung.
- Warten Sie 15 Minuten, damit sich die DC-Bus-Kondensatoren entladen kdnnen. Die DC-Bus-LED kann nicht anzeigen, ob keine DC-Bus-
Spannung mehr anliegt. Diese kann 800 VDC Ubersteigen.
- Messen Sie die Spannung am DC-Bus zwischen den DC-Bus-Klemmen (PA/+ und PC/-), um sicherzustellen, dass die Spannung unter 42VDC
liegt. Verwenden Sie hierzu einen Spannungsmesser mit der korrekten Bemessungsspannung.
- Wenn sich die Kondensatoren des DC-Busses nicht ordnungsgemaB entladen, wenden Sie sich an Ihre regionale Schneider Electric-
Vertretung. Das Produkt darf in diesem Fall weder repariert noch in Betrieb gesetzt werden.

« Montieren und schlieBen Sie alle Abdeckungen, bevor Sie die Spannungsversorgung einschalten.
Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fuhrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.

Elektrische Gerate dlrfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, gewartet und instand gesetzt werden. Schneider Electric Ubernimmt keine
Verantwortung fur mégliche Folgen, die aus der Verwendung dieses Produkts entstehen.

Die nachstehenden Informationen gelten fiir einen einzelnen Antrieb, der an einen einzelnen asynchronmotor mit einer Motorkabellange von
weniger als 50 m (164 ft) angeschlossen werden soll. Priifen Sie Ihre Kabel, bevor Sie den Antrieb an den Motor anschlieBen (Lange, Leistung,
geschirmt oder ungeschirmt).

In allen anderen Fallen lesen Sie bitte in der Installations- und (S1A53834) Programmieranleitung (S1A53840) des ATV212 nach, die unter
www.schneider-electric.com zum Download bereitstehen.

© Uberpriifung des Lieferumfangs

« Nehmen Sie den ATV212 aus der Verpackung und prufen Sie ihn auf eventuelle Schaden.

A WARNUNG

GERATESCHADEN
Installieren Sie den Umrichter bzw. Zubehdrteile nicht und nehmen Sie sie nicht in Betrieb, wenn sie beschadigt sind.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Tod, schwerer Kérperverletzung oder Materialschaden fuhren!

« Prufen Sie, ob die auf dem Etikett aufgedruckte Umrichter-Bestellnummer mit den Angaben auf dem Lieferschein ATV212HU15N4
fur Ihre Bestellung Gbereinstimmt. > 1.5KW - 2HP - 380 / 480V ~

|
Notieren Sie hier Umrichter-Modellnummer: und die Seriennummer: %

© Uberpriifung der Netzspannungskompatibilitit TTCETER T

« Prifen Sie, ob die Netzspannung mit dem Spannungsbereich des Umrichters kompatibel ist.
Netzspannung _______ Volt |/ Spannungsbereich desUmrichters_______ Volt
Umrichterbaureihe: ATV21 e®0@ M3X = 200/240 V dreiphasig / ATV21eeee N4e = 380/480 Vdreiphasig

© Vertikale Montage des Umrichters

Fir Umgebungstemperaturen bis 40 °C (104 °F)
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(@) 250 mm (2 in.) (b) 2100 mm (4 in.) (c) 210 mm (0.4 in.)
Flr andere thermische Bedingungen siehe die Installationsanleitung (S1A53834) unter
www.schneider-electric.com.
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O Anschluss der Umrichters: © Anschluss der Umrichters:

. . 6 MAO
Leistungsteil Kontrollwahl
5.3 Ib.ir
« Erden Sie den Umrichter. "
« Prufen Sie die Nennleistung des Leistungsschalters oder der Sicherung @ [Remote Ko_r)flguratlon]
. Prifen Sie, ob die Motorspannung mit der Spannung des Umrichters (Steuerung tUber externen Sollwert)
kompatibel ist. Motorspannung ______ Volt.
« SchlieBen Sie den Umrichter an den Motor an. + verkabelung des Sollwertes:
+ SchlieBen Sie den Umrichter an die Netzversorgung an. PP: Interne Versorgung i ATV212 i
VIA: Konfigurierbarer | P va ~ cc |
P N Analog-/Logikeingang
J( J< >L CC: Bezugspotential T
3~ 200/240 V

« verkabelung der Steueranschlisse:
Verwendung von 2-Draht-Steuerung:

= S F: Rechtslauf i ATV212
% Oder[l] [l][l] R: Linkslauf CF R e Un00+O+®
I

3~ 380/400 V P24: Interne Versorgung *"?”"T”" i
ATV212 @ @ @ @ N4 -

_ Verwendung von 3-Draht-Steuerung:
Crvr—~ SE ‘
= F: Rechtslauf 3 | .
70-18 ".110.26,}‘[:-»Tn R: Stopp LF R RES P24 i tun: e +° +9 @
R L RES: Linkslauf R AR 7

|
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[Lokal Konfiguration] tun: @+@+@+e2
(Steuerung tber Internen Sollwert).

Bemerkung:um ATV212HO75eee, ATV212HU15000, ATV212HU22006,
anzuschliessen, Tur offnen, die Kommunikatikonskarte entnehmen, R/L1,S/L2,
T/L3 anschliessen und Kommunikationskarte wieder montieren.

0 Schalten Sie die Spannungsversorgung des Umrichters ein

+ Uberpriifen Sie, dass gebrauchte logicinputs nicht aktiv sind (siehe F, R, RES, P24, offener Schaltkreis).

« Schalten Sie die Spannungsversorgung des Umrichters ein. Run
« Beijeder Erstinbetriebnahme zeigt der Frequenzumrichter zunichst HE L L @ unddannRUNan: RUNﬁde
m Hz

@ Einstellung der Motorparameter

« Beachten Sie zur Einstellung der folgenden Parameter.

Benutzer-
Beschreibung Werkseinstellung spezifische

Einstellung

PE [Ausw. Motorsteuer.]: Motorsteuerungsmodus
[ [U/F Reg 2P] Konstante V/Hz
| [Quadr. U/F] Variables Drehmoment
2 [U/F + Boostt] Konstante V/Hz mit automatischem Drehmoment-

Boost 1
3 [SVC U] Vektorsteuerung ohne Signalgeber
AuF 4 [Energ.sp.fkt] Energiesparen
[SCHNELLSTART] 5 [nichtverw.] Reserviert

& [Typ PM Ctrl] Permanentmagnetmotor-Reglerfunktion

L [Nennfreq. Motor]: soo

. Auf dem Typenschild angegebene Nennfrequenz des Motors (Hz) '
N .Motor]:

ulu (Nennspg. Motor] . BaugréBenabhéngig

Auf dem Typenschild angegebene Nennspannung des Motors (V)

[Nennstrom Motor]:

F--- Fa1s Auf dem Typenschild angegebener Nennstrom des Motors (A) BaugroBenabhangig
M hzahl]:
[ERW. Fy T [Motornenndre za_ 1 ) BaugréBenabhingig
PARAMETER Auf dem Typenschild angegebene Nenndrehzahl des Motors (U/Min)
MENU :
] FED | [Strombegrenzung]: 1o

Strombegrenzung des Motors (%)
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©@ Einstellung der Motorparameter (Fortsetzung)

Code Beschreibung Werkseinstellung

Benutzerspezifische
Einstellung

Setzen Sie den Parameter F 4 [0 0 [Auto tune] auf 2. Wahrend
[ERW. PARAMETER F 400 | der Motormessung wird auf dem Grafikterminal A E » |

MENU] angezeigt.
Motormessung fir u L u, ul, F4 /5und F4 | 1

A A GEFAHR A WARNUNG
GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS ODER UNBEABSICHTIGTER BETRIEB DES GERATS
EXPLOSIONSGEFAHR Die Parameter fiir die Motornennwerte w L o, ul, F4 [Sund F4 |1
mussen vor Beginn der Motormessung korrekt konfiguriert werden.

« Wahrend der Motormessung wird der Motor mit Motornenn- « Wenn einer oder mehrere dieser Parameter nach Durchfihrung der

strom bestromt. Motormessung geandert werden, dannwird F 4 [J [J wieder auf [J gesetztund
« Den Motor wahrend der Motormessung nicht warten. das Verfahren muss wiederholt werden.
Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Tod, schwerer
lebensgefahrlichen Verletzungen. Korperverletzung oder Materialschaden fiihren!

© Einstellung der grundlegenden Parameter

MenU Code Beschreibung Werkseinstellung Benutzerspezifische

Einstellung

Awu | | [Autom.Rampen]

Automatische Anpassung der Hochlauf-/Auslaufzeit
[ [Deaktiviert] 1
I [Aktiviert]- AL L und dEL
& [Aktiviert)(nur AL L)

[Hochlaufzeit 1]:
Hochlaufzeit (s) ATV21S15KW =10s

AuF [Auslaufzeit 1]: ATV21218KW =30s
[SCHNELLSTART]|  FEL | Agaufzeit(s)

[Min. Freq LSP]:

LL Kleine Frequenz (Hz) o.o
[GroBe Frequenz]:
wl GroBe Frequenz (Hz) =04
[Therm Mot. Schutz]:
EHr Nennstrom Motorulberlast Einstellung (%) oo
[Taktfrequenz]
,}E_R\_N_ Niveau der Taktfrequenz (kHz)
PARAMETER F3Oo0o Elrje Erhdhung der Taktfrequenz fuhrt zu e.lner elthohten Bto IZ2
MENU] Warmeabgabe des Frequenzumrichters. Siehe die
Deklassierungskennlinien in der Installationsanleitung
© Einstellung der Steuerungsparameter
[Remote Konfiguration] @ [Lokal Konfiguration]

Parameter Werkseinstellung:
2-Draht-Steuerung

Menii | Code | Einstellung
_ L ITa d [Befehlskanal] O [Logik Eing.]
F--- F I 1 | [AuswahlLIF] £ [Vorwaérts]
[ERW. J [Ruckwérts]
PARAMETER| F | IZ2 [Zuord.LIR]
MENU]

3-Draht-Steuerung

El5

Menu | Code \ Einstellung
_ L Mo d [Befehlskanal] 0O [Logik Eing.]
F--- F I | I [AuswahlLIF] 2 [Vorwaérts] '\
[ERW. F I 12 [Zuord.LIR] 49 [3Draht] ©
PARAMETER RUCKWArT
MEND] F I |3 [Zuord.LIRes] 3 [Rickwiirts]

{ Starten Sie den Motor
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Menustruktur

Run- Programmiermodus Uberwachungsmodus
Modus
RUN - MODE ——»| o - MODE > — — _l
a. o o AuF |_ £ = F lm» MODE
l_> o] Hz PREI I‘ENT Untermenu _ME
Frequenzumrichter CARES Untermenii L [Schnellmend] ©ite
uenzumri e Lru L oo 1o -Betri
ATV212 [ALL PARAM CHANGE] MODE_ [autom. Rampen] <— [FU t-Betrieb 100h]
Einschalten o}’ ? ® _Z‘:’) ] o © # 1 ®
- Untermenii
@' l ? @ [ERW. PARAMETER MENU] CACC [Hochlaufzeit 1] @ ‘ : 1’ @ [Status Modus Kom]
Untermenii © ‘ ? ® )
[E/A MENU] . JEC [Auslaufzeit 1] [FU Service Alarm]
© ®
. Con | Untermeni QI to ~E--| [FU Fehler Historie]
S i ? 5 [MENU KOMMUNIKATION] [min. Freq LSP] G). ‘ : 1 @
cr - Untermenii © ‘ ? ® — .
o 5[+ .. n 50 [Kom Zahler 1]
STT® [SCROLL MENU] [Grofe Frequenz] e
e Pl Untermend MODE © ‘ ? © n 50 [Kom Zahler 2]
T 1o [PM Motor Mend] e EHr [therm Mot. Schutz] (9' ; 1 @
- [Vorwahlfrequenz 7...1] © ‘ ? © 1500 [Motordrehzahl]
o« F 1T [AO Skalierung] L
QI toe o1 1o ©Ite
el ll [Mot. Uberlastschutz] A 6.5 [Umrichternennstr. A]
[Ausw. Motorsteuer.] —
o EHr [therm Mot. Schutz] H 15|  [Summe P- Motor]
[Nennfreq. Motor] S
0 toe OTTo ©Ite
[Motor Spg. Boost] h 85 [Summe P- Netz]
o ulu [Nennspg. Motor] S
0 toe OTTo ©Ite
o« FE [Ausw. Motorsteuer.] b 10 [PID berech. Ref]
eFY 15 [Nennstrom Motor] ) o|Hz
QI toe T 1o ©Ite
eulu . d 50 Istwert PID
[Nennspg. Motor] eFY 1T [Motornenndrehzahl] ) > v [ ]
MODE @‘f@ @$?® @‘1@
oLl [Nennfreq. Motor] wED |l [Istwert PID]
N eFEO I [Strombegrenzung] )
@‘1@ @‘?@ MODE @¢1@
[min. Freq LSP] el ! [CPU MMI Version]
eFHOO [Auto tune] @- ) 1 5
Oy 1o
[Grolke Frequenz] " Laufrichtung) F " " F = Rechtslauf CRLE [CPU CTRL Version]
Fr -~ =Li f
®‘ 1@ o Linkslau @‘ 1@
[max. Freq HSP] [Abbild Relais]
Qi 1o Q1o
e JEr | [Auslaufzeit 1] [LI mit / ohne VIA]
O} te ©Ite
o ALCL [Hochlaufzeit 1] o500 [Motorfrequenz]
0 te ©Ite
o Fr [Lokal Mode Drehr.] L Hs [Motorleistung KW]
0 te ©Ite
e LYF [Parameter reset] . hao [Netzleistung KW]
© ®
SFRIC C) 0
o F Nl [AO Skalierung] L Lo [Auslastung FU %]
o1 1o ©ite
e FrsL|  [Ausw. Fkt AO] ,c 90 [Wirkstrom]
CYRES CARIC) .,
®FMod [Freq. Mode Einstell.] , 7650 [Drehmoment Mot %]
QI 1® 01
e[ Mad [Befehlskanal] JPoo [Motorspannung]
© ®
0110 o
[Makroprog.] ,yoo [Netzspannung]
Q110 ©ito
oAL | [autom. Rampen] .[80 [Motorstrom]
O te ©Ite
®ALH Untermenil JEoaf [Skalierung Freq HMI]

[5 LETZTE ANDERUNGEN]

Eine umfassende Menubeschreibung finden Sie in der Programmieranleitung (S1A53840).
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