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Anti Collision (1) and Tandem Sensor (2) for Over-head Cranes Prevention against other light beams in the colored area
Tl g
C € ECOLAB I— \
UK I— *
https://tesensors.com/global/en/document/EAV83775
Cn Scan the Qr-code to access this Instruction Sheet in
different languages or you can download it from our
website at: www.tesensors.com
We welcome your comments about this document. You
~ can reach us through the customer support page on your
local website.
Characteristics
Certification CE - UKCA - cULus - Ecolab
Sensing distance 0,3...70 m/ 0.98...230 ft
(Reference material)
Setting Teach button or remote teach-in
Color of detection light beam Laser class 1, red, 660 nm
Spot size of the light beam see "Light beam size" curve
+ A f Push button : f Wavelength A =660 nm
mm
Tightening torques LEDs and Setting (Teachin) Dimensions mm Buls duration t<8ns
Q Slgutaé(::ete?tuon Output LED Q1 (2) 23 4.3 50,08 Frequency f=33 kHz
ear & Far for Yell ‘ 0.91 0.17 1.97 ‘ imi i
Output LEDQ2/QA (2) & = o (Yellow) - N . !_Imlt of radiant power pulse| Pp <310 mW
(Yellow) LED (1) — A Switching output PNP or NPN
(Green) 8 @ Analog output 4..20 mA
N (=} .
gﬁ;e,, o Poer N Push button 3% o § o | (b) . (Tetz:]ch:ble‘ only via button
- (Teach-in) Ja BE on the device)
@: QA: Analog detection WTE\\ 243017 | S|< = Currenlt consumption <60 mA
Q1/Q2: Switching output enabled — L=y ‘ Switching capacity <100 mA
C B ) Blinking: low signal (misaligment, dirt) % © § % Switching frequency <1500 Hz
A <1,5Nm (13 Ib-in) I'Vzlwstua/lzatlon of analog output via status — © ‘ M12x1 First-up delay 300 ms max.
Indicators. T
B < 1 Nm (8.85 Ib-in) e (a) Transmitter optical axis Response time 10 ms max.
(b) Receiver optical axis Recovery time 10 e e
Wiring diagrams Ambient Temperature Operating : - 30...+50 °C (-22...+122 °F)
Auto-Detect M12 Connector 1:+ UB (BN) BN: Brown Storage : - 30...+60 °C (-22...+140 °F)
Q,Z_, QA § 93;(?5) NO (WH) ‘éVUH éll\{] h;te Power Voltage Rated operational voltage: 24 Vdc Ripple p-p 10% maximum
|L_T_‘| 4:Q1- PNP, NO (BK) BK: Black : Operating range: 18...30 Vdc .(|nclud|ng‘r|pple)
1 5: QA-4...20 mA (GY) GY: Grey Product Protection Power supply : Reverse polarity protection
! o= 6: IN1 - Teach-in (PK) PK: Pink Output: Short circuit protection
T (4/3) 7: IN2 - Teach and activated tandem (VT) VT: Purple Protection class [O]
! N 8: IN3 - Beam off (OG) OG: Orange - -
o) -! - Degree of protection IP67 conforming to EN/IEC 60529
IP69K conforming to DIN 40050
Wiri ti " N .
& U;gﬂg,ﬁﬁiﬁaé’y'j’\')} R/C CYJV2 Vibration resistance Frequenc_y range: 10 Hz to 55 Hz
cable assemblies Acceleration: 7 gn
Shock resistance Peak acceleration: 10 gn
Duration of the pulse: 11 ms
. . - . . Detection curves Material Housing: ABS/PC, Lens: PMMA
Adjustment of light spot position with optional
mounting angle bracket XUZASK004. Size of light spot
Align sensor to the target object.
Observe the preferential direction of proximity switches. 40
35 A WARNING A CAUTION
T UNINTENDED EQUIPMENT OPERATION HAZARD OF LASER RADIATION EXPOSURE CLASS 1 LASER PRODUCT (IEC 60825-1: 2014)
Reflector \\ 30 e Comply with the wiring and configuration instructions. e Do not stare into the beam. *— Complies with 21 CFR 1040.10 and 1040.11 except for
o Clean the lens regularly, taking care not to scratch it. . e Do not operate below - 30°C (- 22°F) deviations pursuant to laser Notice No. 56 dated May, 2019
) = fector ~ e Check the connections and fixings during maintenance operations. o Follow all operating instructions.
T ':gz.g.‘ Re < . 25 Failure to follow these instructions can result in death, serious injury or Failure to follow these instructions can
538533?83?3??33335 ol g equipment damage. result in injury or equipment damage.
169905005 005800¢8000%% ¢ £ 20
log20g20g80080q200%s
log20g80980e80g20e%s (o)
logleqeeotesegtegts N
lg800800806 20506204 N
E§§§:§§:§§:§§:§§§§§§ ST Manufacturer : UK Representative : YnonHomoueHHbI# nocTasBwmk B Pecnybnuke Kasaxcran:
'3::3:3:33:3::::2:" ) . . ) o TOO «lliHeiinep dnekTpuk»
F:zg:!:goih" 10 Schneider Electric Ipdustrles SAS Schneider Electric Limited Aapec: 050010, PK, . Anmars, np. [locTbik, 38,
(= 35 rue Joseph Monier Stafford Park 5 Buanec LieHTp «Ken Janay, 5 atax.
Adhesive reflector: . 92500 Rueil Malmaison Telford, TF3 3BL Ten. +7 (727) 3 57 23 57
250 x 250 mm (9.84 x 9.84 in) : XUZC250 5 France United Kingdom dakc.: +7 (727) 357 24 39
0 KaszakcTtaH PecnybnukacbiHga pecMu XeTKisyLui:
0 20 - 40 60 80 KLUIC «LLHeinep dnekTpuk»
Sensing distance (m) MekeH-xanbl: 050010,KasakctaH Pecnybnukacel, Anmatsl k., [locTelk AaH. 38,
Electrical equipment should be installed, operated, serviced and maintained only by qualified personnel. “Ke”_ Rana» Bustec Opranbifbl, 5-wi kabar.
No responsibility is assumed by Schneider Electric for any consequences arising out of the use of this material. I)Z’l—(-: *Z;?[g;’gé;gf;g
© 2022 Schneider Electric. “All Rights Reserved.” -
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Setting for Anti-collision mode
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M12 Connector + UB
Q2 - PNP, NO

GND

Q1-PNP, NO

QA-4...20 mA

IN1 - Teach-in

IN2 - Teach and activated tandem
IN3 - Beam off

B

Teach-in Anti-Collision Mode through external wire

CONO D WN =

8-pin

1.Step: First position

IN 1 = High > 3 sec and deactivation

2.Step: Second position

IN 1 = High > 32 ms and deactivation

The nearest of the two positions is taken as NEAR, the other is taken as FAR.

Set points NEAR and FAR are stored permanently even if you return from “Tandem Mode” in “Anti-Collision Mode”.
Teach-in of the distance is done at the falling edge of the signal.

To set new distances for NEAR and FAR, a new complete teach-in needs to be done.

During teach, Q1 and Q2 are in slow mode condition (Q1=1, Q2=0)

If NEAR and FAR are two close together: previous setting is kept.

Time out to go back to operation mode between 1st step and 2nd step should be 30 minutes.

Feedback of teach-in and wire brake check
If low signal function activated

Response to check wires not cut and teach is completed via external wire:
Q1 =Q2 =3 pulses 100 ms high / 100 ms low (600 ms)

Feedback NEAR and FAR are too close:
Q1 =Q2 =6 pulses 100 ms high / 100 ms low.

If low signal function is disabled
No feed back on Q1 and Q2.

Far distance

@

Distance > 6 m (19.68 ft) 3 m (9.84 ft) < Distance < 6 m (19.68 ft)
/// =

Low speed
Low speed

@ |If the distance between cranes is big enough, the speed of each crane can be high ( 20 ...60 m/min).
@ Ifthe distance is reduced (3 .. 6 m), the speed of each crane must be limited to low (5 ...15 m/min).

® Ifthe distance is really too short (1 ...1,5 m), then risk of collision so the 2 cranes must be stopped.

®

Distance < 1.5 m (4.92 ft)

Near distance

Setting

GN: Green
YE: Yellow

Push button

Teach-in Anti-Collision Mode by Push button

1.Step: First position

Press button Q for > 3 sec and release.
Feedback of status indicators.

2.Step: Second position
Press button Q and release

Feedback of status indicators

(Teach-in)

The nearest of the two positions is taken as NEAR, the other is taken as FAR.
Set points NEAR and FAR are stored permanently even if you return from “Tandem Mode” in “Anti-Collision Mode”.
Teach-in of the distance is done when releasing the teach-in button.
During teach, Q1 and Q2 are in slow mode condition (Q1=1, Q2=0).
Time out to go back to operation mode between 1st step and 2nd step should be 5 minutes.

If NEAR and FAR are two close together: previous setting is kept.

No feedback via wire.

Feedback of teach-in via button

Teach Feedback:

o Feedback teach success: Synchronous blinking of LEDs for 3 s.

o
5 ‘ )-
vy,
-049- Flashing

T

/

o Feedback NEAR and FAR are too close together: Fast asynchronous blinking of LEDs for 3 s.

Output during anti-collision mode

Q1 = High / Q2 = High = High speed
Q1 =High/ Q2 = Low = Slow

Q1 =Low/Q2 = Low = Stop

If low signal function is activated
Q1 = Low / Q2 = High = to less signal, reflector outside range or no reflector signal (*).
If low signal function is disabled
Q1 = high / Q2 = High = to less signal, reflector outside range or no reflector signal.

(*) See Chapter B (page 3).

Anti-Collision Diagram

If low signal function is activated

Hysteresis:
— 60 mm (-2.36 in)

——

Hysteresis: + 60 mm (2.36 in)

Stop Y
Q1

Q2

s

..15 m/min

20...60 m/min

f

*

Q1

Q2

1..1,6 m (5.25 ft)

Near distance

3...6 m (19.68 ft)
Far distance

70 m (230 ft)

Adjustment: Dark operation (N.O.)

If low signal function is disabled

Hysteresis:
— 60 mm (-2.36 in)

——

oy
g

Push

Action duration

Hysteresis: + 60 mm (2.36 in)

Stop Y

* 5...15 m/min

20...60 m/min

—

|

e
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Reflector

1...1,6 m (5.25 ft)
Near distance

Adjustment: Dark operation (N.O.)

3...6 m (19.68 ft)
Far distance

70 m (230 ft)
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Setting for Tandem mode
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M12 Connector + UB

Q2 - PNP, NO

GND

Q1 - PNP, NO

QA-4...20 mA

IN1 - Teach-in

IN2 - Teach and activated tandem
IN3 - Beam off

ONOOOPA WN -

Teach-in and activation of tandem mode through external wire

IN 2 = High

The sensor teaches the distance of the tandem when activating IN 2 for at least 32 ms.
The sensor puts a window around the taught-in distance.

After deactivating IN 2 for at least 32 ms, the sensor goes back to anti-collision mode.
The distance of the tandem mode is not stored permanently.

Feedback of teach-in and wire brake check

If low signal function activated
Response that tandem mode is activated and to check that wires are not cut:
o If tandem teach is successful
Q1 = Q2 = permanent pulses 100 ms high /100 ms low (600 ms)
e If tandem teach is not successful (e.g no reflector present )
Q1 =Q2 =6 pulses 100 ms high / 100 ms low (1200 ms)
If IN2 is deactivated during feedback, the feedback is stopped immediately.
If low signal function is disabled
No feed back on Q1 and Q2 for successful teach and not successful teach.

Tandem Mode

Q1 =Low/ Q2 = Low = Outside window and closer than window closest position of the window.
Q1 = High / Q2 = High = Inside the window
Q1 =High/Q2 = Low = outside the window and farer than the farest position of the window.

If low signal function (*) is activated
Q1 = Low / Q2 = High = outside range = to less signal, reflector outside range.

If low signal function (*) is disabled
Q1 =Low / Q2 = Low = outside range = to less signal, reflector outside range.

(*) This state can be disabled by pressing Q button for > 16 s See @

Tandem Diagram

If low signal function is activated

Hysteresis
ey

=

Tandem distance

If low signal function is disabled

s

W

indow

1l

L1

A Hysteresis A
S Y .
o 1hit o

Tandem distance Max distance

Adjustment: Dark operation (N.O.)

Tandem distance

Adjustment: Dark operation (N.O.)

70 m (230 ft)

Setting & OFF T TR
I S| . .
| T | Synchronous Push g Action duration
an I YE GN !
_@_ ON JIE PR B
b r——---- 1
| m ,
L ! | il
-049- Blinking 1 g i Reflector
T ! :\8:‘ Alternately Release Gt
! Bl i
I s
GR: Green I YE GN : &
YW: Yellow [ J

@ Near distance

@ Far distance
20mA

4mA

L1 L2 (*): Default setting
0.3 m (%) 70 m (*)
@ Only via button QA

Position object at ©

Position object at @

YE1

YE1 YE1

YE2

@ Only via remote input IN1

Position object at ©

1 +UB (BN)

0—0 5 )
{

6 INT (PK) ‘

]§> Position object at @

@ Low signal disable in case of contactors use (otherwise the use is PLC)

Low signal function disable

= gﬂsﬁbNPN «ok

Low signal function active

e Press Q >16 s until green and yellow LED flash flash alternatively.

e As long as the yellow and green LEDs are flashing, press the teach button for 1 s; the low signal function is active. The green LED shows the output status (PNP).
e When OK, do not push the button for 10 s. Setting is saved. Sensor is ready to operate.

e Press the teach button for 1 s; the low signal function is inactive. The yellow LED shows the output status (NPN).

Every consecutive push/release will toggle the function, indicated by green or yellow LED.

To summarize:

If the low signal is disabled:

e no feed back on Q1, Q2 after anticollision external teach or tandem teach.
e Q1 and Q2 are modified, see “anticollision diagram” and “tandem diagram”.
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M12 Connector

IN1 - Teach-in
IN2 - Teach and activated tandem
IN3 - Beam off

8-pin

Activation:

IN 3 = Low = Run (tandem or anti-collision)

IN 3 = High = Diagnostic function, Laser off

Response, if IN3 switches to high:(*)

e If Q1 is high = low (or low = high )

e If Q2 is high = low (or low = high)

o QA must keep its values.

Before beam-off, the cranes should be in Stop Condition!

(*): The response time between activation (IN3) and response (Q1 or Q2) is less than 500 ms.

(O swramngnenrene

NPN - PNP PNP - NPN

e Press Q 10 s...13 s until green and yellow LED flash alternatively.

e As long as the yellow and green LEDs are flashing, press the teach button for 1 s to invert the output. The green LED shows the output status (PNP).

o When OK, do not push the button for 10 s. Setting is saved. Sensor is ready to operate.

e Press the teach button for 1 s to invert the output. The yellow LED shows the output status (NPN).Every consecutive push/release will toggle the function, indicated by green or yellow LED.

(E)

N.O. = N.C.

e Press Q 13 s...16 s until green and yellow LED flash at the same time.

e As long as the yellow and green LEDs are flashing, press the teach button for 1 s to invert the output. The yellow LED shows the output status (N.O.).

o When OK, do not push the button for 10 s. Setting is saved. Sensor is ready to operate.

e Press the teach button for 1 s to invert the output. The green LED shows the output status (N.C.). Every consecutive push/release will toggle the function, indicated by green or yellow LED.

QorQa QorQa

The sensor can be set back to the default setting.

The sensor must not be in tandem mode.

Power supply OFF

e Press button Q or Qa

e Power supply ON

o Keep button pressed for 10 s until LEDs blink three times synchronously.

Sensors
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Capteur anti-collision (1) et tandem (2) Prévention contre d'autres faisceaux lumineux dans la zone colorée
pour ponts roulants
. Tl
C € ECOLAB 1—
UK I— \
https://tesensors.com/global/en/document/EAV83775 )
Scannez le code Qr pour accéder a cette instruction de service
en différentes langues ou vous pouvez la télécharger sur notre
site Web a l'adresse : www.tesensors.com
Vos commentaires sur ce document sont les bienvenus.
~ Vous pouvez nous joindre via la page de support client sur
votre site Web local.
Caractéristiques
Certification CE - UKCA - cULus - Ecolab
Distance de détection 0,3..70 m
(Matériel de référence)
Réglage de la distance de détection Bouton poussoir Teach-in ou Teach-in a distance
Couleur du faisceau lumineux de détection Laser classe 1, rouge, 660 nm
Bout - Taille du spot du faisceau lumineux voir la courbe "Taille du faisceau lumineux"
Couples de serrage DELs et réglages °‘(’T‘;”ai’§_‘i‘:)s°" Dimensions mm Longueur d'onde A=660 nm
Q: Détection numérique by e sortie Q1 (2) | 1«23 243 Largeur dimpulsion ts8ns
DEL de sortie Q2/QA () Proche etlointaine (5 n) ‘ \ Fréquence ’ - . =33 KHz
pour I'anti-collision — Puissance rayonnée valeur limite impulsion Pp < 310 mW
(Jaune) P
R/'i';t)m Sortie de commutation PNP ou NPN
0 o o - Sortie analogique, 4..20 mA
: Bouton poussoir © : : . .
Vert ON: Présence tension (Teachin) 0 < - Apprentissage uniquement par bouton sur I'appareil
QA: Détection P ® Consommation de courant <60 mA
(2): analogique L it i <
Q1/Q2: Sortie de commutation activée —1 Ca’pacne de commutaho? = U
B Clignotement : signal bas (mauvais © Fréquence de commutation <1500 Hz
A<15Nm \/‘ alignement, salissures) ) ) ‘ M12x1 Délai de disponibilité 300 ms max.
B<1Nm 2;0 Zar;ev\g;:z;sztzgtde la sortie analogique < (a) Axe optique émetteur Temps de réponse 10 ms max.
(b) Axe optique récepteur Temps de relachement 10 ms max.
Schémas de cablage Température ambiante En fonctionnement : - 30...+50 °C
Auto-Detect Connecteur M12  1: + UB (BN) BN: Marron Stockage : - 30...+60 °C
QA 2: Q2 - PNP, NO (WH) WH: Blanc Tension d'alimentation Tension assignée d'emploi: 24 Vdc Ondulation p-p 10% max.
e 3:-UB (BU) BU: Bleu Plage de fonctionnement: 18...30 Vdc (y compris I'ondulation)
Leped 4: Q1 - PNP, NO (BK) BK: Noir - - p — - " p —
- 5. QA-4...20 mA (GY) GY: Gris Protection du produit Alimentation: Protection contre l'inversion de polarité
! - 6: IN1 - Teach-in (PK) PK: Rose : Sortie : Protection contre les courts-circuits
[ (J/i') 7: IN2 - Teach-in et tandem activé (VT) VT: Violet Classe de protection =
1 . - i .
! a1 8 broches 8:IN3 - Faisceau OFF (OG) 0G: Orange Degree of protection IP67 conforme a EN/IEC 60529
- - IP69K conforme & DIN 40050
Sﬁg:;t;«;gsp ::o‘;é;l:taeﬂ?s Résistance aux vibrations Plage de fréquences : 10 Hz to 55 Hz
& "certifiiés CYJV ou R/C CYJV2" — NG E 1N
Résistance au choc Pic d'accélération : 10 gn
Durée de l'impulsion : 11 ms
" T Matériaux Boitier : ABS/PC, Lentille : PMMA
] - ) Courbes de détection
Réglage de la position du spot lumineux avec
I'équerre de montage XUZASK004 en option. Taille du faisceau lumineux
Alignez le capteur sur I'objet a détecter. 40
Observer la direction préférencielle des capteurs optiques
de proximite. - A AVERTISSEMENT A ATTENTION
= FONCTIONNEMENT INATTENDU DE L'EQUIPEMENT RISQUE D'EXPOSITION A UN RAYONNEMENT LASER APPAREIL A LASER DE CLASSE 1
£
3 30 o Respecter les instructions de cablage et de réglage o Ne pas regarder dans la trajectoire du rayon laser. (IEC 60825-1: 2014)
x o Nettoyer |a lentille réguliérement sans la rayer. ) o Ne pas utiliser en dessous de - 30 °C Correspond & 21 CFR 1040.10 et 1040.11 &
2 o Verifier les connections et les fixations lors des opérations de maintenance. © Respectez toutes les instructions d'utilisation. I'exception des différences conformément & la
stiisses £ 25 Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures Le non-respect de ces instructions peut provoquer des notice du laser n° 56 datée de Mai 2019
=029 P
é{g;:?g}?ggggggé Reflected E graves ou des dommages matériels. blessures ou des dommages matériels.
169905005 005800¢8000%% ¢ > 20
16990006 9909809905%¢ ©
log20g80980e80g20e%s >
logleqeeotesegtegts 3
logleqlegsesegegte 3
E§3§§3§§3§§3§§3§§3§§ © 15 Manufacturer : UK Representative : YnonHoMoueHHbIN nocTaBlmK B Pecny6nuke KasaxcraH:
{gz:g::g::gz:gz:g:’i P Schneider Electric Industries SAS ) . TOO «LUHeiinep dnekTpuk»
;,gzggg.go.h = g 10 chneider Electric Industries Schneider Electric Limited Anpec: 050010, PK, r. Anmatsi, np. [ocTsik, 38,
p B 2 35 rue Joseph Monier Stafford Park 5 BusHec Lientp «KeH [lana», 5 atax.
5?5'“;%‘3 adh(-aiéfu:zczso e 92500 Rueil Malmaison ‘ n Telford, TF3 3BL Ten. +7 (727) 3 57 23 57
X mm: 5 France United Kingdom dakc.: +7 (727) 357 24 39
00 20 40 60 30 KasakcTtaH Pecny6nukacbiHaa pecMu XeTKisyLwi:
Distance de détection (m) KILC «lWneiinep AnexTputko
Meket-xaiibl: 050010,KasakctaH Pecny6nukackl, Anmarsl k., [locTelk AaH. 38,
L'installation, I'utilisation, la réparation et la maintenance des équipements électriques doivent étre assurées exclusivement par du personnel qualifié. «Ken lana» Busxec Optanbifel, 5-iwi KaGar.
Schneider Electric décline toute responsabilité quant aux conséquences de I'utilisation de ce matériel. ;eﬂ& +77(7%)73§g72345:759
L
© 2022 Schneider Electric. “All Rights Reserved.” aKe. +7 (727)

EAVB3775 03 114

01-2022 Sensors

Printed



XUK9TAH2MM12 (50 x 23 x 50)

www.tesensors.com

Réglage du mode anti-collision
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Connecteur M12 1+ UB

2 Q2-PNP,NO

3 GND

4 Q1-PNP,NO

5 QA-4..20mA

6 IN1 - Teach-in

7 IN2 - Teach-in et tandem activé
8 IN3 - Faisceau OFF

B

Apprentissage du mode anti-collision par cable externe

8 broches

Etape 1 : premiéere position

IN 1 = Haut > 3 s et désactivation

Etape 2 : deuxieme position

IN 1 = Haut > 32 ms et désactivation

La plus proche des deux positions est mémorisée comme PROCHE, et I'autre comme LOINTAINE.

Les consignes PROCHE et LOINTAINE sont stockées en permanence, méme si vous repassez du “mode tandem” au “mode anti-collision
L'apprentissage de la distance s'effectue sur le front montant du signal.

Pour définir d'autres distances PROCHE et LOINTAINE, il faut recommencer la procédure d'apprentissage.
Pendant I'apprentissage, Q1 et Q2 sont en mode lent (Q1 =1, Q2 = 0).

Si les valeurs PROCHE et LOINTAINE sont proches : le réglage précédent est conservé.

Le délai pour revenir en mode de fonctionnement entre la premiére et la deuxiéme étape doit étre de 30 minutes.

Contréle de la vérification de I'apprentissage et de la rupture de cable
Si la fonction signal bas est active

La réponse a la vérification de I'apprentissage et de l'intégrité des cables s'effectue via le cable externe :
Q1= Q2 = 3 impulsions de 100 ms Haut / 100 ms Bas (600 ms)

Détection de valeurs PROCHE et LOINTAINE trop proches :
Q1 =Q2 =6 impulsions de 100 ms Haut / 100 ms Bas.

ISi la fonction signal bas est inactive
Aucun contréle sur Q1 et Q2

Distance lointaine

O] @

3 m < Distance <6 m

Distance > 6 m

@ Sila distance entre les ponts roulants est suffisamment importante, la vitesse de chaque pont peut étre élevée (de 20 a 60 m/min).
(@ Si cette distance est réduite (3 & 6 m), la vitesse de chaque pont doit étre faible (de 5 & 15 m/min).

® Sila distance est vraiment trop courte (1 a 1.5 m), il y a risque de collision et les deux ponts doivent étre arrétés.

®

Distance <1.5m

Distance proch

o

Réglage

GN: Vert
YE: Jaune

Bouton poussoir
(Teach-in)

Apprentissage du mode anti-collision par bouton-poussoir

Etape 1 : premiére position

Appuyer sur le bouton Q pendant plus de 3 s et relacher.

Contréle des voyants d'état.
Etape 2 : deuxiéme position

Appuyer sur le bouton Q et relacher

Contréle des voyants d'état

&) oFF
N\, /

@ on
7/ AN

[
vy,
-049- Clignotant
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La plus proche des deux positions est mémorisée comme PROCHE, et I'autre comme LOINTAINE.
Les consignes PROCHE et LOINTAINE sont stockées en permanence, méme si vous repassez du “mode tandem” au “mode anti-collision”.
L'apprentissage de la distance s'effectue lors du relachement du bouton.
Pendant I'apprentissage, Q1 et Q2 sont en mode lent (Q1 =1, Q2 = 0).
Le délai pour revenir en mode de fonctionnement entre la premiére et la deuxiéme étape doit étre de 5 minutes.
Si les valeurs PROCHE et LOINTAINE sont proches : le réglage précédent est conservé.

Aucun controle par cable.

Contréle de I'apprentissage par bouton

Controle de I'apprentissage :

o Apprentissage correct : Clignotement synchrone des LED pendant 3 s.
o Détection de valeurs PROCHE et LOINTAINE trop proches : Clignotement asynchrone rapide des LED pendant 3 s.

Sortie pendant le mode anti-collision
Q1 = Haut/ Q2 = Haut = Vitesse élevée

Q1 =Haut/ Q2 = Bas = Lent
Q1 =Bas/ Q2 = Bas = Arrét

Si la fonction signal bas est active
Q1 = Bas / Q2 = Haut = transition vers un signal faible, réflecteur hors plage ou aucun signal de réflecteur (*).
Si la fonction signal bas est inactive
Q1 = Haut/ Q2 = Haut = transition vers un signal faible, réflecteur hors plage ou aucun signal de réflecteur.

(*) Voir chapitre B (page 3).

Schéma anti-collision

Si la fonction signal bas est active

Hystérésis : — 60 mm  Hystérésis : + 60 mm

‘ —
Stop Y * . .
a1 5...15 m/min 20...60 m/min a1
o 1 o
1.16m 3.6m 70m -

Distance proche Distance lointaine

Réglage : Dark operation (N.O.)

Durée de l'action

¢ Pression

Si la fonction signal bas est inactive

Hystérésis : — 60 mm

Hystérésis : + 60 mm

e
e
i

it
jassssesssgitien
Jseessaseaseasentst
)
eesiseeendttien
jaasssssssasdiatin)
lecaseaseasenteeitis
fecersssestietien
H

Réflecteur

A L i
Stop Y *
5...15 m/min 20...60 m/min
1!
|
“ *
1..16m 3.6m 70m -

Distance proche Distance lointaine

Réglage : Dark operation (N.O.)
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Réglage du mode tandem

i
i
i

£

i Distance du tandem

Connecteur M12 +UB

Q2 - PNP, NO

GND

Q1 - PNP, NO

QA-4...20 mA

IN1 - Teach-in

IN2 - Teach-in et tandem activé
IN3 - Faisceau OFF

ONOOOPA WN -

8 broches

Apprentissage et activation du mode tandem par cable externe

IN 2 = Haut

Le capteur programme la distance du tandem, lors de I'activation de IN 2 pendant au moins 32 ms.
Puis il place une fenétre autour de la distance programmée.

Lorsque IN 2 est inactive pendant au moins 32 ms, le capteur revient en mode anti-collision.

La distance du mode tandem n'est pas stockée de maniére permanente.

Controéle de la vérification de I'apprentissage et de la rupture de cable

Si la fonction signal bas est active

Réponse signalant que le mode tandem est activé et que les cables ne sont pas coupés :
o Si 'apprentissage du tandem aboutit

Q1 = Q2 = impulsions permanentes 100 ms Haut /100 ms Bas (600 ms).

o Si |'apprentissage du tandem échoue (par ex., aucun réflecteur présent)

Q1 = Q2 = 6 impulsions 100 ms Haut / 100 ms Bas (1 200 ms).

Si IN2 est inactive pendant le contrdle, ce dernier est immédiatement interrompu.

Si la fonction signal bas est inactive

Aucun contréle sur Q1 et Q2 pour vérifier si 'apprentissage a abouti ou non.

Mode tandem

Q1 =Bas/ Q2 = Bas = Hors de la fenétre et plus proche que la position la plus proche de la fenétre.
Q1 = Haut/ Q2 = Haut = A l'intérieur de la fenétre.
Q1 = Haut/ Q2 = Bas = Hors de la fenétre et plus éloigné que la position la plus éloignée de la fenétre.

Si la fonction signal bas (*) est active
Q1 =Bas/ Q2 = Haut = Hors plage = transition vers un signal faible, réflecteur hors plage.

Si la fonction signal bas (*) est inactive
Q1 =Bas/ Q2 = Bas = Hors plage = transition vers un signal faible, réflecteur hors plage.

(*) Cet état peut étre désactivé en appuyant sur le bouton Q pendant plus de 16 s. Voir la section @

Schéma du mode tandem

Si la fonction signal bas est active Si la fonction signal bas est inactive

A Hystérésis /! Hystérésis
] T
Q1 4” Fenétre I Qi Fenétre

o i . T

Distance du tandem Distance max. Distance du tandem

Réglage : Dark operation (N.O.) Réglage : Dark operation (N.O.)

70m

Réglage &) OFF
Y /
-@- ON
g
r-—-—_-—-- al
I
| | m : s
3 : % .
-04- Clignotant 1 ! ) R oo Reflecteur
T ! Evd Alternativement Relacher s
! Bl HE
| It
GR: Vert I YE GN : i
YW: Jaune Lo J

@ Distance proche

@ Distance lointaine
20mA

4mA

L1 L2 (*): Réglage par défaut
03m (") 70m (%)
@ Uniquement via le bouton QA

Positionner 'objet a ©

Positionner I'objet a @

YE1

YE1 YE1

YE2

@ Uniquement via I'entrée distante IN1

Positionner
I'objeta ©

0—0 5 )
{

1 +UB (BN)
= N Positionner | !
% l'objet a @

6 INT (PK) ‘

@ Désactivation du signal bas en cas d'utilisation des contacteurs (sinon, utilisation de I'automate)

Fonction signal bas active Fonction signal bas inactive

= gﬂsﬁbNPN «ok

e Appuyer sur Q pendant plus de 16 s jusqu'a ce que les LED verte et jaune clignotent tour a tour.

e Tant que les LED jaune et verte clignotent, appuyer 1 s sur le bouton teach; la fonction signal bas est active. La LED verte indique I'état de la sortie (PNP).
e Lorsque tout est OK, ne pas appuyer sur le bouton pendant 10 s. Le réglage est enregistré. Le capteur est prét a fonctionner.

e Appuyer 1 s sur le bouton teach; la fonction signal bas est inactive. La LED jaune indique I'état de la sortie (NPN).

Chaque actionnement ultérieur active/désactive la fonction, selon I'état de la LED verte ou jaune.

En résumé :

Si la fonction signal bas est inactive :

e Aucun contrdle sur Q1 et Q2 apres apprentissage externe du mode anti-collision ou apprentissage du mode tandem.
e Q1 et Q2 sont modifiées (voir les schémas du mode anti-collision et du mode tandem).
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Connecteur M12

IN1 - Teach-in
IN2 - Teach-in et tandem activé
IN3 - Faisceau OFF

8 broches

Activation :

IN 3 = Bas = Exécution (tandem ou anti-collision)

IN 3 = Haut = Fonction de diagnostic, laser désactivé

Réponse, si IN3 bascule vers I'état Haut :(*)

o Si Q1 exécute la transition Haut = Bas (ou Bas = Haut)

o Si Q2 exécute la transition Haut = Bas (ou Bas = Haut)

o QA doit conserver ses valeurs.

Avant de désactiver le faisceau, les ponts doivent étre arrétés !

(*) : Le temps de réponse entre |'activation (IN3) et la réponse (Q1 ou Q2) est inférieur a 500 ms.

O mesennenrene

NPN - PNP PNP - NPN

e Appuyer sur Q pendant 10 a 13 s jusqu'a ce que les LED verte et jaune clignotent tour a tour.

e Tant que les LED jaune et verte clignotent, appuyer 1 s sur le bouton teach pour inverser la sortie. La LED verte indique I'état de la sortie (PNP).

e Ensuite, ne pas appuyer sur le bouton pendant 10 s.Le réglage est enregistré. Le capteur est prét a fonctionner.

e Appuyer 1 s sur le bouton teach pour inverser la sortie. La LED jaune indique I'état de la sortie (NPN). Chaque actionnement ultérieur active/désactive la fonction, selon I'état de la LED verte ou jaune.

N.O. = N.C.

e Appuyer sur Q pendant 13 & 16 s jusqu'a ce que les LED verte et jaune clignotent en méme temps.

e Tant que les LED jaune et verte clignotent, appuyer 1 s sur le bouton teach pour inverser la sortie. La LED jaune indique I'état de la sortie (N.O.).

e Ensuite, ne pas appuyer sur le bouton pendant 10 s. Le réglage est enregistré. Le capteur est prét a fonctionner.

e Appuyer 1 s sur le bouton teach pour inverser la sortie. La LED verte indique I'état de la sortie (N.C.). Chaque actionnement ultérieur active/désactive la fonction, selon I'état de la LED verte ou jaune.

QorQa QorQa

Il est possible de rétablir le réglage par défaut du capteur.

Le capteur ne doit pas étre en mode tandem.

e Mettre I'appareil hors tension.

o Appuyer sur le bouton Q ou QA.

e Mettre I'appareil sous tension.

e Maintenir le bouton enfoncé pendant 10 s jusqu'a ce que les LED clignotent trois fois en méme temps.
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Antikollisions- (1) und Tandemsensor (2) fiir Laufkréane.

Tl
I—

https://tesensors.com/global/en/document/EAV83775

Scannen Sie den Qr-Code, um auf diese Bedienungsanleitung in
verschiedenen Sprachen zuzugreifen, oder laden Sie sie von unserer

Website herunter: www.tesensors.com

erreichen.

Ihre Kommentare zu diesem Dokument sind uns jederzeit willkommen.
Sie kénnen uns Uber die Kundensupport-Seite auf Ihrer lokalen Website

Schutz gegen andere Lichtstrahlen im Farbbereich

Kenndaten

Zulassungen

CE - UKCA - cULus - Ecolab

Erfassungsabstand
(Bezugsmaterial)

0,3...70 m

Einstellung der Empfindlichkeit

Teach-Taste oder Fern-Teach-in

Lichtsender

Laser, klasse 1 rot, 660 nm

Lichtstrahl GroRe

siehe Kurve "Lichtstrahl GroRe"

Verwandung ‘certified CYJV or R/C CYJV2' Verlangerungskabel

Q VorsichtsmaBnahmen bei der Verdrahtung

A Drucktaste
Anzugsdrehmomente LEDs und Einstellung (Teach-in) ﬁEng(a)qg(szs)tatus- Abmessungen mm Welleniéngs =660 nm
Ausgangsstatus-  Q: Digitale Nah- und (Gelb) 23 24,3 50,08 Pulsbreite t<8ns
LED Q2/QA (2) Fernerkennung ‘ A\ ‘ Frequenz f=33kHz
(Gelb) fur Antikollision — — n
LED (1) — O 7 Strahlungsleistung Grenzwert Puls Pp <310 mW
(Griin) o (a) AAusglzabetyp ZNI;gde/:NPN
(1) : Drucktaste gl o _lm nalogausgang ] ~.20m
Griin ON: Betriebsspannungsanzeige (Teach-in) ° ~ 5.8 ~ (Teach-in nur tGber Taste am Gerat)
QA: Analoge NG < 7 Leerlaufstrom <60 mA
(2): Erkennung ! HHH.‘IN h& 2438 & <
Q1/Q2: Schaltausgang aktiv — — Schaltstrom <100 mA
C B ) Blinl_ren : LOW-Signal (mangelhafte % © % Schaltfrequenz <1500 Hz
A<15Nm Ausrichtung, Verschmutzung) - ‘ M12x1 Einschaltzeit (erstes Einschalten) 300 ms max.
Keine Angabe zum Analogausgang Uber die Ay i -
B<1Nm Statusanzeigen. (a) Sender optische Achse Ansprechzeit 10 ms max.
(b) Empfénger optische Achse | Bereitstellungszeit 10 ms max.
Schaltplan Umgebungstemperatur Betrieb : - 30...+50 °C
Auto-Detect M12-Anschluss 1:+ UB (BN) BN: Braun Lagerung : - 30...+60 °C
Q,Z_, QA §j 93;(?5) NO (WH) ‘év:;l Igvlaellﬂ Netzspannung Bemessungsbetriebsspannung : 24 Vdc Welligkeit p-p max. 10 %
- 4j Q1 - PNP, NO (BK) BK: Schwarz Betriebsbereich : 18...30 Vdc (einschlieRlich Welligkeit)
0--1‘- 5 QA - 4..20 mA (GY) Gy; Grau Produktschutz Stromversorgung: Verpolungsschutz
! o= 6: IN1 - Teach-in (PK) PK: Rosa Ausgang: Kurzschlussschutz
[ (4/3) 7: IN2 - Teach- und aktiviertes Tandem (VT) VT: Violett Schutzklasse O]
H L/ 8: IN3 - Strahl AUS (OG) OG: Orange -
o ol - Schutzart IP67 entspricht EN/IEC 60529

IP69K entspricht DIN 40050

Vibrations-Resistenz

Frequenzbereich : 10 Hz bis 55 Hz

Beschleunigung : 7 gn

Reflektor

Reﬂ‘l?"wr

TR
B s as0s 0050t
M:-S’o.:g:' 990

80

180089
905 000000005005%00% r
l0ge0e8eesessesseess Reflektc!

169000069900809%0 5%
1699080690050099!
&%@$@#@
1999050090506 500
loglog2egsegleglegds
Iage00res0088e9005se
I88800065009865905%¢
1090869969005 E0g 000
'3’33.::.’:.’:”3”3
10906590986 590086%
9860808062002

620202

Selbstklebender Reflektor :
250 x 250 mm : XUZC250

Einstellung der Lichtfleckposition Gber
optionale Halterung XUZASK004.

Sensor auf das zu erfassende Objekt ausrichten.
Vorzugsrichtung bei Tastern beachten.

Ansprechkurven

Lichtstrahl groRe

40

35

30

(mm)

25

20

15

Lichtstrahl gréRe

0 20

Erfassungsabstand (m)

60

80

Stolfestigkeit Spitzenbeschleunigung : 10 gn
Dauer des Pulses : 11 ms
Material Gehause : ABS/PC, Linse : PMMA

A WARNUNG

A VORSICHT

LASERGERAT DER KLASSE 1

UNBEABSICHTIGTER BETRIEB VON GERATEN

e Verdrahtungs- und Konfigurationsanweisungen befolgen.
e Linse regelmaRig séubern und dabei nicht verkratzen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Tod,
schwerer Korperverletzung oder Materialschaden fiihren.

e Anschliisse und Befestigungen im Rahmen von Wartungsarbeiten prifen.

BELASTUNG DURCH GEFAHRLICHE LASERSTRAHLUNG
e Nicht in den Laserstrahl blicken.

e Nicht unter - 30 °C betreiben.

e Befolgen Sie alle Betriebsanweisungen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu
Korperverletzungen oder Materialschéden fiihren.

(DIN EN 60825-1: 2014)

Entspricht 21 CFR 1040.10 und 1040.11 mit
Ausnahme der Abweichungen gemaR Laser Notiz
Nr. 56 vom Mai 2019.

Manufacturer :

Schneider Electric Industries SAS
35 rue Joseph Monier

92500 Rueil Malmaison

France

© 2022 Schneider Electric. “All Rights Reserved.”

Elektrische Gerate diirfen ausschliellich von qualifiziertem Fachpersonal installiert, bedient und gewartet werden.
Schneider Electric haftet fir keinerlei Folgen, die sich ggf. aus der Verwendung dieses Materials ergeben.

UK
CA

UK Representative :
Schneider Electric Limited

Stafford Park 5
Telford, TF3 3BL
United Kingdom

YnonHomoueHHbIM nocTaBwmk B Pecny6nuke Kasaxcrah:
TOO «lUHengep AnekTpuk»

Agnpec: 050010, PK, r. Anmatbl, np. [locTtbik, 38,

Busnec LeHTp «Ken Jana», 5 atax.

Ten. +7 (727) 3 57 23 57

dakc.: +7 (727) 357 24 39

KasakcTtaH Pecny6nukacbiHaa pecMu XeTKisyLui:

XKLUWC «lHepnep 3nekTpuk»

MekeH-xarbl: 050010,Ka3akctaH Pecnybnukackl, Anmatsl K., [JocTblk AaH. 38,
«KeH [ana» BusHec OpTanblifbl, 5-wwi kabar.

Ten.: +7 (727) 357 23 57

Pakc.: +7 (727) 357 24 39
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B

1.Schritt : Erste Position

IN 1 = Hoch > 3 s und Deaktivierung
2.Schritt : Zweite Position

IN 1 = Hoch > 32 ms und Deaktivierung

Bei aktivierter LOW-Signalfunktion

Bei deaktivierter LOW-Signalfunktion
Keine Riickmeldung an Q1 und Q2.

Einstellungen fiir den Antikollisionsmodus

i
335t
i

i

it
sessessasess:
i

s

i

M12-Anschluss

8-polig

Teach-in fiir Antikollisionsmodus liber externe Leitung

Riickmeldung fiir Teach-in und Drahtbruchpriifung

Riickmeldung fiir MIN und MAX zu nahe beieinander:
Q1 =Q2 =6 Impulse 100 ms hoch / 100 ms niedrig.

+UB
Q2 - PNP, NO

GND

Q1-PNP, NO

QA-4...20 mA

IN1 - Teach-in

IN2 - Teach- und aktiviertes Tandem
IN3 - Strahl AUS

Die nachstliegende der zwei Positionen wird als Mindestdistanz (MIN) eingestellt, die andere als Hochstdistanz (MAX).
Die Sollwerte MIN und MAX bleiben permanent gespeichert, auch bei einer Riickkehr vom “Tandemmodus” in den “Antikollisionsmodus”.
Das Teach-in der Distanz erfolgt bei fallender Flanke des Signals.

Wenn neue Entfernungen fir MIN und MAX eingestellt werden miissen, muss erneut ein komplettes Teach-in durchgefiihrt werden.
Wahrend des Teach-ins befinden sich Q1 und Q2 im SLOW-Betriebszustand (langsamer Betrieb: Q1=1, Q2=0).
Wenn MIN und MAX zu nahe beieinander liegen: Die vorhergehende Einstellung wird beibehalten.

Das Timeout fiir die Riickkehr in den Betriebsmodus zwischen 1. und 2. Schritt sollte 30 Min. betragen.

Riickmeldung fiir Priifung auf gebrochene Drahte und Abschluss des Teach-ins
iber externe Leitung : Q1 = Q2 = 3 Impulse 100 ms hoch / 100 ms niedrig (600 ms)

Hochstdistanz

@

Distanz > 6 m

@

3 m < Distanz< 6 m

@ Wenn die Distanz zwischen Kranen groR genug ist, kann die Geschwindigkeit der Kréane hoch ausfallen (20 bis 60 m/min).
@ Verringert sich die Distanz (3 bis 6 m), dann muss die Geschwindigkeit der Kréne auf niedrig begrenzt werden (5 bis 15 m/min).

® Bei einer eindeutig zu geringen Distanz (1 bis 1,5 m) besteht Kollisionsgefahr, d. h. die 2 Krdne mussen gestoppt werden.

®

Distanz< 1.5 m

Einstellungen

&

GN: Griin OFF

® GN YE: Gelb 7\‘/7 on

S WN

|
vy,
—  Blinkt

W

N

’

Drucktaste
(Teach-in)

Teach-in fiir Antikollisionsmodus tiber Drucktaste

1.Schritt : Erste Position

Taste Q > 3 s driicken und loslassen Riickmeldung liber Statusanzeigen.

2.Schritt : Zweite Position
Taste Q driicken und loslassen
Rickmeldung tber Statusanzeigen

Aktionsdauer

¢ Driicken

Die nachstliegende der zwei Positionen wird als Mindestdistanz (MIN) eingestellt, die andere als Hchstdistanz (MAX).

Die Sollwerte MIN und MAX bleiben permanent gespeichert, auch bei einer Riickkehr vom “Tandemmodus” in den “Antikollisionsmodus”.
Das Teach-in der Distanz erfolgt bei Loslassen der Teach-in-Taste.

Wahrend des Teach-ins befinden sich Q1 und Q2 im SLOW-Betriebszustand (langsamer Betrieb: Q1=1, Q2=0).
Das Timeout fiir die Riickkehr in den Betriebsmodus zwischen 1. und 2. Schritt sollte 5 Min. betragen.

Wenn MIN und MAX zu nahe beieinander liegen: Die vorhergehende Einstellung wird beibehalten.

Keine Riickmeldung liber Leitung.

Riickmeldung fiir Teach-in liber Taste

Riickmeldung fiir Teach-in :

e Teach-in erfolgreich : Synchrones Blinken der LEDs wéhrend 3 s
o MIN und MAX liegen zu nahe beieinander : Schnelles asynchrones Blinken der LEDs wahrend 3 s.

Ausgang im Antikollisionsmodus

Q1 =Hoch / Q2 = Hoch V Hohe Geschwindigkeit
Q1 =Hoch / Q2 = Niedrig V Langsam

Q1 = Niedrig / Q2 = Niedrig V Stopp

Bei aktivierter LOW-Signalfunktion

Q1 = Niedrig / Q2 = Hoch V Schwaches Signal, Reflektor aulerhalb des Bereichs oder kein Reflektorsignal (*).

Bei deaktivierter LOW-Signalfunktion

Q1 =Hoch / Q2 = Hoch V Schwaches Signal, Reflektor auRerhalb des Bereichs oder kein Reflektorsignal

(*) Siehe Kapitel B (Seite 3).

Antikollisionskennlinie

Bei aktivierter LOW-Signalfunktion

Hysterese : —60 mm  Hysterese : + 60 mm

Bei deaktivierter LOW-Signalfunktion

Hysterese : — 60 mm

Hysterese : + 60 mm
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Stopp Y * Stopp Y *
5...15m/min | 20...60 m/min 5...15 m/min 20...60 m/min
Q1 Q1
14 1!

Q2 Q2 ;

]
* “ *
1.16m 3.6m 70m - 1.16m 3.6m 70m -

Mindestdistanz Héchstdistanz

Anpassung : Dark operation (N.O.)

Mindestdistanz

Héchstdistanz

Anpassung : Dark operation (N.O.)

Reflektor

EAV83775 03

2/4

Sensors




XUK9TAH2MM12 (50 x 23 x 50)

www.tesensors.com

Einstellungen fiir den Tandemmodus

seces
Seesseesscesetes
i
Sisessscecticcs

Tandemdistanz

M12-Anschluss

+UB

Q2 - PNP, NO

GND

Q1 - PNP, NO

QA-4...20 mA

IN1 - Teach-in

IN2 - Teach- und aktiviertes Tandem
IN3 - Strahl AUS

ONOOOPA WN -

Teach-in und Aktivierung des Tandemmodus liber externe Leitung

IN 2 =Hoch

Der Sensor erfasst die Distanz des Tandems, wenn IN 2 mindestens 32 ms lang aktiv ist.

Die geteachte Distanz wird von einem Fenster umgeben.

Nach der Deaktivierung von IN 2 wahrend mindestens 32 ms kehrt der Sensor in den Antikollisionsmodus zurick.
Die Distanz des Tandemmodus wird nicht permanent gespeichert.

Riickmeldung fiir Teach-in und Drahtbruchpriifung

Bei aktivierter LOW-Signalfunktion

Riickmeldung, dass Tandemmodus aktiviert und Priifung auf gebrochene Drahte:

e Tandem-Teach-in erfolgreich

Q1 = Q2 = Permanente Impulse 100 ms hoch / 100 ms niedrig (600 ms)

e Tandem-Teach-in nicht erfolgreich (z. B. kein Reflektor vorhanden)

Q1 =Q2 =6 Impulse 100 ms hoch / 100 ms niedrig (1200 ms).

Wenn IN2 wahrend der Riickmeldung deaktiviert wird, wird die Riickmeldung unmittelbar angehalten.
Bei deaktivierter LOW-Signalfunktion

No feed back on Q1 and Q2 for successful teach and not successful teach.

Tandemmodus

Q1 = Niedrig / Q2 = Niedrig = AufRerhalb des Fensters und naher als nachstgelegene Fensterposition.
Q1 =Hoch / Q2 = Hoch = Innerhalb des Fensters
Q1 =Hoch / Q2 = Niedrig = AulRerhalb des Fensters und entfernter als die entfernteste Fensterposition.

Bei aktivierter LOW-Signalfunktion (*)

Q1 = Niedrig / Q2 = Hoch = AufRerhalb des Bereichs = Schwaches Signal, Reflektor auRerhalb des Bereichs.
Bei aktivierter LOW-Signalfunktion (*)

Q1 = Niedrig / Q2 = Niedrig = AuRerhalb des Bereichs = Schwaches Signal, Reflektor auBerhalb des Bereichs.

(*) Dieser Zustand kann durch Driicken der Taste Q wéahrend > 16 s deaktiviert werden (siehe @).

Tandemkennlinie

Einstellungen & OFF
Driicken g Aktionsdauer
N\ /
-@-ON
g
r-—-—-—-°- al
|
| 2
L ! m I R
~09- Blinkt ! iy
m : -69-' Abwechselnd Loslassen  [&zizzy Reflektor
e ]
. | ]
GR: Griin ' YE  GN
YW: Gelb [ 4

@ Mindestdistanz

@ Héchstdistanz

(*): Standardeinstellung

Position Objekt bei @

YE1

YE1 YE1

YE2

@ Nur liber Remote-Eingang IN1

Position Objekt
bei ®

1 +UB (BN)

0—0 5 )
{

bei @

-] Position Objekt !
% 6 IN1 (PK)

@ LOW-Signal deaktiviert bei Verwendung von Schiitzen (andernfalls Verwendung der SPS)

Low-Signalfunktion aktiv Low-Signalfunktion deaktivieren

= gﬂsﬁbNPN «ok

Bei aktivierter LOW-Signalfunktion Bei deaktivierter LOW-Signalfunktion
e Q> 16 s driicken, bis griine und gelbe LED abwechselnd blinken.
A Hysterese A Hysterese e Solange gelbe und griine LED blinken, Teach-Taste 1 s gedriickt halten; LOW-Signalfunktion ist aktiv. Die griine LED gibt den Ausgangsstatus an (PNP).
= = e Wenn OK, dann Taste 10 s lang nicht driicken. Die Einstellung wird gespeichert. Der Sensor ist damit einsatzbereit.
a l } at ' I I I e Teach-Taste 1 s lang driicken; LOW-Signalfunktion ist inaktiv. Die gelbe LED gibt den Ausgangsstatus an (NPN).
i‘iﬁef I __ Fenster Bei jedem weiteren Driicken/Loslassen wird die Funktion umgeschaltet. Dies wird durch die griine bzw. gelbe LED ausgewiesen.
Y * * Y Y * * Y Zusammenfassung :
Q2 Q2 Bei deaktivierter LOW-Signalfunktion :
o Keine Riickmeldung an Q1, Q2 nach externem Teach-in fir Antikollisionsoder Teach-in fir Tandemmodus.
> e Q1 und Q2 geéndert (siehe Antikolli sions- und Tandemkennlinie).
Tandemdistanz Max distanz Tandemdistanz 70m
Anpassung : Darf operation (N.O.) Anpassung : Darf operation (N.O.)
EAV83775 03 Telemecanique
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M12-Anschluss

IN1 - Teach-in
IN2 - Teach- und aktiviertes Tandem
IN3 - Strahl AUS

8-polig

Aktivierung :

IN 3 = Niedrig = Run (Tandem oder Antikollision)

IN 3 = Hoch = Diagnosefunktion, Laser aus

Reaktion, wenn IN3 zu hoch wechselt : (*)

e Wenn Q1 hoch = niedrig (oder niedrig = hoch)

e Wenn Q2 hoch = niedrig (oder niedrig = hoch)

e QA muss seine Werte beibehalten.

Vor Ausschalten des Laserstrahls miissen die Krédne in den Stop-Betrieb gesetzt werden!
(*): Die Antwortzeit zwischen Aktivierung (IN3) und Reaktion (Q1 oder Q2) liegt 500 ms.

(O umschamngnenrene

NPN - PNP PNP - NPN

e Q 10 bis 13 s driicken, bis griine und gelbe LED abwechselnd blinken.

e Solange gelbe und griine LED blinken, Teach-Taste 1 s gedriickt halten, um Ausgang zu invertieren. Die griine LED gibt den Ausgangssta tus an (PNP).

o Wenn OK, dann Taste 10 s lang nicht driicken. Die Einstellung wird gespeichert. Der Sensor ist damit einsatzbereit.

e Teach-Taste 1 s lang driicken, um den Ausgang zu invertieren. Die gelbe LED gibt den Ausgangsstatus an (NPN). Bei jedem weiteren Driicken/Loslassen wird die Funktion umgeschaltet. Dies wird durch die griine zw. gelbe LED ausgewiesen.

N.O. = N.C.

e Q 13 bis 16 s drilicken, bis griine und gelbe LED gleichzeitig blinken.

e Solange gelbe und griine LED blinken, Teach-Taste 1 s gedriickt halten, um Ausgang zu invertieren. Die gelbe LED gibt den Ausgangsstatus an (NO).

o Wenn OK, dann Taste 10 s lang nicht driicken. Die Einstellung wird gespeichert. Der Sensor ist damit einsatzbereit.

e Teach-Taste 1 s lang driicken, um den Ausgang zu invertieren. Die griine LED gibt den Ausgangsstatus an (NC). Bei jedem weiteren Driicken/Loslassen wird die Funktion umgeschaltet. Dies wird durch die griine bzw. gelbe LED ausgewiesen.

QorQa QorQa

Der Sensor kann auf die werkseitigen Standardeinstellungen zuriickgesetzt werden.
Dabei darf sich der Sensor nicht im Tandemmodus befinden.

e Spannungsversorgung AUS

e Taste Q oder Qa driicken

e Spannungsversorgung EIN

e Taste 10 s lang gedriickt halten, bis die LEDs 3 Mal synchron blinken.

EAV83775 03
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Anticolision (1) y sensor tandem (2) para gruas Over-head

Tl
—l
—

https://tesensors.com/global/en/document/EAV83775

Escanee el codigo Qr para acceder a esta hoja de instrucciones

en diferentes idiomas o puede descargarlo de nuestro sitio web

en: www.tesensors.com
Agradecemos sus comentarios sobre este

comunicarse con nosotros a través de la pagina de atencion al cliente en

su sitio web local.

documento. Puede

Prevencion frente a otros haces de luz en la zona coloreada

Caracteristicas

Certificacion

CE - UKCA - cULus - Ecolab

Distancia de deteccién
(Material de referencia)

0,3...70 m

Ajuste

Boton de aprendizaje o aprendizaje remoto

Color del haz de luz de deteccion

Laser clase 1, rojo, 660 nm

Tamafo del punto del haz de luz

véase la curva "Tamano del haz de luz"

Precauciones de cableado
& Uso cable de extension 'certified

CYJV or RIC CYJV2'

IP69K conforme a DIN 40050

Pares de apriete LED y configuraciones BouTsn pLﬁsador Salda Dimensiones mm Longitud de onda e
- allda de
Q D(et:s;ér;nq)igilal conmutacion 23 243 5008 Duracién de los pulsos t<8ns
LED de salida cercanoyleianeamariey It @ | \ \ Frecuencia f=33 kHz
?:rﬁ‘r‘m(g{ LED (1) — 1 A% Limite de pulso de potencia radiante Pp < 310 mW.
(Verde) ~ (a) Salida de conmutacién PNP o NPN
) : Botén pulsador 2 © ) Salida analogica 4...20 mA
Verde ON : Fuente de alimentacién ON TEth-tin) . N old 5 (Ensefiable solo a través del botén en el dispositivo)
: Deteccion A
(2 : analogica i TE\ 24,3 % Consumo de corriente <60 mA
B 11| [N . .
Q1/Q2: Salida de conmutacion habilitada — = ‘ Capacidad de conmutacion <100 mA
C B ) Parpadeo : sefial baja (desalineacion, % © % Frecuencia de cambio <1500 Hz
A<1.5Nm Is\llj)cfedi;js)&alizan las salidas analégicas < L_J7M12x1 Demora al encendido 300 ms max.
B <1Nm mediante los indicadores de estado. - Fgﬁ ?ee gptt';.gz (di: fg:'gior Tiempo de respuesta 10 ms max.
/e op P Tiempo de recuperacion 10 ms max.
Diagramas de cableado Temperatura ambiente Operating : - 30...+50 °C
Auto-Detect M12 Conector 1:+ UB (BN) BN: Marron Storage : - 30...+60 °C
QA 2: Q2 - PNP, NO (WH WH: BI
3 9UB (BU) O (WH) BU: Azal . Tension de alimentacion 24V CC Rizado p-p 10% maximo -
4: Q1 - PNP, NO (BK) BK: Negro _ Rango de furlmlonam}fanto 18 ... 30 VvV CC (mclmdP rlza.ldo)
5:QA-4...20 mA (GY) GY: Gris Proteccion del producto Fuente de alimentacion : proteccién contra polaridad inversa
o~ 6: IN1 - Teach-in (PK) PK: Rosa Salida: proteccién contra cortocircuitos
(4/3') 7:IN2 - Ensefiar y tandem activado (VT) VT: Violeta Clase de proteccion [O]
N 8: IN3 - Haz apagado (OG) OG: naranja —
-t Grado de proteccién IP67 conforme a EN/IEC 60529

Resistencia de vibracion

Rango de frecuencia: 10 Hz to 55 Hz

Aceleracion: 7 gn

Resistencia a los golpes

Aceleracion maxima : 10 gn
Duracion del pulso : 11 ms

T3
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Reflector adhesivo :

Alineacion del reflector

250 x 250 mm : XUZC250

~

Reflector

Ajuste de la posicién del punto luminoso mediante el
angulo de montaje opcional XUZASK004.

Oriente el sensor hacia el objeto que deba detectarse.
Tenga en cuenta la direccion preferente en los 40
interruptores.

Curvas de deteccion

Tamano del haz de luz

35

w
o

N
[6)]

-
(9]

=
o

Tamarno del haz de luz (mm)
N
o

[6)]

o

o

20

Distancia de deteccion (m)

60 80

Materiales

Carcasa : ABS/PC, Lente : PMMA

A ADVERTENCIA

A AVISO

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

e Cumpla con las instrucciones de cableado y configuracion.
e Limpie la lente con regularidad y tenga cuidado de no rayarla.

graves o mortales o daiios en el equipo.

e Compruebe las conexiones y las fijaciones durante las operaciones de mantenimiento.
Si no se siguen estas instrucciones pueden producirse lesiones personales

PELIGRO DE EXPOSICION A LA RADIACION LASER

e No fije la mirada en el haz.

e No utilice el aparato por debajo de los - 30 °C.
e Siga todas las instrucciones de funcionamiento.

Si no se siguen estas instrucciones pueden producirse
lesiones personales o dafios en el equipo.

PRODUCTO LASER DE CLASE 1

(IEC 60825-1: 2014)

Cumple las normas 21 CFR 1040.10 y
1040.11, a excepcion de las desviaciones
segun la nota sobre laser n° 56 de mayo de
2019

Manufacturer :

Schneider Electric Industries SAS
35 rue Joseph Monier

92500 Rueil Malmaison

France

La instalacién, el manejo y el mantenimiento de los equipos eléctricos deberan ser realizados sélo por personal cualificado.
Schneider Electric no se hace responsable de ninguna de las consecuencias del uso de este material.

© 2022 Schneider Electric. “All Rights Reserved.”

UK
CA

UK Representative :
Schneider Electric Limited
Stafford Park 5

Telford, TF3 3BL

United Kingdom

YnonHomoueHHbIN nocTaBlwmk B Pecny6nuke KasaxcraH:
TOO «LUHenaep AnekTpuk»

Appec: 050010, PK, r. Anmartsl, np. [JocTblk, 38,

Busnec Lientp «Ken Janay, 5 atax.

Ten. +7 (727) 3 57 23 57

dakc.: +7 (727) 357 24 39

KasakcTtaH Pecny6nukacbiHaa pecMu XeTKisyLi:

XKUWC «WHengep SnekTpuk»

MekeH-xaibl: 050010,KasakctaH Pecnybnukacel, Anmatsl K., [JocTblk AaH. 38,
«KeH [lana» BusHec OpTtanblifbl, 5-wwi kabar.

Ten.: +7 (727) 357 23 57

dakc.: +7 (727) 357 24 39
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Configuracion de la modalidad de anticolision

it
i i
it A
fr it

e
3s

i

Distancia lejana

M12 Conector

Modalidad de anticolisién de aprendizaje interno mediante cable externo

1 +UB

2 Q2-PNP,NO

3 GND

4 Q1-PNP,NO

5 QA-4.20mA

6 IN1 - Teach-in

7 IN2 - Ensefar y tandem activado
8 IN3 - Haz apagado

Paso 1 : Primera posicién

IN 1 = Alta > 3 s y desactivacion

Paso 2 : Segunda posicion

IN 1 = Alta > 32 ms y desactivaciéon

La mas cercana de las dos posiciones se toma como CERCA, la otra se toma como LEJOS.

Los valores de consigna CERCA y LEJOS se almacenan de forma permanente incluso si se vuelve de la “Modalidad doble” a la “Modalidad de anticolision”.
El aprendizaje interno de la distancia se hace en el flanco descendente de la sefal.

Para establecer nuevas distancias para CERCA y LEJOS, es necesario llevar a cabo un nuevo aprendizaje interno completo.
Durante el aprendizaje, Q1 y Q2 estan en condicién de modalidad lenta (Q1=1, Q2=0)

Si CERCA y LEJOS estan demasiado juntas: se conserva el ajuste anterior.

El tiempo de espera para volver a la modalidad de funcionamiento entre los pasos 1y 2 debe ser de 30 minutos.

Respuesta de aprendizaje interno y de comprobacion del freno del cable
Si la funcion de seial baja esta activada

Respuesta para comprobar que los cables no estan cortados y que el aprendizaje se ha completado mediante un cable externo:
Q1 =Q2 =3 pulsos 100 ms alta / 100 ms baja (600 ms)

La respuestas CERCA y LEJOS estan demasiado cerca:
Q1 =Q2 =6 pulsos 100 ms alta / 100 ms baja.

Si la funcion de seial baja esta deshabilitada
No se obtienen respuestas para Q1y Q2.

O] @ ®

3 m < Distancia<6

Distancia > 6 m

Distancia<1.5m

Deténgase

Distancia cercana

@ Sila distancia entre las gruas es lo suficientemente grande, la velocidad de cada grua puede ser alta (20 ...60 m/min).
@ Siladistancia es reducida (3 .. 6 m), la velocidad de cada griia debe permanecer baja (5 ...15 m/min).

® Sila distancia es verdaderamente pequeia (1 - 1,5 m), hay riesgo de colisién, asi que las dos gruas deben pararse.

Ajustes

&) oFF
N\, /

@ on
7/ AN

[
vy,

— Amarillo
\\

N

’

Modalidad de anticolision de aprendizaje interno mediante boton pulsador

Paso 1 : Primera posicion

Pulse el boton Q durante > 3 s y suéltelo.
Respuesta de los indicadores de estado.

Paso 2 : Segunda posicién
Pulse el botén Q y suéltelo.

Respuesta de los indicadores de estado.
La mas cercana de las dos posiciones se toma como CERCA, la otra se toma como LEJOS.

Los valores de consigna CERCA y LEJOS se almacenan de forma permanente incluso si se vuelve de la “Modalidad doble” a la “Modalidad de anticolision”.

El aprendizaje interno de la distancia se realiza cuando se suelta el boton de aprendizaje interno.
Durante el aprendizaje, Q1 y Q2 estan en condicion de modalidad lenta (Q1=1, Q2=0).
El tiempo de espera para volver a la modalidad de funcionamiento entre los pasos 1y 2 debe ser de 5 minutos.

Si CERCA y LEJOS estan demasiado juntas: se conserva el ajuste anterior.

No hay respuesta mediante cable.

Respuesta de aprendizaje interno mediante boton

Respuesta de aprendizaje :

o Respuesta de aprendizaje correcta : Parpadeo sincrono de los indicadores LED durante 3 s.
e Las respuestas CERCA y LEJOS estan demasiado juntas : Parpadeo rapido y asincrono de los indicadores LED durante 3 s.

Salida durante la modalidad de anticolision
Q1 = Alta / Q2 = Alta = Alta velocidad

Q1 = Alta/ Q2 = Baja = Lenta
Q1 = Alta/ Q2 = Baja = Parada

Si la funcion de sefal baja esta activada
Q1 = Baja/ Q2 = Alta — para una sefial menor, reflector fuera del rango o sin sefial de reflector (*).
Si la funcion de sefal baja esta deshabilitada
Q1 = alta/ Q2 = Alta V para una sefial menor, reflector fuera del rango o sin sefial de reflector.

(*) Véase el capitulo B (pagina 3).

Diagrama de anticolision

Si la funcion de sefal baja esta activada

Histéresis: — 60 mm

——

Histéresis: + 60 mm

Q2

Stop Y *
a1 5...15 m/min 20...60 m/min

Histéresis: — 60 mm

——

Duracion de la accién

¢ Pulsacién

Si la funcion de sefal baja esta deshabilitada

Histéresis: + 60 mm

Stop Y *
5...15 m/min 20...60 m/min

f

—

|

1..1,6m
Distancia cercana

3..6m
Distancia lejana

Reflector

1..1,6m
Distancia cercana

3..6m 70m
Distancia lejana

Ajuste: Operacion oscura (N.A.)

Ajuste: Operacion oscura (N.A.)
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Configuracion para el modo tandem

i
i
i

£

i Distancia tandem

M12 Conector

+UB

Q2 - PNP, NO

GND

Q1-PNP, NO

QA-4..20 mA

IN1 - Teach-in

IN2 - Enseiar y tdndem activado
IN3 -Haz apagado

ONOOOPA WN -

8 pines

Teach-in y activacion del modo tandem a través de cable externo

IN 2 = Alta

El sensor ensefia la distancia del tindem al activar IN 2 durante al menos 32 ms.

El sensor pone una ventana alrededor de la distancia programada.

Después de desactivar IN 2 durante al menos 32 ms, el sensor vuelve al modo anticolision.
La distancia del modo tdndem no se almacena de forma permanente.

Respuesta de aprendizaje interno y de comprobacion del freno del cable

Si la funcion de seial baja esta activada
Respuesta de que el modo tandem esta activado y para comprobar que los cables no estan cortados:
o Si la ensefianza en tdndem es correcto
Q1 = Q2 = pulsos permanentes 100 ms alta / 100 ms baja (600 ms).
e Si la ensefianza en tdndem es incorrecto (por ejemplo, cuando no hay un reflector disponible)
Q1 =Q2 =6 pulsos 100 ms alta / 100 ms baja (1.200 ms).
Si IN 2 esta desactivada durante la respuesta, esta ultima se detiene de inmediato.
Si la funcion de seial baja esta deshabilitada
No hay respuesta en Q1 y Q2 en caso de aprendizaje correcto o incorrecto.

Modo tandem

Q1 = Baja / Q2 = Baja = Fuera de la ventana y mas junto que la posicién mas cercana de la ventana.
Q1 = Alta/ Q2 = Alta = Dentro de la ventana.
Q1 = Alta / Q2 = Baja = fuera de la ventana y mas lejos que la posiciéon mas lejanas de la ventana.

Si la funcion de seiial baja (*) esta activada
Q1 = Baja/ Q2 = Alta = fuera del rango = para menor sefal, reflector fuera del rango.

Si la funcion de seiial baja (*) esta deshabilitada
Q1 = Baja / Q2 = Baja = fuera del rango = para menor sefial, reflector fuera del rango.

(*) Este estado se puede deshabilitar pulsando el botén Q durante > 16 s. Véase @

Diagrama tandem

Si la funcion de seiial baja esta activada

Si la funcion de seiial baja esta deshabilitada

Ajuste: Operacion oscura (N.A.) Ajuste: Operacion oscura (N.A.)

A Histéresis A Histéresis
FIi
o 1hit o 1hit
Distancia tandem Distancia maxima . Distancia tandem 70m

Ajustes &) OFF
Empujar g Duracién de la accion
Y /
-@- ON
g
3| | st
-049- Parpadeo | g . . it Reflector
T I -b4-1 Alternativamente Liberar g
! ol st
| R
GR: Verde I YE GN : &
YW: Amarillo Lo J

@ Distancia cercana

@ Distancia lejana
20mA

4mA

L1 L2 (*): El ajuste por defecto
0,3m(*) 70m (*)
@ Solo mediante el boton QA

Posicionar el objeto a ©

Posicionar el objeto a @

YE1

YE1 YE1

YE2

@ Solo a través de la entrada remota IN1

Posicionar
el objetoa @

0—0 5 )
{

1 +UB (BN)
N Posicionar | !
% el objetoa @

6 INT (PK) ‘

@ La seial baja se deshabilita en caso de uso de los contactores (de lo contrario, se usa el PLC)

Funcién de sefial baja activa Funcién de sefial baja desactivada

= gﬂsﬁbNPN «ok

e Pulse Q > durante 16 segundos hasta que los indicadores LED verdes y amarillos parpadeen de forma alternativa.

e Siempre que los indicadores LED amarillos y verdes parpadeen, pulse el botén de aprendizaje durante 1 s y se activara la funcién de sefial baja. El indicador LED verde muestra
el estado de la salida (PNP).

e Cuando se muestre OK, no pulse el botdn durante 10 s. El ajuste quedara guardado. El sensor esta listo para funcionar.

e Pulse el botén de aprendizaje durante 1 s y se desactivara la funciéon de sefial baja. El indicador LED amarillo muestra el estado de salida (NPN).

Cada pulsacion/liberaciéon consecutiva cambiara la funcion, y se indicara mediante indicadores LED verdes o amarillos.

Para resumir :

Si la sefal baja esta deshabilitada :

e No hay comentarios sobre el primer trimestre, P2 después de la ensefianza externa contra la colisién o la ensefianza en tandem.
e Q1 y Q2 se madifican, consulte "Diagrama anti de colisién" y "Diagrama Tandem"
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Ormonamaasats

M12 Conector

IN1 - Teach-in
IN2 - Ensefiar y tandem activado
IN3 - Haz apagado

ONOUTRWN =
9}
> c
I
N
S
3
>

8 pines

Activacion :

IN 3 = Baja = En ejecucion (doble o anticolision)

IN 3 = Alta = Funcién de diagnéstico, laser desactivado

Respuesta, si IN3 cambia a alta: (*)

o Si Q1 es alta = baja (o baja = alta )

o Si Q2 es alta = baja (o baja = alta)

o QA debe conservar sus valores.

Antes de desactivar el laser, las gruas deben estar en condicién de detencion!

(*): El tiempo de respuesta entre la activacion (IN3) y la respuesta (Q1 o Q2) es inferior a 500 ms.

© commuacionnenseneneneNe

NPN - PNP PNP - NPN

e Pulse Q > entre 10 y 13 s hasta que los indicadores LED verdes y amarillos parpadeen de forma alternativa.

e Siempre que los indicadores LED amarillos y verdes parpadeen, pulse el botén de aprendizaje durante 1 s par invertir la salida. El indicador LED verde muestra el estado de la salida (PNP).

e Cuando se muestre OK, no pulse el boton durante 10 s. Se ha guardado el ajuste. El sensor esta listo para funcionar.

o Pulse el botén de aprendizaje durante 1 s para invertir la salida. El indicador LED amarillo muestra el estado de salida (NPN). Cada pulsacion/liberacion consecutiva cambiara la funcién, y se indicard mediante
indicadores LED verdes o amarillos.

e Pulse Q entre 13 y 16 segundos hasta que los indicadores LED verdes y amarillos parpadeen al mismo tiempo.

e Siempre que los indicadores LED amarillos y verdes parpadeen, pulse el botén de aprendizaje durante 1 s par invertir la salida. El indicador LED amarillo muestra el estado de salida (N. A.).

e Cuando se muestre OK, no pulse el boton durante 10 s. Se ha guardado el ajuste. El sensor esta listo para funcionar.

o Pulse el botdn de aprendizaje durante 1 s para invertir la salida. El indicador LED verde muestra el estado de la salida (N. C.). Cada pulsacion/liberacion consecutiva cambiara la funcién, y se indicara mediante indicadores LED verdes o amarillos.

QorQa QorQa

El sensor puede volver a establecerse en la configuracion predeterminada.

El sensor no debe estar en modo tandem.

e Fuente de alimentacion desconectada

o Pulse el boton Q 0 Qa

e Fuente de alimentacion conectada

e Mantenga pulsado el botén durante 10 s hasta que los indicadores LED parpadeen tres veces de forma sincronizada.

Sensors




