Schpeider

USER MANUAL

Art. no.
CCT551011 - Presence Dual-Tech - 1channel
CCT551012 - Presence Dual-Tech - 2channel

Flush Mount

Surface Mount

Installation Instructions

Parameter CCT551011 CCT551012
Operating 220 - 240V~, 50/60 Hz

voltage/freq.

Output 1 A removable jumper wire is | Output 1 is controlled by

characteris- | provided to connect the load| motion detection and Lux
tics to the sensor’s supply threshold settings.
circuit. Maximum loads:
Maximum loads: Incandescent lamps: 2300 W
Incandescent lamps: 2000 W| 2300 W

. HV Halogen lamps: 1200 W
HV Halogen lamps: 1000 W X
LV Halogen lamps: 1000 VA LV Halogen lamps: 1200 VA

Fluorescent tubes: 900 VA
Compact fluorescent lamps
& LED lamps: 100 W

Fluorescent tubes: 1200 VA
Compact fluorescent lamps &
LED lamps: 400 W

Test and pulse setings apply
to this output only.

Output 2 n/a Output 2 is controlled by
characteris- motion detection only. It does
tics not use the Lux threshold.
Test and 1sec pulse settings
are not applicable to this
output.
Maximum loads:
Relay rating: 5 A (cos@=1),
250 V AC
Motor load: 100 W

Timer range Adjustable from 5sec to Output 1: from 5sec to 30min

30min Output 2: from 10sec to 60min
Lux 10Lux to 1000Lux 10Lux to 1000Lux and infinity
threshold for Output 1 control only.
Detection Passive Infrared (PIR)
technology Ultrasonic (US)
Detection PIR: 360° circular up to 8m diameter, adjustable using lens mask
range (2.5m| Ultrasonic: 360° oval pattern, adjustable up to 10m x 16m,
celiing adjustable
height)
Detection Passive Infrared (PIR) using red indicator
Indicators Ultrasonic (US) using green indicator
Environ- .
mental Class Il, IP20, for indoor use only
rating

Safety Warning

HAZARD OF ELECTRIC SHOCK, EXPLOSION OR
ARC FLASH

Safe electrical installation must be carried out only by
skilled professionals. Skilled professionals must prove
profound knowledge in the following areas:

» Connecting to installation networks

« Connecting several electrical devices

« Laying electric cables

» Safety standards, local wiring rules and regulations
Failure to follow these instructions will result in death
or serious injury.

1 PACKAGE CONTENTS

Pattern
It S Lens Surface Installation
e ensor shield mount box |Instructions
Quantity 1 2 1 1
Pattern ? ?? ? g g § §
o ls\lcc;r;;ldropplng Screw Wood Screw
D3 x 18mm O3 x 14mm | P4 x 25.4mm
Quantity 4 2 2

Pattern
IR Remote Control
Item Flush Mount cap art. no. CCT556011
(accessory for optional
purchase)
Quantity 1 1

2 PRODUCT DESCRIPTION

2.1 Features

The flush/surface mount single-load 360° PIR and
ultrasonic occupancy sensor integratesadvanced PIR
and ultrasonic (US) technologies in one unit. It is
suitable for indoor application which is ideal for using in
home, open-plan office, multi-toilet public restroom,
conference room, underground parking lots, classroom,
library, etc. Using 1. potentiometer or 2. optional remote
controller, the time, ultrasonic sensitivity, Lux, ACC (air
current compensation) function and PIR/US triggering
method can be adjusted as user desired to match
different application requirements and energy saving for
switching light on and off.

2.2 Dimensions:

1. Surface Mount sensor unit: $111.5 x 72mm
(See FIG.1-A)
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FIG.1-B

2. Flush Mount Sensor unit: ®111.5 x 90mm

(See FIG.1-C)
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FIG.1-C

3 INSTALLATION AND WIRING

3.1 Select a proper location

The recommended installation height of the sensor is 2 -
3m, and 2.5m is the optimal mounting height. The detection
range of PIR sensor can reach up to ®8m, and ultrasonic
sensor is an oval shape of 8m x 10m with small movement

(i.e. hand wave), and an oval shape of 10m x 16m with large

movement (i.e. walk). The detection angle is 360° for both
PIR and ultrasonic sensors (See FIG.2-A & FIG.2-B).

Top view

|._PIR &m
US 16m
FIG.2-A
PIR ®8m
‘PIR G)Sm‘
e .. [
0 s PIR Minor Motion
5| 5|f k
o 2 ' ' PIR Major Motion
= ‘\ ’
- % Ultrasonic Minor Motion
b usiom ]
‘ US 16m ‘ Ultrasonic Major Motion
‘ \
FIG.2-B
3.2 Wiring

A A DANGER

HAZARD OF ELECTRIC SHOCK

Dangerous voltage is present at the wiring terminals.

* To avoid injury, lock out and tag the supply circuit before installation.

« A circuit breaker (250 V AC, 10 A) Type C must be installed according to
EN60898-1.

Failure to follow these instructions will result in death
or serious injury.

NOTICE

For Dual-Tech sensor 1ch (CCT551011) only:

A jumper wire is installed between D1 and L.

If the load is on the same circuit as the sensor, the jumper
wire can be used.

If the load is on a different circuit (or if a dry contact is
required), remove the jumper wire. Use terminals D1 and D2
for supply and load connections.

3.2.1 Dual-Tech sensor 1-channel (CCT551011)
3.2.1.1 For lighting (With jumper wire on D1 & L terminals)
One sensor controls one load (See FIG.3).

Push button
(N.0.)

A1/P1B1/P2
Power box

(Note: Power switch is to
switch on/off power of

| sensor.lt is recommended,

however optional.)

FIG.3
The operation of C-Bus signal control (See FIG.4,

Ensure slide switch is set accordingly,refer to section

4.2.1.2 and FIG.20 & FIG.21).
o o To C-Bus

(Note: Power switch is to
switch on/off power of
sensor.lt is recommended,
' however optional.)

FIG.4

One sensor controls staircase timer (Set the time knob to
IisL) (See FIG.5).

Staircase timer

[A1/P1 B1/P2
Power box t
D2D1L N «

U

N >
L [ [
FIG.5
3.2.1.2 One sensor controls HVAC (Remove jumper wire on
D1 & L terminals).
D1-D2 connect to AC power supply (See FIG.6-A).

Push button
(N.O.)

(A1/P1 B1/P2
Power box
D2D1L N

AC
N N
L [
FIG.6-A

D1-D2 connect to DC power supply (See FIG.6-B).

Push button
(N.O.)

A1/P1B1/P2
Power box
D2D1L N

+
DC
N N
L [
FIG.6-B

3.2.2 Dual-Tech sensor 2channel (CCT551012)

3.2.2.1 There must be a suitable circuit breaker on the
circuit feeding the sensor and the HVAC circuit to
ensure compliance with EN 60898-1.

CCT551012

Lighting
load T

Pushbutton switch,
N.O. (optional)

Fig 7. Wiring diagram for a typical dual load application

3.2.2.2 The R/S terminal provides an optional connection
point for a pushbutton. Fig 8 shows how to connect
the sensor to a stairwell timer circuit.

Pushbutton
switch, N.O.
(optional)

Fig 8. Sensor used with a stairwell timer circuit

3.3 Installation procedure

3.3.1 Helpful tips for installation
Since the sensor is in response to temperature, airflow and
wind change, please avoid the following conditions:
Avoid aiming the sensor toward objects which may be
swayed in the wind, such as curtains,tall plants,miniature
gardens, etc (See FIG.9-A).
Avoid aiming the sensor toward objects whose surfaces
are highly reflective, such as a mirror, monitor, etc.
(See FIG.9-A).
The sensor must be located at least 2m away from the
glass gate or window for avoiding nuisance triggering
because the shaking of glass could trigger the ultrasonic
sensor (See FIG.9-D).
The sensor must be located at least 2m away from the
source of airflow such as doorway, vents and air
conditioning, etc. (See FIG.9-B & FIG.9-C & FIG.9-E).
The distance between two sensors must be at least 6m to
avoid interference (See FIG.9-F).
The direction of the ultrasonic sensor should aim to the
main detection area to obtain the best coverage
(See FIG.2-A).

FI1G.9-D
3.3.2 Flush mount

FIG.9-E FIG.9-F

NOTE

When sensor is flush mounted with spring clip,flush mount
cap must be used to cover the terminals.

3.3.2.1 To install sensor, please drill a hole with diameter
of 68mm on ceiling board and keep the power cable
outside. Please strip off 6-8mm of cable sheathing
for wiring (See FIG.10).

N

6-8mm
J =
Drill a hole with | 30-35mm
$=68mm on the

ceiling
FIG.10
3.3.2.2 Open the knockout of flush mount cap with screw-
driver if the user wants to use the two tubes, then
fix the tubes and put the power cable through them
(See FIG.11).

__~Hole in ceiling
68mm dia. : CCT551011
Knockout

provided with the
enclosure.

Flush mount
enclosure

CCT551012 shown

3.3.2.3 Refer to wiring diagrams for correct cable
connections, then cover the flush mount cap back
and screw it tightly.

3.3.2.4 Insert sensor’s two spring clips into the drilled hole,
then push it upwards (See FIG.12).
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Power cables

_— Spring clips

FIG.12
3.3.2.5 Switch on the power supply.

3.3.3 Flush mount with standard junction box
HINT

No need of using the flush mount cap of terminals and
spring clip when sensor is flush mounted with standard
junction box.

The direction of the ultrasonic sensor should aim to the
main detection area to achieve the best detection
coverage when sensor is flush mounted with standard
junction box, and the fixing plate can be adjusted 45°.

3.3.3.1 Take off the decorative frame (See FIG.13).

A ..Sensor head
=0
y &

-Non- dropping screw

.--Decorative

3.3.3.2 Pull out cables from standard junction box (See FIG.14),
then strip off 6 - 8 mm of cable sheathing for wiring, and
refer to the wiring diagrams for correct cable connections
(See FIG.3 - FIG.8).



3.3.3.3 Fit the power box into standard junction box then
fix them with two screws (See FIG.15).

FIG.15

3.3.3.4 Assemble the sensor with power box, then fix them
with two screws (See FIG.12).

3.3.3.5 Put on the decorative frame and restore the power
supply.

3.3.4 Surface mount

HINT

No need to use the flush mount cap to cover the terminals
when sensor is surface mounted. The Surface mount box
shall be used.

3.3.4.1 There are 7 pairs of knockouts with various
distances from 41mm to 85mm on the bottom cover
of the surface mount junction box which can be
selected for different mounting applications (See

FI1G.16).To select two same figures on both ends for

the corresponding fixing distance (See FIG.17).

--- Knockouts

Knockouts -------T---:
FIG.16
A B The distance
between A and B
41 41 41mm
53 53 53mm
60 60 60mm
63 63 63mm
70 70 70mm
80 80 80mm
85 85 85mm
FIG.17

3.3.4.2 To feed power cables through the side of surface
mount junction box, please use cutting pliers to
break the side cable entry knockouts, then insert
cables into junction box and feed through. Please
strip off 6 - 8mm of cable sheathing for wiring
(See FIG.18).

FIG.18

3.3.4.3 Choose two proper knockouts to fix the junction box
on the surface of ceiling board with two mounting

3.3.4.4 Insert the four non-dropping screws to the
corresponding screw holes on sensor’s fixing plate.
Afterwards, those four screws will not drop off to
provide convenient subsequent installations

(See FIG.20).
- a=@----Non-
i dropping
screw ;

Non-dropping -
i screw
® :

FI1G.20

3.3.4.5 Refer to FIG.13 to assemble the sensor head with
the power box, and then refer to the wiring diagrams
(See FIG.3 - FIG. 8) for correctcable connections.

3.3.4.6 Put on the decorative frame and restore power
supply.

4 OPERATION AND FUNCTION
4.1 Setting of Lux, Time, Sens, ACC and PIR/US
knobs

Knob
(Ex-factory | Function Knob setting
setting)
CCT551011 | Set the CCT551011
Lux light level Range: 10Lux to 1000Lux
1000 10 value for
switching | CCT551012
Ao on load Range: 10Lux to 1000Lux
o and “ £+ 7 (100 oo
CCTEL?:OQ User can set the trimpot knob
300 according to their requirement
O for the application. The marked
100 1000
@ values are for reference only.
10 O
CCT551011 | Setdelay |Range: 5sec to 30min
Time off time Test: Test mode (Load and red
oLy et and/or green LED will
som @ . 2sec on, 2sec off).
5m IsL @ Short impulse mode for
15m Sets the staircase timer switch
CCT551012 | delay off control (Load and red
Timer time for and/or green LED will
sl Test| Qutput 1. 1sec on, 9sec off).
30m 5s
15Mm
CCT551012
Time2 Sets the Output 2 : is not influenced by
6om 10s | delay off the Lux setting.
time for
15m Output 2.
5m
Sens Set the - = Min. (approx. an oval
OO g Bxizm | SENSItiVity shape of 2x4m).
3**” of ultrasonic |+ = Max. (approx. an oval
N+ sensor shape of 10x16m).
ACC Protect the | ON: Activate the ACC function.
sensor OFF: Deactivate the ACC
from the function.
ofF o interference | Remark: Under ACC ON status,
of the airflow the detection coverage
and wind of ultrasonic sensor
will be reduced 1 - 2m
PRony Usony | Select PIR/US: Load will turn on when
triggering either PIR or ultrasonic
— method sensor is triggered.

PIRIUS PIR+US

US only: Load will turn on only
when ultrasonic
sensor is triggered.

4.2 Other functions

4.2.1 Function of Auxillary Control Terminal (A1/P1
B1/P2)

4.2.1.1 Manual control operation:
Connect terminal A1/P1 B1/P2 with push button
(N.O. type) to manually control the load on / off
(See FIG.3). When the load is off, press the push
button to manually control the load on. The load
keeps on if the movement is detected constantly.
The load will be automatically switched off if no
movement is detected before the delay time has
expired. The load can be manually turned off by
pressing the push button.If the load is manually
turned off before the timer has expired movement
will not trigger the load on again until the timer has
expired.

4.2.1.2 C-Bus control mode:
By factory default, the slide switch is set as below
(See FIG.21 push button mode). User can change
to C-Bus mode with the following steps:
1st: open the knockout with a small flat blade
screwdriver (See FIG.21).
2nd: move the slide switch to the position as shown
in FIG.22 with as mall flat blade screwdriver.

C-Bus Control mode

4.2.1.3 When movement is detected, the CCT551011/
CCT551012 will send a C-Bus control signal for
controlling the C-Bus system’s load on (See
FIG.23). The out put is common collector for use
with C-Bus unit swith auxiliary inputs.

4.2.2 Advance switching off function (enabled by remote)
Once the sensor has detected movement and turned
on the load, this function allows the sensor to turn off
the connected load prior to the set delay off time, if
no further movement is detected within 3min.

This function can only be enabled by the IR remote
control. In this mode, if no further movement is
detected, the load will turn off in 3min automatically
even the set delay off time is longer than 3min. This
function is disabled by default. Use appropriate
consideration for the application when enabling this
feature. This function may not be suitable for all
applications.

PIR+US: Load will turn on when
both PIR and ultrasonic
sensors are triggered,
Once the load is on, if
either PIR or ultrasonic
sensor detects movement,
the load will remain on.

PIR only: Load will turn on only
when PIR is triggered.

4.2.3 Usage of lens shield for PIR sensor

4.2.3.1 The CCT551011/CCT551012 is provided with 2 area
lens shields for masking the undesired detection
of PIR sensor. Each lens shield has 2 layers with
6 small segmen ts each (30° of detection angle
can be covered by each unit). For example, if the
sensor is installed at the height of 2.5m with the
complete lens shield fitted, the detection range will
reach up to 2m; and up to 6m diameter if only the A
layer of lens shield has been used .

4.2.3.2 After choosing the desired detection area, remove
the sections of the lens shield no longer necessary
(See FIG.24 ).

The whole lens shield is used.

Part of the lens shield is used.

G
&

Part of the lens shield is used.

FIG.24

The shaded part in the FIG.24 shows the detection area

exposed from removing sections of the lens shield.

The ultrasonic sensor is unaffected by the lens shield.

4.2.3.3 Fixing lens shield: There is a circular groove on the

back of the decorative frame and the lens shield is
designed with a circular hook. By coupling the hook
into the groove, the lens shield is fixed (See
FIG.25-A & FIG.25-B).

Circular
hook

FIG.25-A

Circular
groove -

4.3 Walk test (uncontrolled by Lux)

HINT

When power is supplied, sensor takes approx. 40sec to
warm up with the load on, after which the sensor will
enter into normal operation mode. Load will turn off at
100sec if no motion is detected, or remain on refer to
the time setting if motion is detected. In above 40sec
warm up period, sensor’s LEDs will stay ON if no IR
setting values have been stored, or if any IR setting
values have been stored in the sensor, LEDs will keep
flashing.

Sensor will operate according to the previous settings
when power is re-supplied after a power failure.

The purpose of conducting the walk test is to check whether
the triggering method (PIR, ultrasonic) is set correctly or

not and to adjust the detection coverage.

Procedures for conducting the Walk Test (Lux controller is
disabled):

4.3.1 Set the time knob to “Test” position.

4.3.2 Adjust the position of Sens trimpot knob to set the
desired sensitivity of the ultrasonic sensor. The
detection coverage of PIR sensor can be adjusted by
using the lens shield.

4.3.3 Set the ACC knob to OFF position.

4.3.4 Select the desired trigger method (i.e. PIR+US, PIR
only, US only or PIR/US).

Step 1: Switch on the power supply, noting it takes approx.
30sec for sensor to warm up with load and LED on.

Step 2: Walk within the desired detection coverage of sensor.

Step 3: When the PIR sensor is triggered by movement, the
red LED turns on for 2sec, then turns off; when the
Ultrasonic sensor is triggered by movement, the
green LED turns on for 2sec then turns off. When
choosing PIR+US as triggering method, if both
sensors have been triggered, both red and green
LEDs will turn on for 2sec then turn off.

4.3.5 Repeat above mentioned procedures to adjust the
settings of sensors either by trimpot knobs or IR
remote controller and conduct the walk test until the
sensor’s detection coverage meets your demand.

5 TROUBLE SHOOTING

When the CCT551011/CCT551012 works abnormally, please

check assumptive problems and suggested solutions in the
table below:

Problem | Possible cause Suggested solution
Lighting | 1. Power not 1. Switch on the power.
device switched on.

does not | 2. Incorrect wiring. | 2. Refer to wiring diagrams
turn on (See FIG.3 - FIG.8 ) and
check if the load is faulty.
3. The ambient light | 3. Set Lux value above the
level is too high. ambient light level then
trigger the sensor and check
if the load is switched on or

not.
4. Faulty load. 4. Replace the faulty load with
anew one.
Lighting | 1. Auto off delay 1. Set auto off delay time to a
device time is set too shorter time and check if the
does not long. load switchs off or not
turn off according to the preset off
delay time.
2. Sensor is 2. Check PIR lens shield and
nuisance adjust if necessary. Check
triggered. Remote Manual override is

not enabled. Ensure to keep

away from detection coverage

to avoid activating sensor
while do rectifying nuisance
triggering.

3. Incorrect wiring. | 3. Refer to wiring diagrams
(See FIG.3-FIG.8).

Red LED | 1. PIR sensor is not | 1. Choose PIR sensor as the

does not selected as the triggering method.
turn on triggering method

(PIR only;

PIR/US; PIR+US),

2. Exceeded the 2. The movement should be in
valid detection the valid detection range
range. (P8m).

Green 1. Ultrasonic sensor | 1. Choose ultrasonic sensor as
LED does is not selected as| the triggering method.
not turn the triggering
on method (US only;
PIR/US; PIR+US),

2. Exceeded the 2. The movement should be in
valid detection the valid detection range
range. (10m x 16m).

3. Wires connection | 3. Refer to wiring diagrams
in reverse in (See FIG.3-FIG.8)
between N and L.

Nuisance | There are heat

triggering | sources, airflow,
highly reflective
objects or any
objects which
may be swayed in
the wind or by
HVAC system
within the detection
coverage.

Avoid aiming the sensor
toward any heat sources,
such as air conditioning,
electric fans, heaters or
any highly reflective
surfaces.

Make sure there are no
swaying objects within the
detection coverage. Check
PIR lens shield and adjust
if necessary.

HINT

If the unit malfunctions, do not attempt to open or
repair the unit without a qualified electrician.
The effects to ultrasonic sensitivity:

The following conditions may cause lower sensitivity

or false triggering of ultrasonic sensor:
Set ACC knob to ON: The airflow from HVAC systems

may cause false triggering of the ultrasonic sensor.
To reduce the possibility of false triggering, the dual
technology sensor CCT551011 /CCT551012 is
designed with air current compensation (ACC)
function which is able to reduce the sensitivity of the
ultrasonic sensor by approx.10% - 40% varied with
the strength of airflow.
Ultrasonic sensitivity will be affected by the materials
such as carpet, sound absorbable cotton, curtain, etc.
since they are sound wave absorber.
Low ambient temperature might slightly decrease
ultrasonic sensitivity and also reduce the detection
range.
The effects to PIR sensitivity:
The following conditions may cause lower sensitivity of
PIR sensor:

On very foggy days, the sensitivity may be less due

to moisture collecting on the lens.

On very hot days, the sensitivity will be lower as high
ambient temperature can be close to body temperature.
(Note - PIR sensors rely on the temperature difference
between the moving object and the room ambient)

On very cold days when wearing heavy clothing, and
especially if the facial area is covered, unit may appear

less sensitive.
Cleaning: Wipe with dry cloth only. Soap or rough cloth
may damage the sensor lens.

6 OPTIONAL ACCESSORY

CCT551011/CCT551012 can be programmed by IR remote
control CCT556011 (It is for optional purchase).

~
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MANUEL DE L'UTILISATEUR

Réf.
CCT551011 - Presence Dual-Tech - 1 canal
CCT551012 - Presence Dual-Tech - 2 canaux

Encastrement Montage en surface

Instructions de montage

Parametre CCT551011 CCT551012

Tension

> . 220 - 240 V~, 50/60 Hz
nominale/fréq.

Caractéris- | Un cavalier amovible est La sortie 1 est contrélée par une
tiques fourni pour brancher la détection de mouvement et par
sortie 1 charge au circuit les paramétrages de seuils lux.

d'alimentation du détecteur.
Charges maximales :

Charges maximales :
Lampes incandescentes :

Lampes incandescentes : 2300 W

2000 W 2 300 W

Lampes halogénes Lampes halogénes HT :

HT : 1 000 W 1200w

Lampes halogénes BT : Lampes halogénes BT : 1200 VA
1000 VA Tubes fluorescents : 1 200 VA

Lampes fluorescentes com-
pactes et lampes LED : 400 W
Les réglages de test et
d'impulsions s'appliquent
uniquement a cette sortie.

Tubes fluorescents : 900 VA
Lampes fluorescentes
compactes et lampes

LED : 100 W

La sortie 2 est contrélée par
une détection de mouvement
uniquement. Elle n'utilise pas
le seuil lux. Les réglages de
test et d'impulsions a 1 sec ne
s'appliquent pas a cette sortie.
Charges maximales :
Puissance de coupure : 5 A
(cosp = 1), 250 V AC
Puissance du moteur : 100 W

Caractéris- |s.o.
tiques
sortie 2

Sortie 1 : de 5 sec a 30 min

Sortie 2 : de 10 sec a 60 min
10 lux & 1 000 lux et I'infini pour le
contréle dela sortie 1 uniquement

modifiable de 5 sec
a 30 min
10 lux @ 1 000 lux

Intervalle
Seuil lux

Infrarouge passif (IRP)
Ultrasons (US)

Technologie
de détection

Plage de déte- | IRP : 360°, sur un cercle de 8 m de diametre, pouvant étre
ction (hauteur | modifiée grace a la protection de la lentille ; Ultrasons : 360°,

de plafond : de forme ovale, pouvant étre modifiée jusqu'a 10 m x 16 m,
2,5m) modifiable
Indicateurs Infrarouge passif (IRP) utilisant un indicateur rouge

de détection Ultrasons (US) utilisant un indicateur vert

Note environ-
nementale

classe Il, IP20, pour utilisation en intérieur uniquement

Avertissement de sécurité

RISQUE D'ELECTROCUTION, D'EXPLOSION OU
D'ARC ELECTRIQUE

Pour une installation électrique sdre, faire uniquement appel
a des professionnels expérimentés. lls doivent disposer de
connaissances approfondies dans les domaines suivants :

» raccordement aux réseaux d’installation

» raccordement de différents appareils électriques

» pose de cables électriques

* normes de sécurité, regles et réglementations locales
en matiére de cablage

Le non-respect de ces instructions peut entrainer la
mort ou des blessures graves.

1 CONTENU DU PAQUET

lllustration @

s Fenétre de | Boitier de |Instructions
Elément | Capteur |, otection montage |de montage
de la lentille | apparent
Quantité 1 2 1 1
Illustration ? ? ? ? g g g §
Vis de . o
P L Vis Vis a bois
Elément maintien
® 3 x 18 mm D3 x14 mm| d4x254mm
Quantité 4 2 2

Illustration

Télécommande IR,
réf. CCT556011

Elément | Boite d'encastrement ) .
(accessoire en option)

Quantité 1 1

2 DESCRIPTION DU PRODUIT

2.1 Caractéristiques

Le détecteur de présence a ultrasons et IRP 360° a charge unique,
pour montage encastré ou apparent intégre les technologies

a ultrasons (US) et IRP dans un seul appareil. Il convient parfaite-
ment a une utilisation en intérieur et est donc idéalement utilisé

a la maison, dans un bureau en open space, dans des toilettes
publiques, dans une salle de conférence, dans un parking souterrain,
dans une salle de classe, dans une bibliotheque, etc. A l'aide 1. d'un
rhéostat ou 2. d'une télécommande en option, le temps, la sensibilité
ultrasonique, les lux, la fonction de CCA (compensation de courant
d'air) ainsi que la méthode de déclenchement de I''RP/des US
peuvent étre réglés selon les désirs de I'utilisateur afin de répondre
aux différentes exigences d'utilisation et d'économiser I'énergie en
allumant/éteignant la lumiére.

2.2 Dimensions :

D 111,5x 72 mm
(Voir FIG. 1-A)

FIG.1-A

Boitier de montage apparent : ® 111,5x35mm
(voir FIG. 1-B)

35

| @ 1115
FIG.1-B

2. Détecteur pour montage encastré : ® 111,5 x 90 mm
(Voir FIG. 1-C)

| 11,5 |

‘ P 60 ‘

43,5

FIG. 1-C

3 INSTALLATION ET CABLAGE

3.1 Choisir un emplacement adapteé

Il est recommandé d'installer le capteur a une hauteur de 2 a 3 m,
2,5 m constituant la hauteur de montage optimale. La plage de
détection du capteur IRP peut atteindre ® 8 m et celle du capteur
a ultrasons a une forme ovale, de 8 m x 10 m pour un léger
mouvement (c.-a-d. mouvement de la main) etde 10 m x 16 m
pour un grand mouvement (c.-a-d. marche). Les détecteurs IRP
et a ultrasons disposent tous deux d'un angle de détection de
360° (voir FIG. 2-A et FIG. 2-B).

Vue du dessus

US 10m

FIG. 2-A

LenTTTTTmm R |
IRP Iéger mouvement

IRP grand mouvement
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_
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S emeeeaaaa- mouvement
‘ US 10m sl
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mouvement
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FIG. 2-B

3.2 Cablage

A A DANGER

RISQUE D'ELECTROCUTION

La tension des bornes de cables est dangereuse.

* Pour éviter le risque de blessure, verrouiller et marquer le circuit
d'alimentation avant l'installation.

+ Un disjoncteur (250 V AC, 10 A) de type C doit étre installé, conformément
ala norme EN60898-1.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer la mort ou
des blessures graves.

AVERTISSEMENT

Pour le détecteur Dual-Tech a 1canal (CCT551011) uniquement :
Un cavalier se trouve entre D1 et L.

Si la charge est sur le méme circuit que le capteur, il est
possible d'utiliser le cavalier.

Si la charge est sur un autre circuit (ou si un contact sec est
nécessaire), retirer le cavalier. Utiliser les bornes D1 et D2
pour les raccords d'alimentation et de charge.

2.1 Capteur Dual-Tech - 1 canal (CCT551011)

3.
3.2.1.1 Pour I'éclairage (avec cavalier sur bornes D1 et L)

Un capteur contrdle une charge (voir FIG. 3).

Poussoir
(N.O.)

A1/P1 B1/P2
Boitier électrique
D2D1 P

(Remarque : l'interrupteur
sert a mettre sous/hors
tension le détecteur. Il est

b recommandé, mais reste
toutefois en option.)

FIG. 3
Contréle de signal de bus-C (voir FIG. 4). S'assurer
que l'interrupteur a glissiére est bien positionné, voir

chapitre 4.2.1.2, et FIG. 20 et FIG. 21).
o o VersBusC

Boitier électrique
1P N

(Remarque : l'interrupteur
sert a mettre sous/hors
tension le détecteur. Il est
b recommandé, mais reste
toutefois en option.)

FIG. 4

Un détecteur contréle la minuterie d'escalier
(positionner le bouton du temps sur [1s1) (voir FIG. 5).
Minuterie d'escalier

(A1/P1 B1/P2

Boitier électrique t
D2D1P N «
Ein
o

Y
J

fﬁﬁ?i’%’t

N N S

P [ [ [
FIG. 5

3.2.1.2 Un détecteur controle le CVC (retirer le cavalier
des bornes D1 et L).
Branchement de D1-D2 a I'alimentation AC
(voir FIG. 6-A).

Charge

Poussoir
(N.O.)

(A1/P1B1/P2
Boitier électrique
2D1P N

Charge
AC
N N
P [
FIG. 6-A
Branchement de D1-D2 a I'alimentation CC
(voir FIG. 6-A). Poussoir

(N.O.)

A1/P1 B1/P2
Boitier électrique

FIG. 6-B
3.2.2 Détecteur Dual-Tech 2 canaux (CCT551012)
3.2.2.1 Un disjoncteur adapté doit étre mis sur 'alimentation
du circuit du capteur et sur le circuit CVC pour garantir
le respect de la norme EN 60898-1.

Bouton-poussoir,
N.O. (en option)

CCT551012
P

Charge
d'éclairage T
N

Fig 7. Schéma de cablage pour une utilisation typique a double charge

3.2.2.2 La borne R&S fournit un point de raccordement
optionnel pour un bouton-poussoir. La FIG. 8 indique
comment brancher un détecteur a un circuit de

minuterie de cage d'escalier.

Alimen-
tation

Commande

CCT551012

Bouton-
poussoir, N.O.
(en option))

: f

Fig 8. Détecteur combiné a un circuit de minuterie de cage d'escalier

Charge

® N P
l

3.3 Procédure d'installation

3.3.1 Conseils utiles pour l'installation

Puisque le détecteur est sensible a la température, aux cou-

rants d'airs et au vent, veuillez éviter les conditions suivantes :
Le détecteur ne doit pas étre orienté vers des objets pouvant
étre agités par le vent, tels que des rideaux, des grandes
plantes, des jardins miniatures, etc. (voir FIG. 9-A) ;
Le détecteur ne doit pas étre orienté vers des objets dont la sur-
face est trés réfléchissante, tels qu'un miroir, un moniteur, etc.
(voir FIG. 9-A) ;
Le détecteur doit étre placé a au moins 2 m de toute porte
vitrée ou fenétre, en vue d'éviter tout déclenchement
intempestif en raison des tremblements du verre qui
activeraient le détecteur a ultrasons (voir FIG. 9-D) ;
Le détecteur doit étre placé a au moins 2 m de toute source
de courant d'air, tel qu'une porte, un conduit et l'air
conditionné, etc. (voir FIG. 9-B, FIG. 9-C et FIG. 9-E) ;
La distance entre deux capteurs doit étre d'au moins 6 m en
vue d'éviter les interférences (voir FIG. 9-F) ;
Le détecteur a ultrasons doit viser la principale zone de
détection pour obtenir la meilleure couverture
(voir FIG. 2-A).

<

FIG. 9-B FIG. 9-C
>2m | >6m |
= = =
“%nduit
d'air
FIG. 9-D FIG. 9-E FIG. 9-F
3.3.2 Montage encastré
REMARQUE

Lorsque le capteur est encastré a l'aide d'une pince a ressort,
il convient d'utiliser un boitier d'encastrement pour couvrir
les bornes.

3.3.2.1 Pour installer un capteur, percer un trou de 68 mm
de diamétre dans le plafond et garder le cable
d'alimentation a I'extérieur. Dénuder 6 8 8 mm
d'isolant pour le raccordement (voir FIG. 10).

Percer un trou de
68 mm dans le
plafond

FIG. 10
3.3.2.2 Ouvrir I'opercule de la boite d'encastrement a I'aide
d'un tournevis si l'utilisateur souhaite utiliser les
deux tubes, alors fixer les tubes puis y faire passer
le cable d'alimentation (voir FIG. 11).

__Trou dans le plafond
dia. 68 mm : CCT551011

Opercule dia. 78 mm : CCT551012

Vis de maintien
fournies avec le
boitier

Boite
d'encastrement

Tétes de cable

CCT551012 représenté

3.3.2.3 Voir les schémas de cablage pour un bon
branchement des cables, puis remettre la boite
d'encastrement et bien la visser.

3.3.2.4 Insérer les deux pinces a ressort du détecteur dans le
trou percé, puis pousser vers le haut (voir FIG. 12).

1 12 7

Plafond

r

Cables d'alimentation

__—Pinces a ressort

\

FIG. 12
3.3.2.5 Brancher I'alimentation.

3.3.3 Montage encastré avec boite de dérivation standard
INDICATION

Si le détecteur est encastré avec une boite de dérivation,
il n'est pas nécessaire d'utiliser la boite d'encastrement
des bornes ni la pince a ressort.

Le détecteur a ultrasons doit étre orienté de maniére

a viser la zone de détection principale en vue d'obtenir la
meilleure couverture lorsque le détecteur est encastré a
I'aide d'une boite de dérivation ; la plaque de fixation peut
étre réglée a 45°.

3.3.3.1 Retirer le cadre décoratif (voir FIG. 13).

3.3.3.2 Retirer les cébles de la boite de dérivation standard
(voir FIG. 14), puis dénuder 6 a 8 mm d'isolant pour
le raccordement, et voir les schémas de cablage pour
un bon branchement (voir FIG. 3 - FIG. 8).



3.3.3.3 Placer le boitier électrique dans la boite de
dérivation standard, puis les fixer a I'aide de

deux vis (voir FIG. 15).

3.3.3.4 Assembler le détecteur et le boitier électrique, puis
les fixer avec deux vis (voir FIG. 12).
3.3.3.5 Placer le cadre décoratif et rétablir I'alimentation

électrique.

3.3.4 Montage apparent

FIG. 15

18- Test| automatique
30m 55| pourla
_V sortie 1.

15m

INDICATION

Dans le cas d'un montage apparent, il n'est pas nécessaire
d'utiliser une boite d'encastrement pour couvrir les bornes.
La boite de montage apparent doit étre utilisée.

3.3.4.1 L'arriere de la boite de dérivation comporte 7 paires de
bornes a distances variables (de 41 mm a 85 mm) qui

peuvent étre sélectionnées selon les différentes
applications de montage (voir FIG. 16). Sélectionner
deux nombres identiques a chaque extrémité pour la
distance correspondante (voir FIG. 17).

Bornes

A B Distance
entre AetB
41 41 41 mm
53 53 53 mm
60 60 60 mm
63 63 63 mm
70 70 70 mm
80 80 80 mm
85 85 85 mm
FIG. 17

3.3.4.2 Pour alimenter les cables d'alimentation par le coté
de la boite de dérivation pour montage apparent,
veuillez utiliser des pinces coupantes pour casser
les opercules latéraux d'entrée de céble, puis
insérer les cables dans la boite de dérivation et les
alimenter. Dénudez 6 a 8 mm d'isolant pour le
raccordement (voir FIG.18).

Opercule
d'entrée

FIG. 18

3.3.4.3 Choisir deux opercules adaptés pour fixer la
boite de dérivation a fleur de plafond avec deux
vis de montage (voir FIG. 19).

3.3.4.4 Insérer les quatre vis de maintien dans les trous
correspondant de la plaque de fixation du détecteur.
Ensuite, ces quatre vis ne tomberont pas en vue des
installations ultérieures (voir FIG. 20).

-a=Q--- Vis de

Vis de oy o, maintien

maintien !

FIG. 20

3.3.4.5 Voir la FIG. 13 pour assembler la téte de capteur sur le
boitier électrique, puis voir les schémas de cablage
(voir FIG. 3 et FIG. 8) pour un branchement correct.

3.3.4.6 Placer le cadre décoratif et rétablir I'alimentation
électrique.

4 Fonctionnement et fonctions
4.1 Réglage des boutons lux, temps, Sens,
ACC et IRP/US

Bouton
(ancien Fonction Réglage du bouton
réglage par
défaut)
CCT551011 | Définir le CCT551011
Jux niveau Plage : 10 lux & 1000 lux
Ty 10 d'intensité
t@ de lumiére | CCT551012
A 100 | pourla Plage : 10 lux & 1000 lux
300 commuta- | et « Lr » (OO oo
tion en
CCT851012 | charge L'utilisateur peut régler le bouton

'goé du rhéostat selon ses exigences
d'utilisation; Les valeurs indiquées
sont données a titre de référence

100 uniquement.
CCT551011 | Définir la Plage : 5 sec a 30 min
Temps temporisa- | Test : Mode test (charge sous tension
L Tt tion d'arrét et LE[? rouge et/ou verte ]
automatique allumée pendant 2 sec, puis
30m @ 5s hors tension et éteintes pendant
= °" | Définit 2sec).
sm ) I5L: Mode'a impulsion courte pour
CCT551012 | temporisa- les commutateurs de minuteries
Temps1 tion d'arrét de cage d'escalier (charge sous

tension et LED rouge et/ou
verte allumée pendant 1 sec,
puis hors tension et éteintes
5m pendant 9 sec).

CCT551012 | Définit

. Sortie 2 : non influencée par
remps2 temporisa-

60 10s| .. oS S .
S| tion d'arrét le paramétrage lux
automa-
15m tique pour
5m |la sortie 2.
Sens Définir la - = Min. (forme ovale

)

Protege le ON : Activation de la fonction CCA.

&)

Fi

O S 3% 12m | SENSIbIitE d'environ 2 x 4 m).
3x5 <
§ du détecteur |+ = Max. (forme ovale
S a ultrasons d'environ 10 x 16 m).
interférences | Remarque : Lorsque la fonction
Ol

)
+

ACC

=N des courants

d'air et du détection du détecteur a
vent ultrasons sera réduite de 1a 2 m

Sélectionner |PIR/US (IRP/US) : la charge sera sous

PIRonly US only

la méthode tension lorsque le détecteur IRP
= de ou a ultrasons sera déclenché.
PRUS ~ PR:US | qaclanche- |PIR*US (IRP+US) : la charge sera sous
ment tension lorsque les détecteurs IRP

et a ultrasons seront daéclenchés.
Une fois la charge sous tension, si
un des détecteurs détecte un
mouvement, elle restera sous
tension.

PIR only (IRP uniquement) : La charge

se mettra sous tension uniquement

lorsque I'IRP sera déclenché.
US only (US uniquement) : La charge

se mettra sous tension uniquement

lorsque le détecteur a ultrasons
sera déclenché.

4.2 Autres fonctions

4.2.1 Fonction du terminal de commande auxiliaire
(A1/P1 B1/P2)

4.2.1.1 Fonction de commande manuelle :
Brancher le terminal A1/P1 B1/P2 sur le bouton poussoir
(type N.O.) pour contréler manuellement la charge
sous/hors tension (voir FIG. 3). Lorsque la charge est hors
tension, appuyer sur le bouton poussoir pour contréler
manuellement la charge sous tension. La charge continue
si le mouvement est détecté en permanence.
La charge sera automatiquement coupée si aucun
mouvement n'est détecté avant I'expiration du délai. La
charge peut étre coupée manuellement en appuyant sur
le bouton poussoir. Si la charge est coupée manuelle-
ment avant la fin de la minuterie, le mouvement ne la
déclenchera pas avant ce délai.

4.2.1.2 Mode de fonctionnement Bus-C :
Par défaut, l'interrupteur a glissiére est positionné tel
qu'indiqué ci-apres (voir FIG. 21, mode bouton-
poussoir). L'utilisateur peut modifier le mode Bus-C en
suivant les étapes suivantes :
1 : Ouvrir I'opercule a l'aide d'un petit tournevis plat
(voir FIG. 21).
2 : A l'aide du petit tournevis plat, déplacer l'interrupteur
a glissiére vers la position souhaitée, tel qu'indiqué a la
FIG. 22.

Mode de fonctionnement Bus-C

4.2.1.3 Lorsqu'un mouvement est détecté, le dispositif
CCT551011/CCT551012 envoie un signal de controle
Bus-C afin de contréler la mise sous tension de la charge du
systéme du Bus-C (voir FIG. 23). La sortie est un collecteur
commun pour l'unité du Bus-C et les entrées auxiliaires.
4.2.2 Fonction avancée de coupure (a distance)
Dés lors que le capteur a détecté un mouvement et mis la
charge sous tension, cette fonction lui permet de couper la
charge connectée avant la temporisation d'arrét programmée,
si aucun mouvement n'est détecté dans les 3 min qui suivent.
Cette fonction peut uniquement étre activée a l'aide de la
télécommande IR. Dans ce mode, si aucun autre mouvement
n'est détecté, la charge se met automatiquement hors tension
aprés 3 min, mais si la temporisation d'arrét programmée est
supérieure a 3 min. Cette fonction est désactivée par défaut.
Bien prendre en considération I'application avant d'activer cette
fonctionnalité. Il est possible que cette fonctionnalité de
convienne pas a toutes les applications.

détecteur des | OFF : Désactivation de la fonction CCA.

CCA est activée, la couverture de

4.2.3 Utilisation de la fenétre de protection de la lentille pour
le détecteur IRP
4.2.3.1 Les modeles CCT551011/CCT551012 sont dotés de

2 fenétres de protection de la lentille permettant de masquer
une détection non désirée du détecteur IRP. Chaque fenétre
de protection dispose de 2 couches dotées de 6 segments
chacune (correspondant a un angle de couverture de 30°
chacun). Par exemple, si le détecteur est installé a une
hauteur de 2,5 m avec la fenétre de protection compléte, la
plage de détection atteindra 2 m. Si seule la couche A est
utilisée sur la fenétre de protection, le diamétre de détection
atteindra 6 m.

4.2.3.2 Apres avoir choisi la zone de détection requise, retirer les
parties de la fenétre qui ne sont plus nécessaires (voir FIG. 24).

Toute la fenétre de protection
est utilisée.

Une couche de la fenétre de
protection est utilisée.

N

Une partie de la fenétre de

@ protection est utilisée.
4

T dem
@ 30 “ee-®8m

FIG. 24

La zone grisée dans la FIG. 24 correspond a la zone de

détection exposée en fonction des parties retirées de la fenétre

de protection.

La fenétre de protection n'a pas d'incidence sur le détecteur

a ultrason.

4.2.3.3 Fixation de la fenétre de protection de la lentille : Une ra

inure circulaire se trouve a l'arriére du cadre décorative et la
fenétre de protection de la lentille dispose d'une encoche
circulaire. La fenétre de protection est fixée en insérant
I'encoche dans la rainure (voir FIG. 25-A et FIG. 25-B).

Encoche @
circulaire ‘
———— FIG. 25-A
Rainure ﬂ‘”““f”““‘
circulaire - \\'©
Cadre
décoratif

4.3 Test de marche (non contrélé par lux)

INDICATION

Lors du branchement de I'alimentation, il faut environ 40
secondes au détecteur pour chauffer avec la charge sous
tension, ensuite le détecteur sera en mode de fonctionnement
normal. La charge se met hors tension aprés 100 secondes, si
aucun mouvement n'est détecté ou reste sur le réglage du
temps si un mouvement est détecté. Aprés les 40 secondes de
chauffe, les LED du détecteur resteront sur ON si aucune
valeur de parametre IR n'a été mémorisée ou, si des valeurs de
paramétre IR ont été mémorisées dans le détecteur, les LED
continueront a clignoter.

Apres une panne de courant et une fois le courant rétabli, le
détecteur fonctionnera selon les paramétres précédents.

L'objectif d'un test de marche est de vérifier si la méthode de
déclenchement (IRP, ultrason) est correctement définie et
d'adapter la zone de couverture de détection.

Procédure de réalisation du test de marche (le régulateur lux est
désactivé) :

4.3.1 Régler la minuterie en position « Test ».

4.3.2 Reégler la position du bouton du rhéostat de sensibilité pour
définir la sensibilité désirée du détecteur a ultrasons. La zone
de couverture du détecteur IRP peut étre réglée a l'aide de la
fenétre de protection de la lentille.

4.3.3 Régler le bouton CCA (« ACC ») en position OFF.

4.3.4 Sélectionner la méthode de déclenchement désirée
(c.-a-d. IRP+US, IRP uniquement, IRP uniquement ou IRP/US).

Niveau 1 : Brancher l'alimentation. Il faut environ 30 secondes au
capteur pour se mettre en route, avec la charge sous
tension et les LED allumées.

Niveau 2 : Marcher dans la zone de couverture désirée.

Niveau 3 : Si le détecteur IRP est déclenché par le mouvement, la
LED rouge s'allume pendant 2 secondes, puis s'éteint ; si
le détecteur a ultrasons est déclenché par le mouvement,
la LED verte s'allume pendant 2 secondes, puis s'éteint.
Si la méthode de déclenchement est IRP+US et dans le
cas ou les deux détecteurs ont été déclenchés, alors les
LED rouge et verte s'allumeront pendant 2 secondes,
puis s'éteindront.

4.3.5 Répéter les procédures décrites ci-dessus pour régler les
parametres des détecteurs soit a I'aide du bouton du rhéostat
ou de la télécommande IR et effectuer un test de marche
jusqu'a ce que la zone de couverture soit celle désirée.

5 DIAGNOSTIC DE PANNE

En cas de fonctionnement anormal du systeme
CCT551011/CCT551012, veuillez vérifier les problémes
présumés et les solutions proposées dans le tableau ci-dessous :

Probléeme Cause possible Solution proposée
Le 1. L'alimentation est | 1. Brancher I'alimentation.
dispositif coupée.
d'éclairage | 2. Branchement 2. Voir les schémas de cablage
ne incorrect. (FIG.3 - FIG.8) et vérifier si la
s'allume charge est défectueuse.
pas 3. Le niveau 3. Définir une valeur lux
d'éclairage supérieure a |'éclairage
ambiant est trop ambiant, puis activer le
important. détecteur et vérifier si la
charge est alimentée ou non.
4. Charge 4. Remplacer la charge
défectueuse. défectueuse par une nouvelle.
Le 1. La temporisation | 1. Définir une temporisation d'arrét
dispositif d'arrét automa- automatique plus courte et
d'éclairage| tique définie est verifier si la charge se coupe ou
ne s'éteint trop longue. non selon la temporisation
pas d'arrét prédéfinie.

2. Le détecteur

2. Vérifier la fenétre de protection

subit une de la lentille IRP et I'ajuster si
nuisance. nécessaire. S'assurer que le
dépassement manuel a dis-
tance n'est pas activé. Veiller a
rester a distance de couverture
de détection afin d'éviter d'acti-
ver le détecteur en rectifiant la
nuisance.
3. Branchement 3. Voir schéma de cablage
incorrect. (FIG.3 -FIG.8).
LaLED |1.Ledetecteur IRP |1, Choisir le détecteur IRP
rouge ne | nN'estpas sélec- comme méthode de
s'allume tionné comme déclenchement.
pas méthode de
déclenchement
(IRP uniquement ;
IRP/US ; IRP+US).
2. Plage de détection | 2. Le mouvement doit avoir
valide dépassée. lieu dans la plage de
détection valide (® 8 m).
La LED 1. Le détecteur a 1. Choisir le détecteur a
verte ne ultrasons n'est pas| ultrasons comme méthode de
s'allume sélectionné déclenchement.
pas comme méthode
de déclenchement
(US uniquement ;
IRP/US ; IRP+US).
2. Plage de détection |2. Le mouvement doit avoir lieu
valide dépassée. dans la plage de détection
valide (10 m x 16 m).
3. Raccordement 3. Voir schémas de cablage
inversé entre le N (FIG.3-FIG.8)
etlaP.
Déclen- |Des sources de Eviter de placer le détecteur
chement |chaleurs, courants | en direction des sources de
intem- d'air, objets trés chaleur, telles que l'air
pestif réfléchissants ou conditionné, des ventilateurs

tout objet pouvant
étre agité parle
vent ou par le
systeme CVC dans
la zone de
couverture.

électriques, des radiateurs ou
des surfaces trés réfléchis-
santes.

S'assurer qu'aucun n'objet ne
bouge dans la zone de
couverture. Vérifier la fenétre
de protection de la lentille IRP
et I'ajuster si nécessaire.

INDICATION

En cas de dysfonctionnement de I'appareil, ne pas tenter de

I'ouvrir ou de le réparer sans la présence d'un électricien qualifié.

Impacts sur la sensibilité ultrasonique :
Les conditions suivantes peuvent affecter la sensibilité ou

déclencher de maniére inopinée le détecteur a ultrasons :
Placer le bouton « ACC » (CCA) sur « ON » : Le courant

d'air des systémes CVC peut entrainer un déclenchement
inopiné du détecteur a ultrasons.

En vue de réduire le risque de déclenchement intempestif, le
détecteur CCT551011 /CCT551012 dual tech dispose d'une
fonction de compensation de courant d'air (CCA) qui permet
de réduire la sensibilité du détecteur a ultrasons d'environ

10 & 40 % selon l'intensité du vent.

La sensibilité ultrasonique peut étre affectée par les matiéres
telles que les tapis, les cotons qui absorbent le bruit, les
rideaux, etc., car ils absorbent les ondes sonores.

Une faible température ambiante peut Iégerement réduire la
sensibilité ultrasonique ainsi que la plage de détection.

Impacts sur la sensibilité IRP :

Les conditions suivantes peuvent affecter la sensibilité
du détecteur IRP :
Lorsque le temps est brumeux, la sensibilité peut étre réduite
en raison de I'humidité sur la lentille ;
Lorsqu'il fait chaud, la sensibilité peut étre réduite, car la
haute température ambiante peut s'approcher de la
température du corps.
(Remarque : les détecteurs IRP se basent sur la différence de
température entre I'objet en mouvement et la température
ambiante) ;
Lorsqu'il fait froid et que I'on porte des vétements épais, surt-
out si le visage est couvert, le dispositif peut étre moins
sensible.
Nettoyage : Essuyer avec un chiffon sec uniqguement. Le savon
ou un tissu rugueux pourraient endommager la lentille du
détecteur.

6 ACCESSOIRE EN OPTION

Les modéles CCT551011/CCT551012 peuvent étre programmés
a l'aide d'une télécommande IR CCT556011 (achat en option).

~

Schneider Electric Industries SAS

Si vous avez des questions d'ordre technique, veuillez
contacter le service client de votre pays.
schneider-electric.com/contact

NVE51517-00 07/2016



Schneider

BENUTZERHANDBUCH

Art.-Nr.
CCT551011 - Prasenz Dual-Tech - 1-Kanal
CCT551012 - Prasenz Dual-Tech - 2-Kanal

Unterputzmontage Aufputzmontage
Montagehinweise
Parameter CCT551011 CCT551012
Betriebs-
spannung/-- 220 - 240V~, 50/60 Hz
frequenz
Ausgang 1 Zum AnschlieBen der Last an | Ausgang 1 ist Uiber die
Eigen- den Versorgungskreis des Bewegungserfassung und die
schaften Sensors ist ein entfernbarer Lux-Schwelleneinstellungen
Schaltdraht vorgesehen. gesteuert.
Maximallasten: Maximallasten:
Gluhlampen: 2000 W Gluhlampen: 2300 W
HV-Halogenlampen: 1000 W HV-Halogenlampen: 1200 W
NV-Halogenlampen: 1000 VA | NV-Halogenlampen: 1200 VA
Leuchtstoffréhren: 900 VA Leuchtstoffréhren: 1200 VA
Leuchtstoffkompaktlampen Leuchtstoffkompaktlampen und
und LED-Lampen: 100 W LED-Lampen: 400 W
Test- und Impulseinstellungen
gelten nur fir diesen Ausgang.
Ausgang 2 K A Ausgang 2 ist nur Uber die
Eigen- Bewegungserfassung gesteuert.
schaften Er verwendet nicht die
Lux-Schwelle. Test- und
1-s-Impulseinstellungen sind fiir
diesen Ausgang nicht gliltig.
Maximallasten:
Relaisleistung: 5 A (cosg = 1),
250 VAC
Motorlast: 100 W
Timer- Einstellbar von 5 s bis 30 Ausgang 1: von 5 s bis 30 min
Bereich min Ausgang 2: von 10 s bis 60min
Lux- 10 Lux bis 1000 Lux 10 Lux bis 1000 Lux und
Schwelle unendlich bei nur Ausgang-1-
Steuerung.
Erfassungs- Passiv Infrarot (PIR)
technologie

Ultraschall (US)

Erfassungsbe-| PIR: 360° kreisformig bis zu 8 m Durchmesser, einstellbar tber
Linsenmaske Ultraschall: 360° ovales Muster, einstellbar bis zu
Deckenhdhe) | 10m x 16m, einstellbar

reich (2,5 m

Erfassungs-
anzeigen

Umge-
bungs-
werte

Passiv Infrarot (PIR) mit roter Anzeige
Ultraschall (US) mit griiner Anzeige

Klasse I, IP20, nur fiir den Einsatz im Innenbereich

Sicherheitswarnung

STROMSCHLAGGEFAHR, EXPLOSIONSGEFAHR
ODER GEFAHR VON LICHTBOGENUBERSCHLAG

Die sichere elektrische Installation darf nur von qualifi-
zierten Fachkraften ausgeflihrt werden. Qualifizierte
Fachkrafte mussen profunde Kenntnisse in den folgenden
Bereichen aufweisen:

* Anschluss an Installationsnetze

* Verbindung mehrerer elektrischer Gerate

» Verlegung von Elektroleitungen

« Sicherheitsstandards, lokale Verdrahtungsregeln und
-vorschriften
Die Nichteinhaltung dieser Anleitungen hat Tod oder
schwere Verletzungen zur Folge.

1 PACKUNGSINHALT

Muster

Element

Menge

Muster

Element

Menge

S Linsenab-
ensor deckung
1 2

VeV

Unverlierbare
Schraube
®3 x 18 mm

4

T

Schraube

Aufputz- |Montage-
dose hinweise
1 1

i

2 2

Muster
IR-Fernbedienung

Element Unterputzdeckel Art-NrCCT55601 1
(Zubehor, optional zu
erwerben)

Menge 1 1

2 PRODUKTBESCHREIBUNG

2.1 Merkmale

Der Einzellast-360°-PIR-und-Ultraschall-Anwesenheitssensor
fur die Unterputz-/Aufputzmontage integriert fortschrittliche
PIR- und Ultraschall- (US) Technologien in einem Gerat. Der
Anwesenheitssensor ist fiir die Innenanwendung vorgesehen
und daher optimal fir die Verwendung in Wohnungen,
GroRraumbdros, 6ffentlichen WC-Einrichtungen, Konferenzrau-

men, Tiefgaragen, Klassenzimmern, Bibliotheken usw. geeignet.

Uber den Potentiometer oder die optionale Fernbedienung
kénnen Zeit, Ultraschallempfindlichkeit, Lux, ACC-Funktion

(Air Current Compensation) und die PIR/US-Ausléseart
entsprechend den Wiinschen des Benutzers angepasst werden,
wodurch die Anforderungen an die verschiedenen Anwendun-
gen und die Energieeinsparung durch Ein- und Ausschalten des
Lichts erfillt werden kénnen.

2.2 Abmessungen:
1. Aufputz-Sensoreinheit ®111,5 x 72 mm
—_— (Siehe ABB. 1-A)

| 1115
ABB. 1-B

2. Unterputz-Sensoreinheit ®111,5 x 90 mm

(Siehe ABB. 1-C)
I ®111,5 |

43,5

ABB. 1-C

3 MONTAGE UND VERDRAHTUNG

3.1 Geeigneten Montageort wahlen

Die empfohlene Montagehthe des Sensors betragt 2 - 3 m,
wobei die optimale Einbauhdhe mit 2,5 m gegeben ist. Der
Erfassungsbereich des PIR-Sensors kann bis zu ®8 m
betragen, der Ultraschallsensor umfasst eine ovale Form
von 8 m x 10 m bei einer kleinen Bewegung (d. h. Winken
mit der Hand) und eine ovale Form von 10 m x 16 m bei
einer groRen Bewegung (d. h. Laufen). Der Erfassungswin-
kel betragt fir den PIR-Sensor und fur den Ultraschallsen-
sor 360° (siehe ABB. 2-A und ABB. 2-B).

Draufsicht

‘ ‘ PIR8 m ‘

US 16 m

ABB. 2-A
PIR ®8 m
FIR »8 m‘
LenTTTTTmm S, [ ]
. Y PIR kleine Bewegung

PIR grof3e Bewegung

UsS 10 m
US 8m

o ustom L.t
‘ US 16 m ‘ Ultraschall grolke Bewegung
‘ \

ABB. 2-B

3.2 Verdrahtung

A A GEFAHR

STROMSCHLAGGEFAHR

An den Verdrahtungsklemmen liegen gefahrliche Spannungen an.
» Um Verletzungen zu vermeiden, schalten und sperren Sie vor der
Montage den Versorgungskreis ab.

» Es muss ein Leistungsschalter (250 V AC, 10 A) Typ C gemaR
EN60898-1 installiert werden.

Die Nichteinhaltung dieser Anleitungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

Holzschraube
®3 x 14 mm | ®4 x 25,4 mm

Nur fur Dual-Tech-Sensor 1-Kanal (CCT551011):

Zwischen D1 und L ist ein Schaltdraht installiert.

Wenn die Last am gleichen Schaltkreis wie der Sensor
angeschlossen ist, kann der Schaltdraht verwendet werden.
Wenn die Last an einem anderen Schaltkreis angeschlossen ist
(oder wenn ein potenzialfreier Kontakt erforderlich ist), muss
der Schaltdraht entfernt werden. Verwenden Sie die Klemmen
D1 und D2 fir die Versorgungs- und Lastanschllsse.

3.2.1 Dual-Tech-Sensor 1-Kanal (CCT551011)
3.2.1.1 Fur Beleuchtung (mit Schaltdraht an D1- und L-Klemmen)
Ein Sensor steuert eine Last (siehe ABB. 3).

Taster
(SchlieRer)

A1/P1B1/P2
Power Box

(Hinweis: Der Stromschalter

Last dient zum Ein-/Ausschalten

len, ist jedoch optional.)

ABB. 3
Funktionsweise der C-Bus-Signalsteuerung (siehe
ABB. 4. Stellen Sie sicher, dass der Schiebeschalter
entsprechend eingestellt ist, siehe Abschnitt 4.2.1.2

sowie ABB. 20 und ABB. 21).
o o Zum C-Bus

Power Box
D2D1L N

(Hinweis: Der Stromschalter
dient zum Ein-/Ausschalten
des Sensors. Er wird

p empfohlen, ist jedoch
optional.)

-4

ABB. 4
Ein Sensor steuert die Treppenlichtzeit (den Zeitregler auf

IisLeinstellen) (siehe ABB. 5).
Treppenlichtzeit

[A1/P1 B1/P2
Power Box t
D2D1L N

N\
7

(X)Last
Taster ’

(Schlie[&er)t

U

N >
L [
ABB. 5

3.2.1.2 Ein Sensor steuert HLK (Schaltdraht an den
Klemmen D1 und L entfernen).
D1-D2-Anschluss an Wechselstromversorgung

(siehe ABB. 6-A). Taster
(Schlieer)

(A1/P1 B1/P2
Power Box
D2D1L N

ABB. 6-A
D1-D2-Anschluss an Gleichstromversorgung
(siehe ABB. 6-B). Taster
(SchlieRer)

A1/P1B1/P2
Power Box
D2D1L N

ABB. 6-B

3.2.2 Dual-Tech-Sensor 2-Kanal (CCT551012)
3.2.2.1 Im Stromkreis zur Versorgung des Sensors und im
HLK-Stromkreis muss ein geeigneter Leistungsschalter

_
Ultraschall kleine Bewegung gemal EN 60898-1 installiert sein.

Strom- O———————
versor- o
gung

Drucktasten-
schalter,
SchlieRer
(optional)

CCT551012
L

Beleuch-
tungslast
N

Abb 7. Schaltplan fir eine typische Anwendung mit zwei Lasten
3.2.2.2 Die R/S-Klemme bietet einen optionalen Anschluss-
punkt fir einen Taster. Abb. 8 zeigt den Anschluss des
Sensors in einem Treppenlichtzeit-Stromkreis.

Strom-
versor-

Drucktasten-
schalter,
SchlieRer

S rop(ional)

Abb 8. Einsatz eines Sensors in einem Treppenlichtzeit-Stromkreis

| des Sensors. Er wird empfoh-

3.3 Montageverfahren

3.3.1 Hilfreiche Tipps fiir die Montage
Da der Sensor auf Anderungen von Temperatur, Luftstrom
und Winden reagiert, sind folgende Bedingungen zu
vermeiden:
Richten Sie den Sensor nicht auf Objekte, die vom Wind hin- und
bewegt werden, wie z. B. Vorhange, grofle Pflanzen, Miniaturgarten
usw. (siehe ABB. 9-A).
Richten Sie den Sensor nicht auf Objekte, deren Oberflachen stark
reflektierend sind, wie z. B. ein Spiegel, Monitor usw. (Siehe ABB. 9-A).
Zur Vermeidung stérungsbedingter Ausldsungen muss der Sensor in
einem Abstand von mindestens 2 m zu einer Glastlr oder einem
Glasfenster montiert werden, da die Erschiitterungen des Glases den
Ultraschallsensor auslésen kdnnen (siehe ABB. 9-D).
Der Sensor muss in einem Abstand von mindestens 2 m zu einer
moglichen Quelle von Luftziigen wie z. B. Tiren, Lifter und
Klimaanlagen usw. montiert werden (sieche ABB. 9-B und ABB. 9-C
und ABB. 9-E).
Zur Vermeidung von Interferenzen muss der Abstand zwischen zwei
Sensoren mindestens 6 m betragen (siehe ABB. 9-F).
Um bestmdgliche Sensorerfassung zu erzielen, sollte der
Ultraschallsensor auf den Haupterfassungsbereich gerichtet
sein.(Siehe ABB. 2-A).
<

kanal

ABB. 9-D

ABB. 9-E ABB. 9-F

3.3.2 Unterputzmontage

HINWEIS

Wenn ein Unterputzsensor mit Federklemme montiert wird,
muss ein Unterputzdeckel zur Abdeckung der Klemmen
verwendet werden.

3.3.2.1 Bohren Sie zur Montage des Sensors ein Loch mit
einem Durchmesser von 68 mm in die Deckenplatte und
fuhren Sie das Stromkabel heraus. Isolieren Sie fur die
Verdrahtung 6-8 mm des Kabelmantels ab (siehe ABB. 10).

=
=

Ein Loch mit
®=68 mm in die
Decke bohren

ABB. 10
3.3.2.2 Wenn der Benutzer mit zwei Rohren arbeiten
mochte, den Durchbruch des Unterputzdeckels mit dem
Schraubendreher 6ffnen. Anschlielend die Rohre befesti-
gen und das Stromkabel durchfiihren (siehe ABB. 11).

_—Loch in der Decke
Durchmesser 68 mm:
CCT551011
Durchmesser 78 mm:
CCT551012

Mit dem Gehause

Durchbruch

Unterputz-

gehéuse o 9elieferte unverlier-
bare Schrauben
Kabelklemmen
CCT551012
wird gezeigt

3.3.2.3 Die korrekten Kabelanschliisse sind den Schalt-
planen zu entnehmen. Setzen Sie anschlieRend den
Unterputzdeckel wieder auf und schrauben Sie ihn fest.

3.3.2.4 Fuhren Sie die beiden Federklemmen des Sensors
in das gebohrte Loch hinein und schieben Sie sie dann
nach oben (siehe ABB. 12).

2y 1 7
Decke

r

Stromkabel

__— Federklemmen

A)

ABB. 12

3.3.2.5 Schalten Sie die Stromversorgung ein.
3.3.3 Unterputzmontage mit Standard-Abzweigdose

HINWEIS

Bei der Unterputzmontage des Sensors mit einer Standard-
Abzweigdose ist die Verwendung des Unterputzdeckels fiir die
Klemmen und die Verwendung der Federklemmen nicht erforderlich.
Um bei der Unterputzmontage mit der Standard-Abzweigdose den
optimalen Erfassungsbereich zu erzielen, sollte der Ultraschallsensor
auf den Haupterfassungsbereich gerichtet sein; die Befestigungsplatte
kann bis zu einem Winkel von 45° eingestellt werden kann.

3.3.3.1 Nehmen Sie die Dekorverkleidung ab (siehe ABB. 13).

-.Sensorkopf
--Unverlierbare Schraube

N |

N—=<V)
=

3.3.3.2 Ziehen Sie die Kabel aus der Standard-Abzweigdose
heraus (siehe ABB. 14) und isolieren Sie anschlieBend 6 - 8
mm des Kabelmantels fiir die Verdrahtung ab. Die korrekten
Kabelanschlisse sind den Schaltplanen zu entnehmen
(siehe ABB. 3 - ABB. 8).



3.3.3.3 Setzen Sie die Power Box auf die Standard-Abzweigdose
auf und befestigen Sie die Teile mit den beiden Schrauben
(siehe ABB. 15).

ABB. 15

3.3.3.4 Montieren Sie den Sensor mit der Power Box und befesti-
gen Sie die Baugruppe mit den beiden Schrauben (siehe ABB. 12).
3.3.3.5 Setzen Sie die Dekorverkleidung auf und schlieRen Sie die
Stromversorgung wieder an.

3.3.4 Aufputzmontage
HINWEIS

Bei der Aufputzmontage des Sensors ist die Verwendung des
Unterputzdeckels zur Abdeckung der Klemmen nicht erforderlich.
Es muss die Aufputzdose verwendet werden.

3.3.4.1 Auf der unteren Abdeckung der Aufputz-Abzweigdose
befinden sich 7 Durchbruch-Paare mit unterschiedlichen
Abstanden von 41 mm bis 85 mm, die fir die verschiedenen
Montageanwendungen verwendet werden kdnnen (siehe ABB.
16). Zur Auswahl der gleichen Zahlen an beiden Enden fiir den
entsprechenden Befestigungsabstand (siehe ABB. 17).

--- Durchbriiche

Durchbriche.------1--.
ABB. 16
A B Der Abstand
zwischen A und B
41 41 41 mm
53 53 53 mm
60 60 60 mm
63 63 63 mm
70 70 70 mm
80 80 80 mm
85 85 85 mm
ABB. 17

3.3.4.2 Um die Stromkabel seitlich durch die Aufputz-
Abzweigdose einzufiihren, brechen Sie mit einer
Schneidezange die seitlichen Durchbriiche zur Leitungs-
einflhrung aus und filhren die Kabel in die Abzweigdose
hinein und ziehen sie durch. Isolieren Sie fir die Verdrah-
tung 6 - 8 mm des Kabelmantels ab (siehe ABB. 18).

Durchbruch zur ...\

Leitungseinfih- )
rung /

ABB. 18

3.3.4.3 Wahlen Sie zwei geeignete Durchbriiche, um die
Abzweigdose mit zwei Befestigungsschrauben an der

3.3.4.4 Setzen Sie die vier unverlierbaren Schrauben in
die entsprechenden Schraubenlécher auf der Befesti-
gungsplatte des Sensors ein. Die Schrauben kénnen
danach nicht mehr herunterfallen und ermdglichen so die
komfortable nachfolgende Montage (siehe ABB. 20).

\-- «=@----Unverlier-
bare
Schraube

ABB. 20

3.3.4.5 Montieren Sie den Sensorkopf mit der Power Box
gemanl ABB. 13. Die korrekten Kabelanschlusse sind
anschlieBend den Schaltplanen zu entnehmen (siehe
ABB. 3 - ABB. 8).

3.3.4.6 Setzen Sie die Dekorverkleidung auf und schlieRen
Sie die Stromversorgung wieder an.

Regler
(Einstellung | Funktion Regler-Einstellung
ab Werk)
CCT551011 Einstellen CCT551011
Lux des Werts Bereich: 10 Lux bis 1000 Lux
1000 10 der
Lichtstarke | CCT551012
@ zum Bereich: 10 Lux bis 1000 Lux
100 | Einschalten und "L (0 Yeoco
der Last
CCT551012 Der Benutzer kann den
Lux Trimmpotentiometer-Regler
300 entsprechend den Anforderungen
fur die jeweilige Anwendung
100 & 1000 einstellen. Die markierten Werte
0= dienen nur als Referenz.
CCT551011 | Einstellen der |Bereich: 5 s bis 30 min

Zeit Ausschaltver- | Test: Testmodus (Last und rote

L zbgerungs- und/oder griine LED
ShyaoxTest | zeit schalten 2 s ein, 2 s aus).
30 m5s IsL: Kurzer-Impuls-Modus zur
=~ smin | Stellt die Steuerung der Treppenlicht-
15 min Ausschaltver- Zeitschaltuhr (Last und rote
CCT851012 | z¢gerungs- und/oder griine LED
Zeit 1 zeit fiir schalten 1 s ein, 9 s aus).
NiE: Test| Ausgang 1
30 . 55| €in.
1M min
CCT551012 | Stellt die
 Zeit2 Ausschalt- | Ausgang 2: ist von der
om 10s | verzége- Lux-Einstellung nicht beeinflusst.
rungszeit fir
15 mi Ausgang 2
5min| €IN.
Sens Einstellen der|- = Min. (ungefahr eine ovale
OO sxt2m | EMpfindlich- Form von 2 x 4 m).
¥ & keit des + = Max. (ungefahr eine ovale
NS¢, | Ulraschall- Form von 10 x 16 m).
SEensors
ACC Schiitzt den |EIN: Aktiviert die ACC-Funktion.
Sensor vor | AUS: Deaktiviert die
Stdrungen ACC-Funktion.
= durch Hinweis: Im Status ACC EIN
AUS  EIN Luftzug und wird der Erfassungs
Wind bereich des
Ultraschallsensors um
1 -2 m reduziert.
PR _norus | Auswahlen  |[PIR/US:  Die Last schaltet sich bei

Auslosung des
PIR-Sensors oder des
Ultraschallsensors ein.

PIR+US: Die Last schaltet sich bei
Auslésung des PIR-Sensors
und des Ultraschallsensors
ein. Wenn die Last
eingeschaltet ist, bleibt
sie bei Erfassung einer
Bewegung durch den
PIR-Sensor oder durch den
Ultraschallsensor
eingeschaltet.

nur PIR: Die Last schaltet sich nur

bei Auslésung des

PIR-Sensors ein.

Die Last schaltet sich

nur bei Auslésung des

Ultraschallsensors ein.

der
Ausloseart
S

PIRIUS PIR+US

nur US:

4.2 Weitere Funktionen

4.2.1 Funktion der Hilfssteuerungs-Klemme

(A1/P1 B1/P2)

4.2.1.1 Manueller Steuerbetrieb:
Verbinden Sie Klemme A1/P1 B1/P2 mit dem Taster (Typ
SchlieRer), um die Last manuell ein-/auszuschalten (siehe
ABB. 3). Wenn die Last ausgeschaltet ist, driicken Sie den
Taster, um die Last manuell einzuschalten. Wird die
Bewegung dauerhaft erfasst, bleibt die Last eingeschaltet.
Die Last wird automatisch ausgeschaltet, wenn vor Ablauf
der Verzdgerungszeit keine Bewegung erfasst wird. Die

Last kann manuell durch Driicken des Tasters ausgeschal-

tet werden. Wenn die Last vor Ablauf des Timers manuell
ausgeschaltet wird, 16st eine Bewegung erst nach Ablauf
des Timers das Einschalten der Last aus.

4.2.1.2 C-Bus-Steuermodus:
In der werksseitigen Standardeinstellung ist der Schiebe-
schalter entsprechend der Abbildung unten eingestellt
(siehe ABB. 21 Tastermodus). Mit folgenden Schritten
kann der Benutzer in den C-Bus-Modus wechseln:
1.: Durchbruch mit einem kleinen Flachschraubendreher
offnen (siehe ABB. 21).
2.: Schiebeschalter mit einem kleinen Flachschraubendre-
her in die in ABB. 22 gezeigte Stellung bewegen.

C-Bus-Steuermodus
4.2.1.3 Wenn eine Bewegung erfasst wird, sendet der
CCT551011/CCT551012 ein C-Bus-Steuersignal zum
Einschalten der Last des C-Bus-Systems (siehe ABB.
23). Der Ausgang ist ein gemeinsamer Kollektor zur
Verwendung mit C-Bus-Geréaten mit Hilfseingangen.

4.2.3 Verwendung der Linsenabdeckung fiir den PIR-Sensor
4.2.3.1 Der CCT551011/CCT551012 ist mit einer 2-Zonen-
Linsenabdeckung zur Abdeckung einer unerwiinschten Erfassung
des PIR-Sensors ausgestattet. Jede Linsenabdeckung weist 2
Abschnitte mit jeweils 6 kleinen Segmenten auf (durch jedes
Element kénnen 30° des Erfassungswinkels abgedeckt werden).
Wird der Sensor z. B. in einer Hohe von 2,5 m mit vollstandiger
Linsenabdeckung montiert, erstreckt sich der Erfassungsbereich
Uber einen Durchmesser von bis zu 2 m; wird nur Abschnitt A der
Linsenabdeckung verwendet, erstreckt er sich Uiber einen
Durchmesser von bis zu 6 m.

4.2.3.2 Entfernen Sie nach erfolgter Auswahl des gewiinschten
Erfassungsbereichs die nicht Ianger bendtigten Sektionen der
Linsenabdeckung (siehe ABB. 24 ).

Die gesamte Linsenabdeckung
wird verwendet.

Ein Abschnitt der Linsenabdeckung
wird verwendet.

Ein Teil der Linsenabdeckung
wird verwendet.
Stromschalter

ABB. 24

Der schattierte Teil von ABB. 24 zeigt den Erfassungsbe-
reich, der durch das Entfernen von Sektionen der Linsenab-
deckung freigelegt wird.

Der Ultraschallsensor funktioniert unabhangig von der
Linsenabdeckung.

4.2.3.3 Anbringen der Linsenabdeckung: Die Riickseite der
Dekorverkleidung weist eine kreisférmige Rille auf, die Linsenab-
deckung ist mit einem kreisformigen Haken versehen. Die
Linsenabdeckung wird durch Ineinandergreifen von Haken und
Rille befestigt (siehe ABB. 25-A und ABB. 25-B).

ABB. 25-A

4.3 Lauftest (unkontrolliert durch Lux)

Nach dem Einschalten der Stromversorgung benétigt der
Sensor bei eingeschalteter Last eine Aufwéarmzeit von ca. 40 s,
nach deren Ablauf der Sensor in den normalen Betriebszustand
Ubergeht. Wenn keine Bewegung erkannt wird, schaltet sich die
Last nach 100 s ab. Wird eine Bewegung erkannt, bleibt die
Last entsprechend der Zeiteinstellung eingeschaltet. Bei einer
langeren Aufwarmzeit als 40 s bleiben die LEDs des Sensors
EINGESCHALTET, wenn keine IR-Einstellungswerte
gespeichert wurden, oder die LEDs blinken, wenn
IR-Einstellungswerte im Sensor gespeichert wurden.

Wenn die Stromversorgung nach einem Stromausfall wieder
eingeschaltet wird, arbeitet der Sensor entsprechend den
vorherigen Einstellungen.

Der Zweck fiir die Durchfiinrung des Lauftests ist die Uberpriifung
der Einstellung der korrekten Ausléseart (PIR, Ultraschall) und die
Einstellung des Erfassungsbereichs.

Verfahren fur die Durchfiihrung des Lauftests (Lux-Regler ist
deaktiviert):

4.3.1 Stellen Sie den Zeitregler in die Stellung , Test".

4.3.2 Stellen Sie die Position des Sens-Trimmpotentiometer-
Reglers auf die gewlinschte Empfindlichkeit des Ultraschallsen-
sors ein. Der Erfassungsbereich des PIR-Sensors kann mithilfe
der Linsenabdeckung eingestellt werden.

4.3.3 Stellen Sie den ACC-Regler in die Stellung ,AUS".

4.3.4 Wahlen Sie die gewlinschte Ausldseart (d. h. PIR+US, nur
PIR, nur US oder PIR/US).

Schritt 1: Schalten Sie die Stromversorgung ein. Beachten Sie,
dass die Aufwarmzeit des Sensors bei eingeschalteter Last und
LED ca. 30 s dauert.

5 FEHLERBEHEBUNG

Wenn ein CCT551011/CCT551012 nicht mehr ordnungsgeman
funktioniert, priifen Sie die in der nachfolgenden Tabelle aufgefihr-
ten moglichen Probleme und vorgeschlagenen Lésungen:

Problem ' Mogliche Ursache Vorgeschlagene Lésung
Beleuch- | 1. Stromversorgung | 1. Schalten Sie die Stromver-
tungsele- | nicht eingeschaltet. | sorgung ein.
ment .
schaltet 2. Fehlerhafte 2. Uberpriifen Sie die
nicht ein | Verdrahtung. Schaltplane (siehe ABB. 3 -
ABB. 8 ) und priifen Sie, ob die
Last fehlerhaft ist.
3. Umgebungslicht- | 3. Stellen Sie den Lux-Wert
pegel zu hoch. Uber den Umgebungslichtpegel
ein, I6sen Sie dann den Sensor
aus und prifen Sie, ob sich die
Last einschaltet.
4. Fehlerhafte Last. | 4. Tauschen Sie die fehlerhafte
Last gegen eine neue aus.
Beleuch- | 1. Abschaltverzdge-| 1. Stellen Sie die Abschaltverzé-
tungsele- | rungszeit ist zu gerungszeit auf eine kirzere
ment lang. Zeitdauer ein und prifen Sie, ob
schaltet sich die Last entsprechend der
nicht aus voreingestellten Abschaltverzége-
rungszeit ausschaltet.
2. Sensor ist durch | 2. Priifen Sie die
eine Stoérung PIR-Linsenabdeckung und passen
ausgelost. Sie sie gegebenenfalls an. Priifen
Sie, ob die Fern-Handbetatigung
aktiviert ist. Halten Sie sich bei der
Behebung der stérungsbedingten
Auslésung aullerhalb des
Erfassungsbereichs auf, um eine
Aktivierung des Sensors zu
vermeiden.
3. Fehlerhafte 3. Uberpriifen Sie die Schaltplane
Verdrahtung. (siehe ABB. 3 - ABB. 8).
Rote LED | 1. PIR-Sensor ist 1. PIR-Sensor als Ausldseart
schaltet nicht als Ausléseart | wahlen.
nicht ein. | ausgewahlt (nur
PIR; PIR/US;
PIR+US).
2. Uberschreitung | 2. Die Bewegung sollte im
des glltigen glltigen Erfassungsbereich
Erfassungsbereichs.| ($8 m) erfolgen.
Grline 1. Ultraschallsensor | 1. Ultraschallsensor als
LED ist nicht als Ausldseart wahlen.
schaltet Ausldseart
nicht ein. | ausgewahlt
(nur US; PIR/US;
PIR+US). 2. Die Bewegung sollte im
2. Uberschreitung | gliltigen Erfassungsbereich
des gliltigen (10 m x 16 m) erfolgen.
Erfassungsbereichs .
3. Leiteranschlisse | 3. Uberprifen Sie die
zwischen N und L | Schaltplane (siehe
vertauscht. ABB. 3-ABB. 8).
Stdrungs- Durch Warmequel- | Vermeiden Sie die Ausrich-
bedingte len, Luftzug, stark | tung des Sensors auf ]
Auslén ref[ektlerende mogllche Warmequellen wie
sung Objekte oder durch | z. B. Klimaanlagen,

samtliche Objekte,
die durch den
Wind oder durch
die HLK-Anlage
innerhalb des
Erfassungsbe-
reichs hin- und
herbewegt werden.

elektrische Lufter, Heizgerate
oder auf stark reflektierende
Oberflachen.

Stellen Sie sicher, dass sich
keine hin- und herbewegen-
de Objekte im Erfassungsbe-
reich befinden. Prifen Sie
die PIR-Linsenabdeckung
und passen Sie sie
gegebenenfalls an.

Versuchen Sie bei Fehlfunktionen nicht, das Gerat ohne
Anleitung durch eine Elektrofachkraft zu 6ffnen oder zu
reparieren.

Auswirkungen auf die Ultraschallempfindlichkeit

Die folgenden Bedingungen kénnen zu einer niedrigeren
Empfindlichkeit oder zu einer falschen Auslésung des
Ultraschallsensors flihren:

ACC-Regler auf EIN stellen: Der Luftzug von HLK-Anlagen
kann eine falsche Auslésung des Ultraschallsensors
verursachen.

Um die Anfalligkeit flr falsche Auslésungen zu reduzieren,
ist der Dual-Technologie-Sensor CCT551011/CCT551012
mit einer Funktion zum Ausgleichen des Luftstroms (ACC,
Air Current Compensation) ausgestattet, welche die
Empfindlichkeit des Ultraschallsensors um ca. 10 % - 40 %
entsprechend der Starke des Luftstroms reduzieren kann.
Die Ultraschallempfindlichkeit wird durch Materialien wie z.
B. Teppiche, schalldampfende Stoffe, Vorhange usw.
beeinflusst, da diese Materialien Schallwellen absorbieren.
Eine niedrige Umgebungstemperatur kann eine geringe
Abnahme der Ultraschallempfindlichkeit bewirken und auch
den Erfassungsbereich verkleinern.

Auswirkungen auf die PIR-Empfindlichkeit
Die folgenden Bedingungen kénnen zu einer niedrigeren
Empfindlichkeit des PIR-Sensors flihren:

An sehr nebligen Tagen kann die Empfindlichkeit
aufgrund des Ansammelns von Feuchtigkeit auf der
Linse geringer sein.

An sehr heien Tagen ist die Empfindlichkeit niedriger,
da eine hohe Umgebungstemperatur nahe an der
Korpertemperatur liegen kann.

(Hinweis — PIR-Sensoren reagieren auf die Differenz
zwischen der Temperatur des sich bewegenden Objekts
und der Umgebungstemperatur des Raums)

Wenn an sehr kalten Tagen schwere Kleidung getragen
wird und insbesondere der Gesichtsbereich bedeckt ist,
scheint das Gerat weniger empfindlich zu sein.

Reinigung: Nur mit einem trocken Tuch abwischen. Seife
oder ein raues Tuch kénnen die Sensorlinse beschadigen.

6 OPTIONALES ZUBEHOR

CCT551011/CCT551012 kann Uber die IR-Fernbedienung
CCT556011 programmiert werden (optional zu erwerben).
—

4 BETRIEB UND FUNKTION
4.1 Einstellen der Lux-, Zeit-, Sens-, ACC-
und PIR/US-Regler

4.2.2 Fortschrittliche Ausschaltfunktion

(durch Fernbedienung aktiviert)
Wenn der Sensor eine Bewegung erfasst und die Last
eingeschaltet ist, kann der Sensor uber diese Funktion die
angeschlossene Last vor Ablauf der eingestellten Ausschaltver-
zbgerungszeit ausschalten, wenn innerhalb von 3 min keine
weitere Bewegung erfasst wird.
Diese Funktion kann nur Gber die IR-Fernbedienung aktiviert
werden. Wenn in diesem Modus keine weitere Bewegung
erfasst wird, schaltet sich die Last nach 3 min auch dann
automatisch aus, wenn die Ausschaltverzégerungszeit Ianger
als 3 min ist. Diese Funktion ist standardmafig deaktiviert.
Aktivieren Sie diese Funktion erst nach sorgféltiger Uberlegung
in Bezug auf die jeweilige Anwendung. Die Funktion ist
mdglicherweise nicht fur jede Anwendung geeignet.

Schritt 2: Laufen Sie in den gewiinschten Erfassungsbereich des
Sensors hinein.

Schritt 3: Wenn der PIR-Sensor durch die Bewegung ausgeldst
wird, schaltet sich die rote LED fiir ca. 2 s ein und anschlief’end
wieder aus. Wenn der Ultraschallsensor durch die Bewegung
ausgeldst wird, schaltet sich die griine LED fir ca. 2 s ein und
anschlieend wieder aus. Wenn PIR+US als Ausldseart gewahlt
wurde, schalten sich bei Auslésung beider Sensoren die rote und
die griine LED fiir ca. 2 s ein und anschlieend wieder aus.

ABB. 26

Schneider Electric Industries SAS

4.3.5 Wiederholen Sie die oben angegebenen Verfahren, um die
Einstellungen der Sensoren entweder iber Trimmpotentiometer-
Regler oder IR-Fernbedienung vorzunehmen und fiihren Sie den
Lauftest so lange durch, bis der Erfassungsbereich des Sensors
Ihren Anforderungen entspricht.

Wenden Sie sich bei technischen Fragen an das Customer Care
Centre in Inrem Land.
schneider-electric.com/contact

NVE51517-00 07/2016



Schpeider

GEBRUIKERSHANDLEIDING

Art.-nr.
CCT551011 - Presence Dual-Tech - 1-kanaals
CCT551012 - Presence Dual-Tech - 2-kanaals

Inbouwmontage

Oppervlakmontage

Montageaanwijzingen

Parameter CCT551011 CCT551012
Bedrijfsspan- N

ning/freq. 220 - 240 V~, 50/60 Hz

Kenmerken Een verwijderbare Uitgang 1 wordt geregeld
uitgang 1 overbruggingsdraad wordt door bewegingsdetectie en

meegeleverd om de verbruiker | Lux-drempelinstellingen.
aan te sluiten op het Maximale belastingen:
voedingscircuit van de sensor. | Gloeilampen: 2300 W

Maximale belastingen: 2300 W
Gloeilampen: 2000 W Hoogspanningshalogeenlampen:
Hoogspanningshalogeen- 1200 W
lampen: 1000 W Laagspanningshalogeenlampen:
Laagspanningshalogeen- 1200 VA

lampen: 1000 VA
TL-buizen: 900 VA
Compacte TL-buizen &
ledlampen: 100 W

TL-buizen: 1200 VA
Compacte TL-buizen &
ledlampen: 400 W

Test- en pulsinstellingen zijn
alleen van toepassing op deze
uitgang.

Uitgang 2 wordt alleen geregeld
door bewegingsdetectie. Het
gebruikt geen Lux-drempel.
Test- en 1sec-pulsinstellingen
zijn niet van toepassing op deze
uitgang.
Maximale belastingen:
Nominaal vermogen
van hetrelais: 5 A (cos ¢ = 1),
250 V AC
Motorvermogen: 100 W

Kenmerken n.v.t.
uitgang 2

Instelbaar van 5 sec. tot
30 min.

10Lux tot 1000Lux

Bereik van
de timer

Uitgang 1: van 5 sec. tot 30 min.
Uitgang 2: van 10 sec. tot 60 min.
Lux-drempel 10 Lux tot 1000 Lux en oneindig

alleen voor regeling van uitgang 1.

Detectietech- Passieve infrarood (PIR)

nologie Ultrasoon (US)

Detectie- PIR: 360° circulair tot 8 m diameter, instelbaar met gebruik van
bereik (2,5 m| lensmasker ultrasoon: 360° ovaal patroon, instelbaar tot 10 m x 16 m,
plafond- instelbaar

hoogte)

Detectie-in- Passief infrarood (PIR) gebruikt de rode indicator
dicatoren Ultrasoon (US) gebruikt de groene indicator
Milieuk-

lasse Klasse I, IP20, alleen voor gebruik binnen

Veiligheidswaarschuwing

GEVAAR VOOR ELEKTRISCHE SCHOK, EXPLOSIE

OF OVERSLAG

Een veilige elektrische installatie mag alleen worden uitgevoerd

door gekwalificeerd professioneel personeel. Gekwalificeerd

professioneel personeel moet voldoende kennis hebben van

de volgende onderwerpen:

« Aansluiten op installatienetwerken

< Aansluiten van verschillende elektrische apparaten

* Aanleggen van elektrische leidingen

« Veiligheidsnormen, lokale regels en bepalingen betreffende
bedrading

Het niet naleven van deze instructies kan leiden tot de

dood of ernstig letsel.

1 INHOUD VAN DE VERPAKKING

Patroon -
It s Lenss- | Aansluit- |Montageaan-
em ensor cherm doos wijzingen
Aantal 1 2 1 1
Patroon ? ? ? ? g g ? §
ltem fs\léitr-c\)/;rzonken Schroef Houtschroef
®3x 18 mm ®3 x 14 mm | P4 x 25,4 mm
Aantal 4 2 2

Patroon
IR-afstandsbediening
Item Inbouwmontagekap art.-nr. C_CT556011
(accessoire voor
optionele aankoop)
Aantal 1 1

2 PRODUCTBESCHRIJVING

2.1 Functies

De 360° PIR met enkele verbruiker voor inbouw- of oppervlakte-
montage en ultrasonische bezettingssensor integreert geavan-
ceerde PIR en ultrasonische (US) technologieén in één unit. Het
is geschikt voor gebruik binnen en daarmee dus ideaal voor
gebruik in huis, open kantoren, openbare toiletten, vergaderruim-

tes, ondergrondse parkeerplaatsen, klaslokalen, bibliotheken, etc.

Met gebruik van 1 potentiometer of 2 optionele afstandsbedienin-
gen kunnen de tijd, ultrasonische gevoeligheid, Lux, ACC
(compensatie luchtstroom) functie en de activeringsmethode
PIR/US worden aangepast aan de wens van de gebruiker. Zo
voldoet het aan de vereisten voor verschillende toepassingen en

bespaart het energie bij het in- en uitschakelen van de verlichting.

2.2 Afmetingen:
1. Sensorunit voor oppervlakmontage: ®111,5 x 72 mm

(Zie AFB.1-A)
@

AFB.1-A

Aansluitdoos voor oppervlakmontage: ®111,5 x 35 mm
(Zie AFB.1-B)

| 1115
AFB.1-B

2. Sensorunit voor inbouw: ®111,5 x 90 mm

(Zie AFB.1-C)
I ®111.5 |

43,5

AFB.1-C

3 INSTALLATIE EN AANSLUITING

3.1 Selecteer een geschikte locatie

De aanbevolen installatiehoogte van de sensoris 2 - 3 m
en 2,5 m is de optimale bevestigingshoogte. Het detectie-
bereik van de PIR-sensor kan tot ®8m bereiken. Het bereik
van de ultrasonische sensor heeft een ovale vorm van

8 m x 10 m voor kleine bewegingen (bijv. handbewegingen)
en een ovale vorm van 10m x 16m voor grote beweging
(bijv. rondstappen). De detectiehoek is 360° voor zowel
PIR als ultrasonische sensoren (zie AFB.2-A & AAFB.2-B).

Bovenaanzicht

‘ ‘ PIR8 m ‘

US 16 m

AFB.2-A
PIR ®8 m
‘PIR 5 m‘
aemTTTmmmeees ]
. Y PIR Kleine beweging

PIR Grote beweging

UsS 10 m
US 8m

\ K [
- It Ultrasonisch kleine beweging
o ustom ]
‘ US 16 m ‘ Ultrasonisch grote beweging
‘ \
AFB.2-B

3.2 Bedrading

A A GEVAAR

GEVAAR OP ELEKTRISCHE SCHOK

Er is gevaarlijke spanning aanwezig op de aansluitterminals.

+ Om letsel te voorkomen, label en vergrendel het voedingscircuit voorafgaand
aan de installatie.

* Er moet een stroomonderbreker (250 VV AC, 10 A) type C worden geinstalleerd
conform EN60898-1.

Het niet naleven van deze instructies kan leiden tot de dood of ernstig letsel.

OPGELET

Alleen voor Dual-Tech sensor 1ch (CCT551011):

Er is een overbruggingsdraad geinstalleerd tussen D1 en L.
Als de verbruiker op hetzelfde circuit als de sensor aanwezig
is, kan de overbruggingsdraad worden gebruikt.

Als de verbruiker op een ander circuit (of indien een droog
contact is vereist) aanwezig is, moet de overbruggingsdraad
worden verwijderd. Gebruik de terminals D1 en D2 voor
voeding en stroomverbindingen.

3.2.1 Dual-Tech sensor 1-kanaals (CCT551011)
3.2.1.1 Voor verlichting (met overbruggingsdraad op de
terminals D1 & L)

Eén sensor regelt één verbruiker (zie AFB.3).
Toets

Voedingsdoos
D2D1L N

(Opmerking: Voedingsschake-
laar dient voor het in- en
uitschakelen van de sensor.

P Het is aanbevolen, echter wel
optioneel).

Vermogen

AFB. 3

De werking van C-bus signaalregeling (zie AFB.4, zorg
ervoor dat de schuifschakelaar overeenkomstig is
ingesteld, raadpleeg sectie 4.2.1.2 en AFB.20 & AFB.21).

Voedingsdoos
D2D1L

(Opmerking: Voedingsschake-

laar dient voor het in- en

uitschakelen van de sensor.

b Het is aanbevolen, echter wel
optioneel).

AFB.4

Een sensor regelt de trappenlichttimer (zet de tijdknop op
JsL) (zie AFB.5).

Trappenlichttimer
1 1

[A1/P1 B1/P2 L
Voedingsdoos t
D2D1L N «

Een
o

Y
IToetsHl ®¥g__
(N.O.) T\ gen

N )
L [

AFB. 5

3.2.1.2 Een sensor regelt AVAC (Verwijder de overbrug-
gingsdraad op de terminals D1 & L).
D1-D2 is aangesloten op de AC-voeding (zie AFB.6-A).

Toets
(N.O.)

(A1/P1 B1/P2
Voedingsdoos
D2D1L

Vermogen

L
AC
N N
L [
AFB.6-A

D1-D2 is aangesloten op de DC-voeding (zie AFB.6-B).

Toets
(N.O.)

A1/P1B1/P2
Voedingsdoos
D2D1L N

+

Vermogen

-6 o4
DC
N N
L [
AFB.6-B

3.2.2 Dual-Tech sensor 2-kanaals (CCT551012)
3.2.2.1 Er moet een geschikte stroomonderbreker aanwezig zijn
op de circuitvoeding van de sensor en het HVAC-circuit
om conformiteit met EN 60898-1 te garanderen.
Voed- O0————

ingsspa
nning

CCT551012

Drukknopschakelaar.
N.O. (optioneel)

L
N
Afb. 7. Aansluitschema voor een standaard toepassing
met duale verbruiker
3.2.2.2 De R/S-terminal biedt een optioneel aansluitpunt voor
een drukknop. Afb. 8 toont hoe de sensor op het circuit
van een trappenlichttimer wordt aangesloten.

Voed-

Drukknop-
schakelaar.
——————— N.O.
(optioneel)

Vermogen

® N

L
N

Afb. 8. Sensor gebruikt met een circuit voor
de trappenlichttimer

3.3 Installatieprocedure

3.3.1 Handige tips voor de installatie

De volgende omstandigheden moeten worden vermeden,
aangezien de sensor reageert op wijzigingen in de
temperatuur, luchtstroom en de wind:

Richt de sensor niet naar objecten die in de wind kunnen
bewegen, zoals gordijnen, grote planten, kleine tuinen,
etc. (zie AFB.9-A).

Richt de sensor niet naar objecten waarvan de
oppervlakken zeer reflecterend werken, zoals een
spiegel, beeldscherm, etc.

(Zie AFB.9-A).

De sensor moet zich minimaal 2 m uit de buurt van het
glas of het raam bevinden om te voorkomen dat de
ultrasonische sensor wordt geactiveerd door trillend glas
(zie AFB.9-D).

De sensor moet zich minimaal 2 m uit de buurt van de
luchtstroombron bevinden, zoals een deur, ventilatoren
en airconditioning, etc. (zie AFB.9-B & AFB.9-C &
AFB.9-E).

De afstand tussen de twee sensoren moet minimaal 6 m
zijn om interferentie te voorkomen (zie AFB.9-F).

De ultrasonische sensor moet naar het hoofddetectiege-
bied gericht zijn om de beste dekking te verkrijgen

(Zie AFB.2-A).
=4
j E

<

AFB.9-C
| >6m |
= =

‘/Lucht-
kanaal

AFB.9-D AFB.9-E AFB.9-F

3.3.2 Inbouwmontage
LET OP

Als de sensor wordt ingebouwd met een veerclip, moet de afdekking
voor inbouwmontage worden gebruikt om de terminals af te dekken.

3.3.2.1 Voor installatie van de sensor, boor een gat met
een diameter van 68 mm in het plafond en houdt
de voedingskabel aan de buitenkant. Verwijder
6-8 mm kabelmantel voor bedrading (zie AFB.10).

6-8 mm
7
Boor een gat met ‘ 30 - 35 mm
® =68 mmin het

plafond
AFB.10

3.3.2.2 Open de uitwerper van de inbouwmontagekap met
een schroevendraaier als de gebruiker de twee
buizen wil gebruiken, bevestig de buizen en leidt
de voedingskabel hierdoor heen (zie AFB.11).

__~Gat in plafond
68 mm dia.: CCT551011
Uitwerper

schroeven bij de

Inb be-
nbouwbe behuizing meegeleverd.

huizing

CCT551012
weergegeven

3.3.2.3 Raadpleeg de aansluitschema's voor de juiste
kabelverbindingen, plaats de inbouwmontagekap
terug en schroef deze goed vast.

3.3.2.4 Steek de twee veerclips van de sensor in het
geboorde gat en duw deze naar boven (zie AFB.12).

1 12 7

plafond
Voedingskabels
__—Veerclips

N

AFB.12
3.3.2.5 Schakel de voeding in.

3.3.3 Inbouwmontage met standaard aansluitdoos

TIP

Het is niet nodig om de inbouwmontagekap van de terminals
en de veerclip te gebruiken als de sensor wordt ingebouwd
met een standaard aansluitdoos.

De richting van de ultrasonische sensor moet naar het
hoofddetectiegebied gericht zijn om de beste detectiedekking
te bereiken, indien de sensor is ingebouwd met standaard
aansluitdoos. De bevestigingsplaat kan 45° worden
aangepast.

3.3.3.1 Verwijder het decoratieve frame (zie AFB.13).

=\
=

=

Voedingsdoos

..Sensorkop
=)®--Niet-verzonken schroef
Y

--Decoratief
frame

3.3.3.2 Verwijder de kabels uit de standaard aansluitdoos
(zie AFB.14), verwijder vervolgens 6 - 8 mm van de
kabelmantel voor het aansluiten en raadpleeg de
aansluitschema's voor de correcte kabelaansluitingen
(zie AFB.3 - AFB. 8).



Knop 4.2.3 Gebruik van lensscherm voor PIR-sensor
(ex-fabriek- = Functie Knopinstelling 4.2.3.1 De CCT551011/CCT551012 wordt geleverd met 2
lensschermen voor het maskeren van de ongewenste

5 PROBLEEMOPLOSSING

sinstelling) detectie van de PIR-sensor. Elk lensscherm heeft 2 lagen Als de CCT551011/CCT551012 abnormaal werkt, controleer
CCT551011 | Stel de CCT551011 met elk 6 smalle segmenten (30° detectiehoek kan mogelijke problemen en gesuggereerde oplossingen in de
Lux waarde Bereik: 10 Lux tot 1000 Lux worden afgedekt door elke unit). Bijvoorbeeld, indien de onderstaande tabel:
1000 10 voor het sensor op een hoogte van 2,5 m is geinstalleerd en het " .
= lichtniveau | CCT551012 volledige lensscherm is aangebracht, bereikt het Probleem | Mogelijke oorzaak | Gesuggereerde oplossing
“@ in voor het | Bereik: 10 Lux tot 1000 Lux detectiebereik tot 2 m; en tot 6 m diameter indien alleen Verlicht- | 1. Voeding niet 1. Schakel de spanning in.
o ° | inschakelen |en "LE” (00 ) de A-laag van het lensscherm wordt gebrw'kt. _ ingsap- ingeschakeld.
van de 4.2.3.2 Na het selecteren van het gewenste detectiegebied, paraat 2. Incorrecte 2. Raadpleeg de aansluitschema's
) . . CCT551012 | verbruiker verwijder de secties van het lensscherm die niet langer schakelt aansluiting. (zie AFB.3 - AFB.8) en
3.3.3.3 Plaats de lvoedlngsdoos in de standaard laanslundoos N Gebruiker kan de trimpot-knop nodig zijn (zie AFB.24). niet in controleer of de verbruiker
en bevestig deze met twee schroeven (zie AFB.15). 33(’; instellen volgens zijn vereisten voor - defect is.
de toepassing. De gemarkeerde Het gehele lensscherm wordt gebruikt. 3. Het niveau van het | 3. Stel de Lux-waarde boven het
100 & 1000 waarden zijn alleen voor referentie. omgevingslicht is niveau van het omgevingslicht
0= te hoog. in, activeer de sensor en
controleer of de verbruiker
CCT551011 Stel de Bereik: 5 sec. tot 30 min. in- of uitgeschakeld is.
Tijd Vt?rlraging- Test: Testmodus (verbruiker en 4. Defecte verbruiker. | 4. Vervang de defecte verbruiker
TRl stijd voor rode en/of groene led is door een nieuwe.
Yo | uitschakel- 2 sec. in- en 2 sec. :
30m @ 55 ing in uitgeschakeld) Een laag van het lensscherm wordt gebruikt. ] ) i ) i
C S sm 5L : Korte im ulsm.odus voor Verlicht- 1. Vertragingstijd 1. Stel de vertragingstijd voor
15m ' schakela‘;rre eling van ingsap- voor automatisch automatisch uitschakelen in en
CCT551012 | steltde . 9 9 . 3< paraat uitschakelen is te controleer of de verbruiker
AFB.15 - . trappenlichttimer (verbruiker N .
. Tijd1 vertraging- ) schakelt lang. uitschakelt conform de ingestelde
. . riraging en rode en/of groene led is : ) . . itschakel
3.3.3.4 Monteer de sensor met de voedingsdoos, bevestig Jisl- Test | stijd voor 1 sec. in- en 9 sec. uitges- 1 niet uit vertragingstijd voor uitschakelen.
vervolgens met twee schroeven (zie AFB.12). 30 5 | Uitschakel- chakeld). ”s ot 2. Contm'z_etr,hg,t P'R"de,”ss"herm
3.3.3.5 Plaats het decoratieve frame en herstel de :;Mm m-? V00r1 ; - Sensor wor en pas dit indien nodig aan.
voedingsspanning uitgang 1 in. onnleg Controleer of dg overname
. CCT551012 | Stelt de ' , . ) o geactiveerd. Afgandsﬁei|ﬁ2ln§‘2ar_1td(;nalt)lg r;et
Tijd2 vertraging- | Uitgang 2: wordt niet beinvioed T m is ingeschakeld. Blijf uit de buu
3.3.4 Oppervlakmontage 60m 105 stijd Vgorg door de Lux-instelling. van de detectiedekking om te
TIP uitschakel- Deel van het lensscherm wordt gebruikt. voorkomer:jdat deI sensc:ir wordt
i eactiveerd terwijl onnodige
Het is niet nodig om de inbouwmontagekap te gebruiken om de 15m . 'r!? voor2 ) gctivatie wordt gécorrigeegr;d
terminals af te dekken indien de sensor op het oppervlak wordt m | uitgang 2 in. | R | luitsch .
gemonteerd. In dit geval dient de door voor oppervlakmontage = 3. Incorrecte 3. Raadpleeg de aansluitschema's
te worden gebruikt. Sens Stel de - = Min. (ong. een ovale vorm aansluiting. (zie AFB.3 - AFB.8).

2
P
o
3

l i i axizm | 9€voeligheid
3.3.4.1 Er zijn 7 paar uitwerpers met verschillende afstanden van 3x5 m van de

41 mm tot 85 mm op de onderste afdekking van de ultrasonische
aansluitdoos voor oppervlakmontage. Deze kunnen worden

van 2 x 4 m). Pl
+ = Max. (ong. een ovale vorm
van 10 x 16 m).

-

. PIR-sensor is niet | 1. Selecteer de PIR-sensor als de
geselecteerd als activeringsmethode.

)

I‘L Rode led
3 schakelt
L7 “H2m niet in

! c sensor in de activerings-
geselecteerd voor verschillende montagetoepassingen - - ~— methode (alleen
(zie AFB.16). Om twee dezelfde figuren aan beide ACC Bescherm de | AAN: Activeer de ACC-functie. 300 v P6m PIR; PIR/US;
uiteinden voor de overeenkomstige bevestigingsafstand sensor tegen | UIT: Deactiveer de ACC-functie. e @8m p|R’+US) '
te selecteren (zie AFB.17). interferentie | Opmerking: Onder de status ACC ON, 2. Het geldiée 2. De beweging moet in het
= door de detectiedekking van de Deel van het lensscherm wordt gebruikt. ' ’

Uitwerpers

detectiebereik is geldige detectiebereik (P8 m)
overschreden. liggen.

<
3
2
z

ultrasonische sensor
wordt gereduceerd met
1-2m

luchtstromen
en wind

-

Groene led | 1. Ultrasonische . Selecteer de ultrasonische

Alleen PIR Alleen Us | Selecteer PIR/US: Verbruiker schakelt in als

tiveri de PIR- of ultrasonische schakelt sensor is niet sensor als de activeringsmeth-
activerings- - o
methodeg sensor wordt geactiveerd. nietin geselecteerd als ode.
— PIR+US: Verbruiker schakelt in als de activerings-
PIRIUS  PIR+US zowel de PIR- en methode
ultrasonische sensoren R SR P (alleen US;
worden geactiveerd. 30° - o8 m PIR/US; PIR+US).
De afstand ﬁlsedsir:’:g{g'kiﬁg;gn m 2. Het geldige 2. De beweging moet in het
A B © alstan J : detectiebereik is geldige detectiebereik
tussen A en B oftewel de PIR-sensor -

of ultrasonische sensor AFB.24 overschreden. (10 m x 16 m) Ilggen.l
41 41 41 mm beweging detecteert, 3. Draadverbinding 3. Raadpleeg de aansluitsche-
53 53 53 mm ?r:']f;s%i;’fému'ker Het gearceerde deel in AFB.24 toont het detectiegebied dat wordt omgekeerd tussen ma's (zie AFB.3 - AFB.8)
60 60 60 mm Alleen PIR: Ve?rbruiker schakelt alleen blootgesteld door secties van het lensscherm te verwijderen. NenlL.

in als PIR wordt De ultrasonische sensor wordt niet aangetast door het lensscherm. - - - -
63 63 63 mm geactiveerd. 4.2.3.3 Bevestiging lensscherm: Er zit een circulaire schroef Onnodige | Er zijn warmtebron- | Richt de sensor niet naar
70 70 70 mm Alleen US: Verbruiker schakelt alleen aan de achterkant van het decoratieve frame en het activering | nen, luchtstromen, w.armtepl"on.nen, zoal§

in als de ultrasonische lensscherm is ontworpen met een circulaire haak. zeer reflecterende airconditioning, elektrische
80 80 80 mm sensor wordt geactiveerd. Door de haak in de groef te koppelen wordt het objecten of andere ventilatoren, verwarmingen
85 85 85 mm lensscherm bevestigd (zie AFB.25-A & AFB.25-B). O?chte“ gie doorde | of andelrikzeer reflecterende

4.2 Andere functies wind worden opperviakken.
AFB.17 Circulaire @ bewogen of door het | Zorg ervoor dat er geen

HVAC-systeem bewegende objecten binnen

3.3.4.2 Om de voedingskabels door de zijkant van de aansluit- 4.2.1 Functie van extra regelterminal (A1/P1 B1/P2) haak

doos voor opperviakmontage te geleiden, gebruik een 4.2.1.1 Handmatige regeling: —e— AFB.25-A td)mne.n het . h.e.t detectiegebied aanwezig
- L : ) h ——— ekkingsgebied. zijn. Controleer het
snijtang om de zij-uitwerpers van de kabelingangen af te Sluit terminal A1/P1 B1/P2 met drukknop (type N.O.) e PIR-lensscherm en pas dit
breken, steek de kabels in de aansluitdoos en geleid de aan voor het handmatig in- en uitschakelen van de Circulaire ““” , ”““M» dier nodia ann p
kabels hierdoor heen. Verwijder 6 - 8 mm kabelmantel verbruiker (zie AFB.3). Als de verbruiker uitgeschakeld is, groef L D g )
voor bedrading (zie AFB.18). druk op de drukknop om de verbruiker handmatig in te ~
schakelen. De verbruiker blijft ingeschakeld indien de
beweging continu wordt gedetecteerd. Decoratief
De verbruiker wordt automatisch uitgeschakeld indien er frame TP

geen beweging wordt gedetecteerd, voordat de

vertragingstijd is verlopen. De verbruiker kan handmatig

uitgeschakeld worden door de drukknop in te drukken.

Indien de verbruiker handmatig wordt uitgeschakeld

voordat de timer is verlopen, zal beweging de verbruiker

niet nogmaals activeren totdat de timer is verlopen.
4.2.1.2 Regelmodus C-bus:

Als de eenheid niet goed werkt, probeer de eenheid dan
niet te openen of te repareren zonder een gekwalificeerde
elektricien.
De effecten op ultrasonische gevoeligheid:
De volgende omstandigheden kunnen lagere gevoeligheid
veroorzaken of incorrecte activering van de ultrasonische
sensor activeren:

AFB.18
3.3.4.3 Kies twee geschikte stoters om de aansluitdoos

4.3 Looptest (niet geregeld door Lux)

met twee bevestigingsschroeven op het opperviak

3.3.4.4 Steek de vier niet-verzonken schroeven in de

overeenkomstige schroefgaten op de bevestig-
ingsplaat van de sensor. De vier schroeven

De schuifschakelaar is standaard af fabriek ingesteld TIP

zoals hieronder is weergegeven (zie AFB.21
drukknop-modus). Gebruiker kan met de volgende
stappen schakelen nar de C-busmodus:

1: open de uitwerper met een kleine schroevendraaier
met platte kop (zie AFB.21).

2: verplaats de schuifschakelaar met een kleine
schroevendraaier met platte kop naar de positie zoals is
weergegeven in AFB.22.

Als de voeding is ingeschakeld, duur het ong. 40 sec.
voordat de sensor is opgewarmd terwijl de verbruiker is
ingeschakeld, waarna de sensor naar de normale gebrui-
ksmodus schakelt. De verbruiker schakelt na 100 sec. uit,
indien er geen beweging wordt gedetecteerd, of blijft aan
afhankelijk van de tijdinstelling indien er beweging is
gedetecteerd. Boven een opwarmperiode van 40 sec.,
blijven de leds AAN indien er geen IR-instellingswaarden
zijn opgeslagen. Indien IR-instellingswaarden zijn opgesla-
gen in de sensor, blijven de leds knipperen.

Sensoren werken conform de vorige instellingen, indien de
spanning wordt hersteld na een stroomuitval.

Stel de ACC-knop in op ON (AAN): De luchtstroom van
HVAC-systemen kan incorrecte activering van de
ultrasonische sensor veroorzaken.

Om de mogelijkheid op incorrecte activering te reduceren
is de duale-technologie sensor CCT551011/CCT551012
ontworpen met de functie voor luchtstroomcompensatie
(ACC), waarmee de gevoeligheid van de ultrasonische
sensor met ong. 10 % - 40 % gereduceerd kan worden,
afhankelijk van de kracht van de luchtstroom.
Ultrasonische gevoeligheid wordt beinvlioed door materiaal
zoals tapijt, geluidsabsorberend katoen, gordijnen, etc.,
aangezien deze materialen geluidsgolven absorberen.
Lage omgevingstemperaturen kunnen de ultrasonische
gevoeligheid enigszins verminderen en kunnen tevens het
detectiebereik reduceren.

Het doel van de looptest is om te controleren of de activerings-
methode (PIR, ultrasonisch) correct is ingesteld en om het
detectiegebied aan te passen.

procedures voor het uitvoeren van de looptest (Lux-controller is

worden niet verzonken voor mogelijke toekom-
stige installaties (zie AFB.20).

De effecten op PIR-gevoeligheid:
De volgende omstandigheden kunnen lagere gevoeligheid
van de PIR-sensor veroorzaken:

) uitgeschakeld): Op zeer mistige dagen kan de gevoeligheid minder zijn
Niet K .- “‘:@“E"“Nlet-vel’- vanwege vocht op de lens.
let-verzonken i zonken 4.3.1 Stel de tijdknop in op de positie "Test". Op zeer hete dagen kan de gevoeligheid lager zijn omdat hoge
schroef schroef omgevingstemperaturen gelijk aan lichaamstemperatuur

kunnen zijn.
(Let op - PIR-sensoren zijn afthankelijk van het temperatuurver-
schil tussen het bewegende object en de kamertemperatuur)
Op zeer koude dagen indien er warme kleding wordt gedragen,
en vooral indien het gezicht is bedekt, kan de unit minder
gevoelig zijn.
Reiniging: Alleen afvegen met een droge doek. Zeep of een
grove doek kan de sensorlens beschadigen.

4.3.2 Pas de positie van de Sens-trimpotknop aan om de
gewenste gevoeligheid van de ultrasonische sensor in te
stellen. Het detectiegebied van de PIR-sensor kan worden
aangepast met gebruik van het lensscherm.

AFB.20

. 4.3.3 Stel de ACC-knop in op de positie OFF (Uit).
3.3.4.5 Raadpleeg AFB.13 om de sensorkop met de voedingsdoos

te monteren en raadpleeg de aansluitschema'’s (zie AFB.3 -

™ 4.3.4 Selecteer de gewenste activeringsmethode (bijv. PIR+US,
AFB. 8) voor de correcte kabelaansluitingen.

alleen PIR, alleen US of PIR/US).

6 OPTIONELE ACCESSOIRES

CCT551011/CCT551012 kan worden geprogrammeerd door
de IR-afstandsbediening CCT556011 (kan optioneel worden
aangeschaft).

3.3.4.6 Plaats het decoratieve frame en herstel de voedingsspanning.

Stap 1: Schakel de voedingsspanning in. Het duurt ong.
30 seconden voordat de sensor is opgewarmd en

Regelmodus C-bus - ae:
de verbruiker en led zijn ingeschakeld.

4.2.1.3 Als er beweging is gedetecteerd, stuurt de

CCTi5101 1/C|3CT551212 eebn C‘;bUS regh9|3ign§a| door Stap 2: Loop binnen het gewenste detectiegebied van de sensor.

‘I voor het regelen van de verbruiker van het C-bussys-

vv E RK' N G E NFU N CTI E teem (zie AFB.23). De uitgang is de algemene Stap 3: Als de PIR-sensor door beweging wordt geactiveerd, %&&
4.1 Instellen van Lux, tijd, sens, ACC en PIR/US verzamelaar voor gebruik met de extra schakelingan-

schakelt de rode led 2 sec. in en schakelt vervolgens uit.
Als de ultrasonische sensor door beweging wordt
geactiveerd, schakelt de groene led 2 sec. in en schakelt
vervolgens uit. Als PIR+US als activeringsmethode is
geselecteerd en beide sensoren zijn geactiveerd,
schakelen zowel de rode als groene led 2 sec. in en
schakelen vervolgens uit.

gen van de C-busunit.

4.2.2 Geavanceerde uitschakelfunctie (ingeschakeld
door afstandsbediening)
Als de sensor beweging heeft gedetecteerd en de verbruiker
is ingeschakeld, kan de sensor met deze functie de
aangesloten verbruiker uitschakelen voor de ingestelde
vertragingstijd voor uitschakeling, indien er binnen 3 min.
geen beweging meer wordt gedetecteerd.
Deze functie kan alleen worden ingeschakeld door de
IR-afstandsbediening. In deze modus, indien er geen
beweging meer wordt gedetecteerd, wordt de verbruiker
binnen 3 min automatisch uitgeschakeld, zelfs als de
vertragingstijd voor uitschakeling langer is dan 3 min. Deze
functie is standaard uitgeschakeld. Overweeg de juiste
toepassing bij het inschakelen van deze functie. Deze functie
is mogelijk niet geschikt voor alle toepassingen.

knoppen

. ) AFB.26
4.3.5 Herhaal de bovenstaande procedures om de instellingen van

de sensoren aan te passen met de trimpot-knoppen of de
IR-afstandbediening en voer de looptest uit totdat het
detectiegebied van de sensor voldoet aan uw wensen.
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Schpeider

BRUKSANVISNING

Art.nr
CCT551011 - Narvarosensor Dual-Tech - 1 kanal
CCT551012 - Narvarosensor Dual-Tech - 2 kanaler

Inféalld montering

Installationsinstruktioner

Utanpaliggande montering

Parameter CCT551011 CCT551012
Driftspanning/ 220-240 V ~, 50/60 Hz
frekv. !
Utgang 1 En avtagbar jumperkabel Uttag 1 kontrolleras av
karakteris- | finns for anslutning av lasten | rorelsedetektion och
tik till sensorns stromforsorjning- | luxtréskelinstallningar.
skrets. Max. last:
Max. last: Glédlampor: 2300 W

Glédlampor: 2000 W

Haégvoltshalogenlampor: 1000 W
Lagvoltshalogenlampor: 1000 VA

2300 W
Hoégvoltshalogenlampor: 1200 W
Lagvoltshalogenlampor: 1200 VA

Lysrér: 900 VA Lysrér: 1200 VA
Lysrérslampor & Lysrérslampor & LED-lampor:
LED-lampor: 100 W 400 W

Instéllningarna for test
och puls galler endast detta
uttag.

Utgang 2 n/a Utgang 2 kontrolleras endast

karakte- av rorelsedetektion. Den

ristik anvander inte Lux-tréskeln.
Instéliningarna for test och 1 s
puls ar inte tillampliga pa detta
uttag.
Max. last:
Relastrém/-spanning: 5 A
(cos @ =1), 250 V AC
Motorlast: 100 W

Uttag 1: fran 5 s till 30 min
Uttag 2: fran 10 s till 60 min

Timerns Justerbar fran
tidsintervall | 5 s till 30 min

Luxtroskel 10 Lux till 1000 Lux 10 Lux till 1000 Lux och oandligt
endast for Uttag 1 kontroll.

Avkanning- Passiv Infraréd (PIR)

steknik Ultraljud (US)

Avkénning- | PIR: 360° cirkelform upp till 8 m diameter, justerbar med hjalp av

somrade linsmask Ultraljud: 360° oval form, justerbar upp till 10 m x 16 m,
(2,5m justerbar
takhojd)
Avkéannings- Passiv Infraréd (PIR) anvander rod signal
signal Ultraljud (US) anvander grén signal
Miljoklas- Klass2, IP20, endast for inomhusbruk
sificering
Sakerhetsvarning

RISK FOR ELEKTRISK STOT, EXPLOSION OCH
BAGBLIXT

Av sakerhetsskal skall installation endast utféras av
utbildad personal. Utbildad personal skall uppvisa djupt
kunnande inom féljande omraden:

» Anslutning till installationsnatverk

» Anslutning till flera elektriska apparater

» Dragning av elkablar

» Sékerhetsstandarder samt lokala kabeldragningsfére-
skrifter och -regler

Om dessa instruktioner inte atféljs kan det resultera
i allvarliga skador eller dédsfall.

1 PAKETINNEHALL

Monster
Artikel | S Linsskydd |Lianpalio- | mee e
ike ensor inssky asinstruk-
gande box tioner
Antal 1 2 1 1
Monster ? ? ? ? g g § §
Icke-fallande N
. Skruv Traskruv
Artikel | skruv ® 3 x 14 mm | ® 4x254mm
P 3x18 mm
Antal 4 2 2

Monster
IR-fjarrkontroll art.
; Lock fér infalld nr. CCT556011
Artikel montering (valbart tillbehér)
Antal 1 !

2 PRODUKTBESKRIVNING

2.1 Funktioner

Denna narvarosensor for infalld och utanpaliggande
montering, enkellast 360°, kombinerar de avancerade
teknologierna PIR och ultraljud (US) i en enda enhet.

Den lampar sig for anvandning inomhus, vilket gor den
perfekt for hem, 6éppna kontorslandskap, offentliga badrum
med flera toaletter, konferensrum, underjordiska parkering-
splatser, klassrum, bibliotek etc. Med hjalp av 1. potenti-
ometern eller 2. den valbara fjarrkontrollen kan man
justera tiden, ultraljudskansligheten, Lux, ACC-funktionen
(air current compensation) och utlésningsmetoden for
PIR/US sa att installningarna uppfyller olika krav och
energisparande for tdndning och slackning av ljuset.

2.2 Dimensioner:

1. Utanpaliggande sensorenhet: ® 111,5 x 72 mm
— (Se FIG. 1-A)

72

FIG.1-B

2. Utanpaliggande sensorenhet: ® 111,5 x 90 mm
(Se FIG. 1-C)
P111,5 |

|
TN

e

43,5

FIG. 1-C

3 INSTALLATION OCH
KABELDRAGNING

3.1 Valj en lamplig placering

Den rekommenderade installationshdjden fér sensorn

ar 2-3 m och 2,5 m ar den optimala monteringshdjden.
PIR-sensorns avkanningsomrade kan na upp till ® 8 m och
ultraljudssensorns avkanningsomrade ar en oval form pa

8 m x 10 m fér sma rérelser (t.ex. handvinkning) och en
oval form pa 10 m x 16 m for stora rorelser (t.ex. gang).
Avkanningsvinkeln ar 360° for saval PIR-sensorn som for
ultraljudssensorn (se FIG. 2-A & FIG. 2-B).

Sett uppifran

‘ PIR8 m
US 16 m

FIG. 2-A

PIR & 8m
Fle:sm
—

|
PIR Liten Rorelse

PIR Stor Rorelse

UsS 10 m
US 8m

- Ultraljud Liten Rérelse
b ustom L]
‘ US 16m ‘ Ultraljud Stor Rorelse
! |
FIG. 2-B

3.2 Kabeldragning

A A FARA

RISK FOR ELEKTRISK STOT

Kopplingsplintarna ligger under farlig spanning.

« For att undvika skada, las och mark matningskretsen fore installation.
+ En brytare (250 V AC, 10 A) av typ C maste installeras enligt
EN60898-1.

Om dessa instruktioner inte atfoljs kan det resultera i allvarliga

skador eller dodsfall.

OBS

Galler endast Dual-Tech-sensor 1 kanal (CCT551011):

En jumperkabel ar installerad mellan D1 och L.

Om lasten ar pa samma elkrets som sensorn kan jumperkabeln
anvandas.

Om lasten ar pa en annan elkrets (eller om en "dry contact”
kravs), ta bort jumperkabeln. Anvand terminalerna D1 och D2
for anslutning av stromférsérjning och last.

3.2.1 Dual-Tech-sensor 1-kanal (CCT551011)
3.2.1.1 For belysning (Med jumperkabel pa terminalerna D1 & L)
En sensor kontrollerar en last (se FIG. 3).

Tryckknapp
(N.O.)

(A1/P1B1/P2

Stromforsériningslada
L N

Jumperkabel .
(Observera: Strombrytaren

slar pa/stanger av
strdmmen till sensorn.

P Detta ar inte ndédvandigt,
men rekommenderas.)

Last

FIG. 3

Anvandning av C-Bus-kontrollsignal (se FIG. 4.
Sakerstall att skjutomkopplaren ar ratt installd,

se avsnitt 4.2.1.2 och FIG. 20 & FIG. 21).
o o TICBUS

Strémférsériningstada

D2D1L N

Jumperkabel (Observera: Strémbrytaren

slar pa/stanger av
strommen till sensorn.

p Detta ar inte nédvandigt,
men rekommenderas.)

FIG. 4
En sensor styr trappautomattimern (Stall tidsknappen till

Isl) (Se FIG. 5).

Trappautomattimer

(A1/P1 B1/P2

Stromforsoriningslada
2D1L N

Jumperkabel N\

{r"VCk‘Hl ®Last
WB) T\

\

U

N )
L [

FIG. 5
3.2.1.2 En sensor styr luftkonditioneringen (Ta bort
jumperkabeln pa terminalerna D1 & L).
D1-D2 ansluter till AC-stromférsérjningen (se FIG. 6-A).

Tryckknapp
(N.O.)

A1/P1B1/P2

Stromforsorjningslada
D2D1L N

AC
N N
L [
FIG. 6-A
D1-D2 ansluter till DC-stromforsérjningen (se FIG. 6-B).

Tryckknapp
(N.O.)

A1/P1B1/P2
Stromforsorjningsladal

D2D1L N

+
DC
N N
L [
FIG. 6-B

3.2.2 Dual-Tech-sensor 2 kanaler (CCT551012)
3.2.2.1 En passande dvargbrytare maste finnas pa

kretsen som matar sensorn och pa luftkondi-
tioneringskretsen i enlighet med EN 60898-1.

Lt i ing

P o
Forsorjning

CCT551012

Tryckknappsom-
) kopplare, N.O.
(tillval)
Belysningslast T
L
N

Fig 7. Kabeldragningsdiagramm for en typisk dubbellast-enhet
3.2.2.2 R/S-terminalen ar en optimal anslutningspunkt for
en tryckknapp. Fig 8 visar hur man ansluter

sensorn till en trappautomattimerkrets.

o———— Luftkonditionering
Forsérining | —

brytare

CCT551012

Tryckknappsom-
kopplare, N.O.
(tillval)

L f

Fig 8. Sensorn anvands med en trappautomattimerkrets

Last

3.3 Installationsforfarande

3.3.1 Tips for installationen
Eftersom sensorn reagerar pa férandringar i temperatur,
luftfléde och vind, undvik féljande:
Undvik att rikta sensorn mot foremal som kan réra sig
i vinden, sasom gardiner, hdga vaxter, miniatyrtradgardar
etc. (se FIG. 9-A).
Undvik att rikta sensorn mot foremal vars ytor ar mycket
reflekterande, sdsom speglar, monitorer, etc.
(Se FIG. 9-A).
Sensorn maste placeras minst 2 m fran glasdoérrar eller
fonster for att undvika felutslag eftersom skakande glas kan
utlésa ultraljudssensorn (se FIG. 9-D).
Sensorn maste placeras minst 2 m fran stallen som kan
orsaka luftflode, sdsom dorréppningar, ventilationer,
luftkonditionering etc. (se FIG. 9-B & FIG. 9-C & FIG. 9-E).
Avstandet mellan bada sensorerna maste vara minst 6 m
for att undvika stérningar (se FIG. 9-F).
Ultraljudssensorn bor riktas mot huvudavkanningsomra-
det for basta tackning
(Se FIG. 2-A).

FIG. 9-B FIG. 9-C
>2m | >6m |
= \////Luﬂ_ = =
kanal
FIG. 9-D FIG. 9-E FIG. 9-F
3.3.2 Infélld montering
OBS!

Nar sensorn ar monterad infalld med fjaderkldamma maste
terminalerna tackas med locket for infalld montering.

3.3.2.1 For att installera sensorn, borra ett hal med diametern
68 mm i takplattan och hall stromkabeln utanfor.
Strippa 6—-8 mm av kabelmanteln (se FIG. 10).

6-8mm
7
Borra ett hal med ‘ 30 -35mm
d 68 mm i taket R

FIG. 10
3.3.2.2 Oppna genomgangen till locket fér infalld montering
med en skruvmejsel om du vill anvanda de bada
roren, fixera sedan réren och stoppa kraftkablarna
genom dem (se FIG. 11).

__Hal i taket
Férstansad 68 mm diam.: CCT551011
genomgang ‘— \78 mm diam.: CCT551012
I ) Icke-fallande skruvar
> medfoljer till holjet.
Infallt holje

CCT551012 avbildad

3.3.2.3 Se kabeldragningsdiagrammen for ratt
kabelanslutningar. Satt sedan tillbaka locket for
infalld montering och skruva igen hart.

3.3.2.4 For in sensorns bada fjaderklammor i det borrade
halet och tryck sedan sensorn uppat (se FIG. 12).

2y 1 7

taket
Strémférsoérjningskablar

__— Fjaderklammor

N

FIG. 12
3.3.2.5 Sla pa stromforsorjningen.

3.3.3 Infélld montering med standardkopplingsdosa

HINT

Nar sensorn ar monterad infalld med standardkopplings-
dosa behodver varken fjaderklamman anvandas eller
terminalerna tdckas med locket for infalld montering.
Nar sensorn ar monterad infalld med standardkop-
plingsdosa bor ultraljudssensorn riktas mot
huvudavkanningsomradet for basta tackning.
Fastplattan kan justeras 45°.

3.3.3.1 Ta bort den dekorativa ramen (se FIG. 13).

=\
=

e =2 Stromforsérjningslada
(=

--Sensorhuvud
=)W Icke-fallande skruv
Y

3.3.3.2 Dra ut kablarna ur standardkopplingsdosan
(se FIG. 14), strippa sedan 6—8 mm av kabelmanteln
for kabeldragning och se kabeldragningsdiagrammen
for ratt kabelanslutningar (se FIG. 3-FIG. 8).



3.3.3.3 Passa stromforsorjningsladan i standardkop-
plingsdosan och fixera dem med tva skruvar
(se FIG. 15).

FIG. 15

3.3.3.4 Satt ihop sensorn och strémforsérjningsladan och
fixera dem med tva skruvar (se FIG. 12).

3.3.3.5 Satt tillbaka den dekorativa ramen och aterstall
stromforsorjningen.

3.3.4 Utanpaliggande montering
HINT

Nar sensorn &r monterad utanpaliggande behdver inte
terminalerna tackas med locket for infalld montering.
Den utanpéaliggande boxen skall anvéndas.

3.3.4.1 Det finns 7 par genomgangar med olika avstand
fran 41 mm till 85 mm pa kopplingsdosans botten-
lock som kan valjas for olika monteringssatt
(se FIG. 16). Valj samma tva figurer pa bada andar
for motsvarande fixeringsavstand (se FIG. 17).

Forstansade

genomgangar
A B Avstandet
mellan A och B
41 41 41 mm
53 53 53 mm
60 60 60 mm
63 63 63 mm
70 70 70 mm
80 80 80 mm
85 85 85 mm
FIG. 17

3.3.4.2 For att mata strémkablar genom sidan av
kopplingsdosan for utanpaliggande montering,
anvand en tang for att trycka ut de forstansade
kabelgenomgangarna pa sidan av kopplingsdosan
och mata kablarna genom dem. Strippa 6-8 mm
av kabelmanteln for kabeldragning (se FIG. 18).

Forstansade ...\ A
kabelgenom- -
gangar /

3.3.4.3 Valj tva lampliga kabelgenomgangar for att
fixera kopplingsdosan pa takplattans yta med
2 monteringsskruvar (se FIG. 19).

FIG. 18

3.3.4.4 Satt in de fyra icke-fallande skruvarna i de
avsedda skruvhalen pa sensorns fastplatta.
Dessa fyra skruvar kommer sedan inte att falla
bort for att erbjuda bekvama installationer vid
senare tidpunkt (se FIG. 20).

Icke- - a=Q--|cke-
fallande ¢ fallande
skruv :

i skruv

FIG. 20

3.3.4.5 For att satta ihop sensorhuvudet med stromforsor-
jningsladan, se FIG. 13. Se kabeldragnings-
diagrammen (se FIG. 3—FIG. 8) for ratt anslutningar.

3.3.4.6 Satt tillbaka den dekorativa ramen och aterstall
stromférsorjningen.

4 DRIFT OCH FUNKTION

4.1 Knappar for installning av Lux, Tid,
Kanslighet, ACC och PIR/US

30 min

- Forstansade genomgangar

Knapp
(fabriksins | Funktion Vredinstallning
téllning)
CCT551011 | stallin CCT551011
Lux ljusnivan Rackvidd: 10 Lux till 1000 Lux
1000 B for
paslagning | CCT551012
100 av lasten Rackvidd: 10 Lux till 1000 Lux
300 och "{}" ( (ee] )oooo
CCT551012 Du kan stalla trimpot-knappen
'55'0* enligt dina anvandningskrav.
De markerade vardena &r endast
100 & 1000 avsedda som referens.
10
CCT551011 | Stallin Intervall: 5 s till 30 min
Tid vantetiden |Test: Testlage (rod och/eller
ol et for gron LED och last
55 avstangning upplysta under 2 s,
A s min slackta 2 s).

15 min _,1_5L :

Kort impulslage for

CCT551012 | staller in trappautomattimern (réd
Time1 véntetiden och/eller grén LED och
Jis Test | for last upplysta under 1 s,
30m 5s| avstangning slackta 9 s).
15 M n | forUttag 1.
CCT551012 Staller i
0 min Tid2 tallerin - 'yttag 2: paverkas inte av
105 vnantetld.'Em luxinstallningen.
for avstan-
' gning for
19 mn smin| Uttag 2.
Kanslighet | Stéll in - = Min. (ungefér en oval
X B sx12m | kénsligheten form pa 2 x 4 m).
axs for + = Max. (ungefar en oval
RV N ultraljuds- form pa 10 x 16 m).
sensorn.
ACC Skydda PA: Aktivera ACC-funktionen.

sensorn fran | AV: Avaktivera ACC-funktionen.

stérningar Anmérkning: | ACC-PA-lage
A A genom kommer ultraljudssen-
luftfléde och sorns avkanningsomfang
vind minska med 1-2 m

EndastPIR Endast US Valj

PIR/US: Lasten slas pa nar
antingen PIR-sensorn
eller ultraljudssensorn
utléses.

PIR+US: Lasten slas pa nar bade
PIR-sensorn och
ultraljudssensorn utléses.
Nar lasten ar paslagen
och PIR-sensorn eller
ultraljudssensorn registre-
rar en roérelse kommer
lasten att fortsatta vara pa.

Endast PIR: Lasten slas endast pa
nar PIR-sensorn utléses.

Endast US: Lasten slas endast pa
nar ultraljudssensorn
utldses.

utlésnings-

PIR/USPIR+US metOd

)

4.2 Ovriga funktioner

4.2.1 Auxiliary Control Terminal (hjalpstyrterminal)

(A1/P1/B1/P2)

4.2.1.1 Styra lasten manuellt:

Anslut terminal A1/P1/B1/P2 till en tryckknapp
(N.O.) for att kontrollera lasten manuellt pa/av
(se FIG. 3). Nar lasten ar av, anvand tryckknap-
pen for att styra lasten pa manuellt. Lasten forblir
paslagen om rérelsen registreras konstant.
Lasten kommer automatiskt att slas av om ingen
rorelse registreras innan vantetiden har 16pt ut.
Lasten kan slas av manuellt med hjalp av
tryckknappen. Om lasten slas av manuellt innan
tiden pa timern har 16pt ut, kommer lasten inte
slas pa av rorelse forran tiden har [6pt ut.

4.2.1.2 C-Bus-kontrolllage:

Som fabriksstandard ar skjutomkopplaren installd
enligt nedan (se FIG. 21 tryckknappslage).

Folj dessa steg for att andra till C-Bus-lage:

1: 6ppna genomgangen med en sparskruvmejsel
(se FIG. 21).

2: flytta skjutomkopplaren till positionen i FIG. 22
med en liten sparskruvmejsel.

C-Bus-kontrolllage

4.2.1.3 Nar en rorelse registreras kommer CCT551011/

CCT551012 skicka en C-Bus-kontrollsignal for att
styra C-Bus-systemets last pa (se FIG. 23). Uttaget
ar gemensam kollektor for anvandning med C-Bus-
enheter med AUX-ingang.

4.2.2. Avancerad avstangningsfunktion (aktiveras

via fjarrkontroll)

Nar sensorn har registrerat en rorelse och slagit pa lasten
tilldter denna funktion sensorn att sla av den anslutna lasten
innan vantetiden for automatisk avstéangning har 16pt ut,
forutsatt att ingen ytterligare rorelse registreras inom 3 min.
Denna funktion kan endast aktiveras via IR-fiarrkontrollen.

| detta lage kommer lasten att slas av efter 3 min, férutsatt att
ingen ytterligare rorelse registreras, &ven om den instéllda
vantetiden for automatisk avstangning ar Iangre an 3 min.
Funktionen ar avaktiverad som standard. Var mycket forsiktig
nar du aktiverar denna funktion. Denna funktion ar kanske inte
ldmplig for all anvandning.

4.2.3 Anvandning av linsskydd fér PIR-sensorn

4.2.3.1 CCT551011/CCT551012 ar férsedd med 2 linsskydd
fér maskering av odnskad utlésning hos PIR-sensorn.
Varje linsskydd har 2 lager med 6 sma segment
vardera (varje enhet kan tacka 30° av avkanningsvin-
keln). Om sensorn exempelvis ar installerad pa 2,5 m
héjd med hela linsskyddet monterat kommer avkan-

ningsomradet uppna 2 m och 6 m i diameter om endast

skikt A i linsskyddet har anvants.

4.2.3.2 Ta ej bort sektionerna i linsskyddet langre an nédvan-
digt nar det 6nskade avkéanningsomradet har valts
(se FIG. 24).

Hela linsskyddet anvands.

@,

Ett av linsskyddets skikt anvands.

O =

En del av linsskyddet anvands.

30° “.dgm

FIG. 24
Den skuggade delen av FIG. 24 visar avkdnningsomra-
det som utsatts nar sektioner av linsskyddet tas bort.
Ultraljudssensorn paverkas inte av linsskyddet.
4.2.3.3 Fixera linsskydd: Pa baksidan av den dekorativa
ramen finns en cirkelformad fara och linsskyddet
ar utformat med en cirkelformad krok. Fixera
linsskyddet genom att satta in kroken i faran
(se FIG. 25-A & FIG. 25-B).

Cirkelformad -

krok
FIG. 25-A

Cirkelformad -
fara

4.3 Gangtest (kontrolleras inte av lux)

HINT

Nar strommen ar paslagen tar det ca 40 s innan sensorn
ar uppvarmd med lasten pa, sedan gar sensorn dver

i normalt driftlage. Lasten stangs av efter 100 s om ingen
rérelse registreras eller forblir pa i enlighet med
tidsinstallningen om en rérelse registreras. Under ovan
namnda uppvarmningsperiod pa 40 s kommer sensorns
LED-lampor forbli paslagna om inga IR-installnings-
varden har lagrats, om IR-installningsvarden har lagrats
i sensorn kommer LED-lamporna fortsatta blinka.
Sensorn kommer fungera enligt tidigare instéllningar nar
strdbmmen ateransluts efter ett strémavbrott.

Syftet med gangtestet ar att kontrollera om utlésningsmetoden
(PIR, ultraljud) ar korrekt installd eller inte och att justera
avkanningsomradet.

Gangtestet steg for steg (luxkontroll &r avaktiverad):

4.3.1 Stall tidknappen pa "Test”.

4.3.2 Justera trimpot-knappen for att stélla in den 6énskade
kansligheten for ultraljudssensorn. PIR-sensorns
avkanningsomrade kan justeras med hjalp av linsskyddet.

4.3.3 Stall ACC-knappen pa AV.

4.3.4 Valj den 6nskade utldsningsmetoden (t.ex. PIR+US,
endast PIR, endast US eller PIR/US).

Steg 1: Sla pa strombrytaren. Det tar ca 30 s for sensorn att
varmas upp med last och LED pa.

Steg 2: Ga inom det 6nskade avkanningsomradet fér sensorn.

Steg 3: Nar PIR-sensorn utléses av en rorelse tands den réda
LED-lampan i 2 s och slacks sedan, nar ultraljudssen-
sorn utléses av en rorelse tands den grona
LED-lampan i 2 s och slacks sedan. Om PIR+US har
valts som utlésningsmetod och bada sensorer har
utldsts tdnds bade den réda och den gréna
LED-lampan i 2 s och slacks sedan.

4.3.5 Upprepa ovanstaende procedur for att justera sensorns
installningar antingen med trimpot-knapparna eller
IR-fiarrkontrollen och genomfor gangtestet tills sensorns
avkanningsomrade méter dina krav.

5 FELSOKNING

Om CCT551011/CCT551012 inte fungerar som normalt,
kontrollera eventuella problem och 16sningsforslag

i tabellen nedan:

Losningsforslag

Belysning- | 1. Natspanningen ar| 1. Koppla pa natspanningen.

Problem @ MGdjlig orsak
sanordnin- | inte paslagen.
gentands |2 Felaktig

inte

kabeldragning.

3. Den omgivande
ljusnivan ar for
hog.

4. Felaktig last.

Belysning- | 1. Vantetiden for

sanord- automatisk
ningen avstangning ar
slacks for lang.

inte

2. Felutslag av
sensorn.

3. Felaktig
kabeldragning.

Den réda | 1. PIR-sensor har

lysdioden inte valts som

téands inte utlésningsmetod
(endast PIR;

PIR/US; PIR+US)!

2. Overskred det

giltiga avkanning-

somradet.

Den gréna | 1. Ultraljudssensor
lysdioden
tands inte utlésningsmetod

(endast US;

PIR/US; PIR+US).

2. Overskred det

giltiga avkanning-

somradet.
3. Kablar anslutna

baklanges mellan

Noch L.

Det finns varmekal-
lor, luftflode,
reflekterande
foremal eller
foremal som satts

i rorelse av vind
eller av luftkondi-
tionering inom
avkanningsom-
radet.

Felutslag

har inte valts som

2. Kontrollera kabeldragninsdia-
grammen (se FIG. 3-FIG. 8)
for att se om lasten ar felaktig.

3. Stall in luxvardet tills det ar

hoégre @n den omgivande
ljusnivan, utlés sedan
sensorn och kontrollera om
lasten ar paslagen eller inte.

. Ersétt den felaktiga lasten

med en ny.

N

=N

. Stall in en kortare vantetid for
automatisk avstangning och
kontrollera om lasten stangs av
eller inte enligt den forinstéllda
vantetiden for automatisk
avstangning.

2. Kontrollera PIR-linsskydd och

justera eventuellt. Kontrollera att

manuell styrning via fjarrkontroll
inte ar aktiverad. Hall dig utanfor
avkanningsomradet for att
undvika aktivering av sensorn
medan du atgardar felutslaget.

Se kabeldragningsdiagrammen

(se FIG. 3-FIG. 8).

w

1. Valj PIR-sensor som
utlésningsmetod.

2. Rorelsen bor vara inom det
giltiga avkanningsomradet
(2 8 m).

-

. Valj ultraljudssensor som
utlésningsmetod.

2. Rorelsen boér vara inom det
giltiga avkanningsomradet
(910 mx 16 m).

3. Se kabeldragningsdiagram-
men (se FIG. 3—-FIG. 8)

Undvik att rikta sensorn
mot varmekallor, sdsom
luftkonditionering,
elflaktar, varmare eller
reflekterande ytor.
Séakerstall att inga féremal
som satts i rorelse av vind
finns inom avkanningsom-
radet. Kontrollera
PIR-linsskydd och justera
eventuellt.

HINT

Om enheten inte fungerar, forsdk inte 6ppna eller
laga den utan en kvalificerad elektriker.
Effekter pa ultraljudskansligheten:
Foljande forhallanden kan sanka kansligheten hos
ultraljudssensorn eller orsaka felutslag:
Stall ACC-knappen pa PA: Luftflédet fran en luft-
konditionering kan orsaka felutslag hos ultraljuds-

sensorn.

For att minska risken for felutslag ar dubbelteknik-
sensorn CCT551011/CCT551012 utformad med en
funktion for kompensering av luftstrom (ACC) som
kan minska ultraljudssensorns kanslighet med ca 1

10 %—-40 % beroende pa luftflodets styrka.
Ultraljudskansligheten paverkas av material, sdsom
mattor, ljudabsorberande bomull, gardiner etc.
eftersom de absorberar ljudvagor.

Lag omgivningstemperatur kan minska ultraljudskans-
ligheten nagot och dven minska avkanningsomradet.

Effekter pa PIR-kédnsligheten:
Foljande férhallanden kan sanka kansligheten hos

PIR-sensorn:

Pa mycket dimmiga dagar kan kansligheten minska
eftersom fukt samlas pa linsen.

Pa mycket varma dagar kommer kansligheten minska
eftersom omgivningstemperaturen kan narma sig

kroppstemperaturen.

(Observera att PIR-sensorer anvander sig av temperatur-
skillnaden mellan féremalet i rérelse och rummets

omgivningstemperatur)

Pa mycket kalla dagar nar mycket varma klader anvands
och sarskilt nar ansiktet ar tackt kan enheten verka

mindre kanslig.

Rengoring: Rengdr endast med en torr trasa. Tval eller
en grov trasa kan skada sensorlinsen.

6 VALBARA TILLBEHOR

CCT551011/CCT551012 kan programmeras via IR-fjarrkontroll

CCT556011 (Kan képas separat).

~

Schneider Electric Industries SAS

Vid tekniska fragor, kontakta kundtjansten i ditt land.

schneider-electric.com/contact
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Schpeider

BRUKERHANDBOK

Art.nr.
CCT551011 - Presence Dual-Tech - 1 kanal
CCT551012 - Presence Dual-Tech - 2 kanaler

Innfelt montering

Installasjonsinstrukser

Overflatemontering

Parameter CCT551011 CCT551012
Driftsspenning/ 220 - 240 V~, 50/60 Hz

frekv.

Egenskaper | En tradbro som kan fjernes, | Utgang 1 er styrt av

ved utgang 1| medfelger for a tilkoble
forbrukeren til sensorens
forsyningskrets.
Maks. laster:
Glgdelamper: 2000 W

HV-halogenlamper: 1000 W
LV-halogenlamper: 1000 VA

bevegelsesregistrering og
lux-terskelinnstillinger.
Maks. laster:

Glgdelamper: 2300 W

2300 W

HV-halogenlamper: 1200 W
LV-halogenlamper: 1200 VA

Lysrer: 900 VA
Kompakte lysror &
LED-lamper: 100 W

Lysregr: 1200 VA
Kompakte lysror &
LED-lamper: 400 W

Test- og pulsinnstillinger
gjelder bare for denne
utgangen.

Egenskaper
ved utgang 2

ila Utgang 2 er kun styrt av
bevegelsesregistrering. Den
bruker ikke lux-terskel. Test
og 1 sek. pulsinnstillinger
gjelder ikke for denne
utgangen.

Maks. laster:

Nominell reléytelse: 5 A
(cos@ = 1), 250 V AC
Motorlast: 100 W

Timerrekke- | Justerbar fra 5 sek. Utgang 1: fra 5 sek. til 30 min.
vidde til 30 min. Utgang 2: fra 10 sek. til 60 min.
Lux-terskel 10 lux til 1000 lux 10 lux til 1000 lux og uendelig

kun for utgang 1-styring.

Passiv infrarad (PIR)
Ultrasonisk (US)

Registrering-
steknologi

Overvakning-| PIR: 360° sirkuleer opptil 8 m i diameter, justerbar ved bruk av

somrade objektivmasken Ultrasonic: 360° ovalt menster, justerbar opptil
2,5m 1M0mx16m
takhgyde)

Registrering-
sindikatorer

Miljgrating

Passiv infrargd (PIR) ved bruk av red indikator
Ultrasonisk (US) ved bruk av grgnn indikator

Klasse II IP20, kun for innendars bruk

Sikkerhetsadvarsel

FARE FOR ELEKTRISK STGT, EKSPLOSJON
ELLER OVERLEDNING

Sikre elektroinstallasjoner ma utelukkende utferes av
autoriserte installatgrer. De autoriserte installatgrene
ma ha inngaende kunnskap innen falgende omrader:
* Tilkobling til installasjonsnettverk

* Tilkobling av flere elektriske enheter

* Legging av elektriske kabler

« Sikkerhetsstandarder, lokale kabeltrekkregler og reguleringer
Hvis disse instruksene ikke overholdes vil dette
resultere i dedsfall eller alvorlige skader.

1 PAKKENS INNHOLD

Monster
Del s Objektivbe-| Overflate- | |nstallasjons-
< ensor skyttelse boks instrukser
Antall 1 2 1 1
Mgnster ? ? ? ? g g § §
Del ’s\llfr E-edrop Skrue Treskrue
d 3 x 18 mm D3 x14 mm| D4x254mm
Antall 4 2 2

Monster
IR fjernstyring art.-nr.
Del Innfelt lokk CCT556011 (tilbehar
for eventuelt
tilleggskjep)
Antall 1 1

2 PRODUKTBESKRIVELSE

2.1 Egenskaper

Den innfelte/overflatemonterte enkeltlast 360° PIR og
ultrasonisk tilordningssensoren integrerer avansert PIR og
ultrasonisk (US) teknologi i en enhet. Den er egnet for
innendars bruk, hvilket er ideelt for bruk i hjemmet, apne
kontorlgsninger, offentlige toaletter, konferanserom,
underjordiske garasjeanlegg, klasserom, biblioteker, etc.
Ved bruk av 1 potensiometer eller 2 alternativ fjernstyring
kan tid, ultrasonisk fglsomhet, lux, ACC-funksjon (air
current compensation) og PIR/US-utlgsingsmetode
justeres som brukeren gnsker det, for & mgte forskjellige
brukskrav og energisparing for pa- og avslaing av lyset.

2.2 Dimensjoner:

1. Overflatemontert sensorenhet: ® 111,5 x 72 mm
(se FIG. 1-A)

‘ P 111,5 ‘

FIG. 1-A
Overflatemontert boks: ® 111,5 x 35 mm (se FIG. 1-B)

| P 1115
FIG. 1-B

2. Innfelt sensorenhet: ® 111,5 x 90 mm
(se FIG. 1-C)
|

I 11,5

TN

43,5

FIG. 1-C

3 INSTALLASJON OG KABELTREKK

3.1 Velg et passende sted

Den anbefalte installasjonshgyden til sensoren er pa 2-3 m,
0og 2,5 m er den optimale monteringshgyden. Overvakingsrek-
kevidden til PIR-sensoren kan veaere opptil @ 8 m, og den
ultrasoniske sensoren har en oval form pa 8 m x 10 m med
mindre bevegelser (f.eks. vinkende hand) og en oval form pa
10 m x 16 m med starre bevegelser (f.eks. noen som gar).
Overvakningsvinkelen er 360° for bade PIR- og ultrasoniske
sensorer (se FIG. 2-A & FIG. 2-B).

Sett ovenfra

‘ ‘ PIR8 m ‘

US 16 m

FIG. 2-A

PIR ®8 m [ ]
PR OS5 PIR mindre bevegelse

PIR sterre bevegelse

, .
i |
El E|V \ —_
ol ol ' Ultrasonisk mindre
\ .
307N ; bevegelse
- £
| US 10m Ultrasonisk starre
‘ US 16 m ‘ bevegelse
‘ \
FIG. 2-B

3.2 Kabling

A A FARE

RISIKO FOR ELEKTRISK ST@T

Farlig spenning er til stede pa kabelklemmene.

« For & unnga skade ma forsyningskretsen stenges ute og merkes for
installering.

« En effektbryter (250 V AC, 10 A) av typen C ma installeres i henhold til
EN60898-1.

Hvis disse instruksene ikke overholdes vil dette resultere i dedsfall
eller alvorlige skader.

Kun for Dual-Tech-sensor 1ch (CCT551011):

En tradbro er installert mellom D1 og L.

Hvis lasten er pa samme krets som sensoren kan tradbroen
brukes.

Hvis lasten er pa en annen krets (eller hvis en potensialfri
kontakt er pakrevd) ma tradbroen fjernes. Bruk tilkoplingspunkt
D1 og D2 for forsynings- og lastkoblinger.

3.2.1 Dual-Tech sensor, 1 kanal (CCT551011)
3.2.1.1 For belysning (med tradbro pa tilkoplings-
punktene D1 & L)

En sensor styrer en forbruker (se FIG. 3).
Trykknapp
(N.O.)

A1/P1 B1/P2
Nettilkoplingsboks
D2D1L N

(Merk: strembryteren slar
pa/av strgmmen til

| sensoren. Den anbefales,
riktignok som alternativ.)

N
L 1
FIG. 3
Driften av C-buss signalstyring (se FIG. 4, forsikre
deg om at skyvebryteren er korrekt innstilt, se
avsnitt 4.2.1.2 og FIG. 20 & FIG. 21).
o o TIChuss
Nettilkoplingsboks
D2D1L N
(Merk: strgmbryteren slar
pa/av strammen til sensoren.
Den anbefales, riktignok som
| alternativ.)
N

,_
-

FIG. 4
En sensor styrer trappetidsbryteren (still tidsknappen pa

JisL) (se FIG. 5).

Trappebelysning

(A1/P1 B1/P2

Nettilkoplingsboks

D2D1L N te
Pa
o

>Tryk-|7l ®Last
WB) T\

U

N >
L [
FIG. 5

3.2.1.2 Ensensorstyringer HVAC (fjern tradbroen pa
tilkoplingspunktene D1 & L).
D1-D2 tilkobling til AC-stremforsyning (se FIG. 6-A).

Trykknapp
(N.O.)

[A1/P1B1/P2
Nettilkoplingsboks
D2D1L

202/

AC
N N
L [
FIG. 6-A
D1-D2 tilkobling til DC-stremforsyning (se FIG. 6-B).

Trykknapp
(N.O.)

A1/P1B1/P2

Nettilkoplingsboks
D2D1L N

+
DC
N N
L [
FIG. 6-B

3.2.2 Dual-Tech sensor, 2 kanaler (CCT551012)
3.2.2.1 Det méa veere en egnet effektbryter pa kretsen

som mater sensoren, og pa HVAC-kretsen for
sikre samsvar med EN 60898-1.

Stom- O]
forsyning o

CCT551012

Belysnings-
forbruker T

Fig 7. Koplingsskjema for en typisk dobbeltlastbruk

3.2.2.2 R/S-punktet byr pa et ekstra tilkoplingspunkt for en
trykkbryter. Fig. 8 viser hvordan man kobler
sensoren til en trappetidsbryter-krets.

Trykknappbryter,
N.O. (alternativ)

o

Stremforsyning

yter,

Tr

N.O. (alternativ)
L f

N

Fig 8. Sensor brukt med en trappetidsbryter-krets

Last

3.3 Installasjonsprosedyre

3.3.1 Nyttige tips for installasjon

Da sensoren reagerer pa temperatur, luftstrem og

vindendringer, vennligst unnga felgende forhold:
Unnga a rette sensoren mot gjenstander som kan vaie i
vinden, slik som gardiner, hgye planter, miniatyrhager,
etc. (se FIG. 9-A).
Unnga a rette sensoren mot gjenstander med sveaert
reflekterende overflater, slik som speil, monitorer, etc.
(se FIG. 9-A).
Sensoren ma plasseres minst 2 meter fra glassder eller
vindu for & unnga steyutlgsing, da vibrering i glasset kan
utlgse den ultrasoniske sensoren (se FIG. 9-D).
Sensoren ma plasseres minst 2 meter fra luftstremkilder
som dgrapninger, luftventiler, klimaanlegg, etc.
(se FIG. 9-B & FIG. 9-C & FIG. 9-E).
Avstanden mellom to sensorer ma vaere pa minst 6 meter
for & unnga forstyrrelser (se FIG. 9-F).
Retningen pa den ultrasoniske sensoren bgr veere rettet
mot hovedovervakningsomradet for & oppna best mulig
dekning. (se FIG. 2-A).

FIG. 9-B FIG. 9-C
>2m | >6m |
= \////Luﬂ_ = =
kanal
FIG. 9-D FIG. 9-E FIG. 9-F
3.3.2 Innfelt montering
MERK

Nar sensorer er montert innfelt med fjeerklips ma det brukes
et innfelt lokk for & dekke over tilkoplingspunktene.

3.3.2.1 For & installere sensoren ma du bore et hull med
en diameter pa 68 mm i takbordet og holde
stremledningen pa utsiden. Vennligst ta av 6-8 mm
av kabelarmeringen for kabeltrekk (se FIG. 10).

6-8mm
7
Bor et hull med ‘ 30-35mm
d =68 mm i taket

FIG. 10
3.3.2.2 Apne utstgterdelen av det innfelte lokket med en
skrutrekker dersom brukeren gnsker a bruke de to
rgrene, fest deretter rgrene og trekk stremlednin-
gene gjennom dem (se FIG. 11).

68 mm dia.: CCT551011

Utstater 78 mm dia.: CCT551012
Non-drop skruer
Innfelt levert med
kapsling kapslingen.
S~ _— Kabelklemmer
CCT551012 vist

3.3.2.3 Se koplingsskjemaer for en korrekt tilkobling av
ledningene og sett deretter pa lokket igjen og
skru det stramt fast.

3.3.2.4 Sett inn sensorens to fjeerklips i borehullet og dytt
den sa oppover (se FIG. 12).

2y 1 7

tak

r

Stremledninger

__— Fjeerklips

FIG. 12
3.3.2.5 Sla pa stremforsyningen.

3.3.3 Innfelt montering med standard koblingsboks
TIPS

Det er ikke ngdvendig & bruke tilkoplingspunkters
innfelte lokk og fjeerklips nar sensoren er innfelt med en
standard koblingsboks.

Retningen pa den ultrasoniske sensoren begr veere rettet
mot hovedovervakningsomradet for & oppna best mulig
overvakningsdekning nar sensoren er innfelt med
standard koblingsboks og festeplaten kan justeres 45°.

3.3.3.1 Ta av den dekorative rammen (se FIG. 13).
s\
=&

- Nettilkoplingsboks
L=t

! e |

i i

--Sensorhode
--Non-drop skrue

o S = -
P\\‘;i

—
&

:-- Dekorativ

3.3.3.2 Trekk ut kablene fra standard koblingsboks (se FIG. 14),
ta deretter av 6-8 mm av kabelarmeringen for
kabeltrekk, og se koplingsskjemaene for en korrekt
ledningstilkobling (se FIG. 3 - FIG. 8).



3.3.3.3 Sett stramboksen inn i standard-koblingsboksen
og fest dem med to skruer (se FIG. 15).

FIG. 15

3.3.3.4 Monter sensoren sammen med stremboksen og
fest dem med to skruer (se FIG. 12).

3.3.3.5 Sett pa den dekorative rammen og gjenopprett
stremforsyningen.

3.3.4 Overflatemontering

TIPS

Det er ingen grunn til & bruke det innfelte lokket for & tildekke
tilkoplingspunktene nar sensoren er overflatemontert. Det er
den overflatemonterte boksen som skal brukes.

3.3.4.1 Det er 7 par utstgtere med ulike avstander pa 41 mm
til 85 mm pa bunndekselet pa den overflatemonterte
koblingsboksen som kan velges for ulike monterings-

varianter (se FIG. 16). Det skal velges de samme to

tallverdiene pa begge sider for en korresponderende

fast avstand (se. FIG. 17).

A B emAog B
41 41 41 mm
53 53 53 mm
60 60 60 mm
63 63 63 mm
70 70 70 mm
80 80 80 mm
85 85 85 mm

FIG. 17

3.3.4.2 For a fgre stremledningene gjennom siden pa den
overflatemonterte koblingsboksen, vennligst bruk
avbitertang for & bryte opp utsteterne for kablenes
sideinngang og stikk sa kablene inn i koblingsbok-
sen og far dem gjennom. Vennligst ta av 6-8 mm av
kabelarmeringen for kabeltrekk (se FIG. 18).

FIG. 18

3.3.4.3 Velg to ordentlige utstatere for a feste
koblingsboksen til overflaten pa takbordet
med to festeskruer (se FIG. 19).

3.3.4.4 Sett inn de fire non-drop-skruene i de korresponder-
ende skruehullene pa sensorens festeplate. Etterpa
vil ikke disse fire skruene droppe, noe som er praktisk
for pafelgende installasjoner (se FIG. 20).

- «=Q----Non-drop
Non-drop i skrue

skrue

FIG. 20

3.3.4.5 Se FIG. 13 for montering av sensorhodet med
stromboks, og se deretter koplingsskjemaene
(se FIG. 3 - FIG. 8) for korrekte kabelforbindelser.

3.3.4.6 Sett pa den dekorative rammen og gjenop-
prett stremforsyningen.

4 Betjening og funksjon
4.1 Innstilling av lux, tid, Sens, ACC og
PIR/US-knapper

Knapp
(innstilling | Funksjon Knappinnstilling
fra fabrikk)
CCT551011 | Still inn CCT551011
Lux |ysnivéver- Rekkevidde: 10 lux til 1000 lux
10000 10 dien for
paslaing av | CCT551012
100 forbrukeren | Rekkevidde: 10 lux til 1000 lux
300 og*“ {}” (o0 )ooco
CCT551012 Brukeren kan stille inn trim-pot-
'ggg; knappen i henhold til egne behowv til
bruken. De markerte verdiene er
100 & 1000 bare ment som referanseverdier.
10
CCT551011 | Stilleinn Rekkevidde: 5 sek til 30 min
Tid forsinkels- | Test: Testmodus (forbruker og
oL, e | estidav rad og/eller grann LED 2
wom @ 5o sek pa, 2 sek av).
\_Ss5m IsL @ Kort impuls-modus for
15m trappetidsurets bryter-
CCT551012 | stiller inn styring (forbruker og red
Tid1 forsinkels- ogl/eller grgnn LED 1 sek
Jrsekl: Test | estid av for pa, 9 sek av).
30m 5 utgang 1
_Vsek
15m 5m
CCT551012
Tid2 Stiller inn  |Utgang 2: pavirkes ikke av
som 19| forsinkels- lux-innstillingen.
estid av for
15 mQ utgang 2
5m
Sens Still inn - = Min. (omtrent en oval
ooy sx12m| f@lsomheten form pa 2x4 m).
e \w til den + = Maks. (omtrent en oval
RNV ultrasoniske form pa 10x16 m).
sensoren
ACC Beskytter PA: Aktiverer ACC-funksjonen.
sensoren AV: Deaktiverer

mot ACC-funksjonen.

forstyrrelser |Merk: Ved status ACC PA vil

fra luftstrem | den ultrasoniske sensorens

og vind overvakningsdekning reduseres
med 1-2 meter

PIR/US: Forbrukeren vil bli slatt pa
nar enten PIR eller

&)

>
<
T
>

Kun PIR__Kun US Velg
utlgsings-
metode

)

PIR/US PIR+US

PIR+US: Forbrukeren vil bli slatt pa

nar bade PIR og ultrasonisk

sensor utlgses. Sa snart
forbrukeren er pa“og hvis

enten PIR eller ultrasonisk
sensor registrer bevegelse,
vil forbrukeren forbli paslatt.

Kun PIR: Forbrukeren slas kun pa
dersom PIR utlgses.

Kun US: Forbrukeren slas kun pa
dersom den ultrasoniske
sensoren utlgses.

4.2 Andre funksjoner

4.2.1 Funksjonen til ekstern kontrollpult (A1/P1 B1/P2)

4.2.1.1 Manuell styringsmodus:
Tilkoble klemmene A1/P1 B1/P2 med trykknapper
(av typen N.O.) for manuelt a styre forbrukerne
PA/AV (se FIG. 3). Nar forbrukeren er AV trykker
man pa trykknappen for manuelt a sla pa
forbrukeren. Forbrukeren fortsetter hvis det
kontinuerlig registreres bevegelse.
Forbrukeren slas automatisk av hvis det ikke
registreres noen bevegelse for forsinkelsestiden
har utlgpt. Forbrukeren kan slas av manuelt ved
a trykke pa trykknappen. Hvis forbrukeren slas
av manuelt fgr timeren har utlgpt vil ikke
bevegelse utlgse forbrukeren igjen fer timeren
har utlgpt.

4.2.1.2 C-buss styringsmodus:
Som fabrikkinnstilling er skyvebryteren stilt inn
som nedenfor (se FIG. 21 trykknappmodus).
Brukeren kan endre til C-bussmodus med
fglgende trinn:
1. Apne utstateren med en liten flatbladet
skrutrekker (se FIG. 21).
2. Beveg skyvebryteren til posisjonen som er vist
i FIG. 22 med en liten flatbladet skrutrekker.

C-buss styringsmodus

4.2.1.3 Hvis det registreres bevegelse sender CCT551011/
CCT551012 et C-buss styringssignal for a styre
C-bussystemets forbrukere pa (se FIG. 23).
Utgangen er en felleskollektor for bruk med
C-bussenheter med ekstern inngang.

4.2.2 Avansert avslaingsfunksjon (aktivert via fjernstyring)
Straks sensoren har registrert bevegelse og slatt pa
forbrukeren gjgr denne funksjonen det mulig for sensoren
a sla av den tilkoblede forbrukeren fgr den innstilte Forsinkelse
AV-tiden dersom det ikke registreres ytterligere bevegelser
i lgpet av 3 minutter.

Denne funksjonen kan bare aktiveres av den infrargde (IR)
fiernstyringen. | denne modusen vil forbrukeren - dersom det
ikke registrere ytterligere bevegelser - slas av etter 3 minutter
selv om den innstilte Forsinkelse AV-tiden er pa mer enn

3 minutter. Denne funksjonen er deaktivert som standard. Ta
passende hensyn for bruken nar denne funksjonen aktiveres.
Denne funksjonen er ikke ngdvendigvis egnet for enhver bruk.

ultrasonisk sensor utlgses.

4.2.3 Bruk av objektivbeskyttelse for PIR-sensor

4.2.3.1 CCT551011/CCT551012 leveres med 2 omradeorienterte
objektivbeskyttelser for & maskere ugnsket overvakning
av PIR-sensor. Hver objektivbeskyttelse har 2 lag, hver
med 6 sma segmenter (30° av overvakningsvinkelen kan
dekkes av hver enhet). Hvis for eksempel sensoren er
installert ved 2,5 meters hgyde utstyrt med en komplett
objektivbeskyttelse, vil overvakningsomradet na opptil 2
meter, og opptil 6 meter i diameter hvis bare A-laget til
objektivbeskyttelsen har blitt brukt.

4.2.3.2 Etter & ha valgt ensket overvakningsomrade fierner du
de seksjonene av objektivbeskyttelsen som ikke lenger
er ngdvendige (se FIG. 24 ).

Hele objektivbeskyttelsen brukes.

4 T
=2,

Et lag av objektivbeskyttelsen brukes.

O .,

Deler av objektivbeskyttelsen brukes.

FIG. 24
Den skyggelagte delen i FIG. 24 viser overvakningsomradet
som er eksponert ved a fjerne deler av objektivbeskyttelsen.
Den ultrasoniske sensoren pavirkes ikke av objektivbeskyttelsen.
4.2.3.3 Feste objektivbeskyttelse: Det er et sirkelformet spor pa
baksiden av den dokorative rammen og objektivbeskyt-
telsen er konstruert med en sirkelformet krok. Ved &
koble kroken inn i sporet festes objektivbeskyttelsen
(se FIG. 25-A & FIG. 25-B).

Sirkelformet-

krok
FIG. 25-A
Sirkelformet.
spor
Dekorativ
) ramme

4.3 Gangtest (ikke styrt av lux)

TIPS

Nar det leveres strgm tar det sensoren ca. 40 sekunder

a varmes opp med forbrukeren pa, og deretter gar sensoren
over i normal driftsmodus. Forbrukeren slas av etter

100 sekunder hvis det ikke registreres bevegelse, eller forbli pa
i henhold til tidsinnstillingen dersom det registreres bevegelse.
Ved oppvarmingsperioder pa over 40 sekunder blir sensorens
LED-er vaerende PA dersom ingen IR-innstillingsverdier har blitt
lagret, og dersom det har blitt lagret IR-innstillingsverdier

i sensoren vil LED-ene fortsette a blinke.

Sensoren fungerer i samsvar med de forutgdende innstillingene
nar strammen kommer tilbake etter & ha veert borte.

Hensikten med a utfere gangtesten er a sjekke om utlgsings-
metoden (PIR, ultrasonisk) er stilt inn korrekt eller ei, og &
justere overvakningsdekningen.

Prosedyrer for & utfare gangtesten (luxstyringen er deaktivert):

4.3.1 Sett tidsknappen i “Test”-posisjon.

4.3.2 Juster posisjonen pa Sens trim-pot-knappen for a
stille inn gnsket felsomhet pa den ultrasoniske
sensoren. PIR-sensorens overvakningsdekning
kan justeres ved a bruke objektivbeskyttelsen.

4.3.3 Sett ACC-knappen i “AV”-posisjon.

4.3.4 Velg gnsket utlgsingsmetode (dvs. PIR+US, kun
PIR, kun US eller PIR/US).

Trinn 1: Sla pa stremforsyningen, merk deg at
sensoren trenger ca. 30 sekunder for & varme
opp med forbruker og LED pa.

Trinn 2: Ga innenfor sensorens gnskede overvaknings-
dekning.

Trinn 3: Hvis PIR-sensoren utlgses av bevegelse slas
den rede LED-en pa i 2 sekunder for den slas av
igjen; hvis den ultrasoniske sensoren utlgses av
bevegelse slas den gregnne LED-en pa i 2
sekunder fgr den slas av igjen. Hvis PIR+US
velges som utlgsingsmetode, og hvis begge
sensorer har blitt utlgst, slas bade red og grenn
LED pa i 2 sekunder fgr de slas av igjen.

4.3.5 Gjenta prosedyrene som er nevnt ovenfor, for &
justere innstillingene til sensorene enten ved hjelp
av trim-pot-knapper eller IR fjernstyring, og foreta
gangtesten helt til sensorens overvakningsdekning
oppfyller dine krav.

5 FEILSOKING

Nar CCT551011/CCT551012 gar unormalt ma du vennligst
sjekke formodentlige problemer og foreslatte lasninger
i tabellen nedenfor:

Problem | Mulig arsak Foreslatt lasning

Belys- 1. Stremmen er ikke| 1. Sla pa streammen.

ningsen- slatt pa.

heten slar | 2. Ikke korrekt 2. Se koplingsskjemaene

seg ikke kabeltrekk (se FIG. 3 - FIG. 8 ) og sjekk
pa om forbrukerne er defekte.

3. Still inn lux-verdien over
omgivelseslysnivaet og utlgs
sa sensoren for a se om
forbrukeren slas pa eller ei.

4. Defekt forbruker. | 4. Bytt ut en defekt forbruker

med en ny.

3. Omgivelseslys-
nivaet er for hoyt.

Belysning-| 1. Forsinkelsestiden| 1. Still inn forsinkelsestiden til

senheten til Automatisk AV Automatisk AV til en kortere
slar seg er for lang. tid og sjekk om forbrukeren
ikke av slas av eller ikke i henhold il
den forhandsinnstilte
forsinkelsestiden for avslaing.
2. Sensoren er 2. Sjekk PIR-objektivbeskyttelsen
stoyutlgst og juster den om ngdvendig.
Sjekk at den eksterne manuelle
overstyringen ikke er aktivert.
Sgrg for & holde deg unna
overvakningsdekningen for
a unnga a aktivere sensoren
mens stayutlgsningen
utbedres.
3. Ikke korrekt 3. Se koplingsskjemaene
kabeltrekk (se FIG. 3-FIG. 8).
Red 1. PIR-sensoren 1. Velg PIR-sensor som
LED slar velges ikke som utlgsingsmetode.
seg ikke utlgsingsmetode
pa (kun PIR; PIR/US;

PIR+US).

2. Overskred den 2. Bevegelsen bgr ligge i den
gyldige overvak- gyldige overvakingsrekke-
ingsrekkevidden. vidden (® 8 m).

Grgnn 1. Den ultrasoniske | 1. Velg ultrasonisk sensor som
LED slar sensoren velges utlgsingsmetode.
seg ikke ikke som
pa utlgsingsmetode
(kun US; PIR/US;
PIR+US).

2. Overskred den 2. Bevegelsen bgr ligge i den
gyldige overvak- gyldige overvakingsrekke-
ingsrekkevidden. vidden (10 m x 16 m).

3. Ledningstilkobling | 3. Se koplingsskjemaene
i revers mellom N (se FIG. 3-FIG. 8).
ogL.

Stoyut- Det befinner seg Unnga a rette sensoren

lgsing varmekilder, mot varmekilder, eksempel-
luftstremmer, vis klimaanlegg, elektriske
reflekterende vifter, varmeapparater eller

sveert reflekterende
overflater.

Sorg for at det ikke
befinner seg noen vaiende
gjenstander innenfor

gjenstander eller
gjenstander som
kan vaie i vinden
eller pa grunn av
HVAC-systemet,

innenfor overvakningsdekningen.
overvaknings- Sjekk PIR-objektivbes-
dekningen. kyttelsen og juster den om
ngdvendig.
TIPS

Hvis enheten arbeider darlig ma du ikke forsgke a apne
eller reparere enheten uten en fagelektriker til stede.

Effektene pa ultrasonisk felsomhet:
Folgende forhold kan forarsake lavere fglsomhet eller

feil utlgsing av den ultrasoniske sensoren:
Still ACC-knappen pa PA: Luftstrgmmen fra HVAC-systemer

kan forarsake falsk utlgsing av den ultrasoniske sensoren.
For & redusere muligheten for en falsk utlgsing er sensor
CCT551011 /CCT551012 med dual-teknologi utstyrt med
funksjonen luftspenningskompensasjon (air current compen-
sation, ACC) som er i stand til & redusere fglsomheten til den
ultrasoniske sensoren med ca. 10 % - 40 % avhengig av
styrken pa luftstrgmmen.

Ultrasonisk fglsomhet vil pavirkes av materialene, eksempel-
vis teppe, lydabsorberende bomull, gardiner, etc., da disse
absorberer lydbglger.

Lav omgivelsestemperatur kan senke den ultrasoniske
falsomheten litt og likeledes redusere overvakningsomradet.

Effektene pa PIR-felsomhet:

Folgende forhold kan forarsake lavere fglsomhet pa

PIR-sensoren:
Pa veldig takete dager kan fglsomheten i mindre grad skyldes
fuktighet som samler seg pa objektivet.
Pa sveert varme dager vil falsomheten veere lavere da hay
omgivelsestemperatur kan ligge tett opptil kroppstemperaturen.
(Merk - PIR-sensorer avhenger av temperaturforskjell mellom
objektet som beveger pa seg, og rommets omgivelser)
Pa sveert kalde dager nar man har pa seg mye kleer, og saerlig
hvis ansiktet er dekket til, kan enheten virke mindre fglsom.

Rengjering: Terk kun med en tarr klut. Sape eller en
grov klut kan skade sensorobjektivet.

6 VALGFRITT TILBEHOR

CCT551011/CCT551012 kan programmeres av IR fiernstyring
CCT556011 (den kan kjgpes som tilleggsutstyr).

~
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Schpeider

KULLANIM KILAVUZU

Uriin no.
CCT551011 - Mevcut Cift Teknoloji - 1 kanal
CCT551012 - Mevcut Cift Teknoloji - 2 kanal

Gomme Montaj

Yiizey Montaj

Kurulum Talimatlan

Parametre CCT551011 CCT551012
Calisma 220 - 240 V/~, 50/60 Hz
gerilimi/frek.
Cikis 1 YUkl sensoriin besleme Cikis 1 hareket algilama ve
ozellikleri devresine baglamak igin bir Lux esigi ayarlar tarafindan
cikarilabilir jumper kablo kontrol edilir.
saglanir.
Maksimum yikler: Maksimum yikler:
Akkor flamanli ampuller: Akkor flamanli ampuller:
2000 W 2300 W
HV Halojen lambalar: 1000 W | HV Halojen lambalar: 1200 W
LV Halojen lambalar: 1000 VA | LV Halojen lambalar: 1200 VA
Floresan lambalar: 900 VA Floresan lambalar: 1200 VA
Kompakt floresan lambalar ve | Kompakt floresan lambalar ve
LED lambalar: 100 W LED lambalar: 400 W
Test ve titresim ayarlari
yalnizca bu ¢ikisa uygulanir.
Cikis 2 n/a Cikis 2 yalnizca hareket algilama
ozellikleri tarafindan kontrol edilir. Lux esigi
kullanmaz. Test ve 1 sn. titresim
ayarlari bu ¢ikisa uygulanabilir
degildir.
Maksimum yikler:
Role orani: 5 A (cosg = 1),
250 V AC
Motor yiikii: 100 W
Zaman 5 sn. ila 30 dk. arasi Cikis 1: 5 sn. ila 30 dk.
araligi ayarlanabilir Cikis 2: 10 sn. ila 60 dk.
Lux esigi 10 Lux ila 1000 Lux Yalnizca Cikis 1 kontroli igin
10 Lux ila 1000 Lux ve sonsuz.
Algilama Pasif Kizil Otesi (PIR)
teknolojisi Ultrasonik (US)
Algilama PIR: 8 m caga kadar 360° dairesel, lens maskesi kullanarak
araligi ayarlanabilir Ultrasonik: 360° oval model, 10 m x 16 m'ye kadar
(2,5 mtavan | ayarlanabilir, ayarlanabilir
yuksekligi)
Algilama Pasif Kizil Otesi (PIR) kirmizi gésterge kullanir
Gostergeleri Ultrasonik (US) yesil gésterge kullanir
Cevresel

oran Sinif ll, IP20, yalnizca kapali alanda kullanim igin

Giivenlik Uyarisi

ELEKTRIK SOKU, PATLAMA VEYA ARK PARLAMASI
TEHLIKESI

Guvenli elektrik tesisati yalnizca vasifli profesyoneller
tarafindan yurutilmelidir. Vasifli profesyoneller asagidaki
alanlarda derin bilgiye sahip olmalidir:

* Kurulum aglarina baglanma

* Cesitli elektrikli cihazlarin baglanmasi

* Elektrik kablolarinin désenmesi

» Guvenlik standartlari, yerel kablo baglantisi kurallari ve
dizenlemeleri

Bu talimatlarin izlenmemesi 6liimle veya ciddi yaralan-
mayla sonuglanacaktir.

1 PAKET iGERIGi

Model 1!:=r!-
B¢ Sensé Lens Yizey montaj | Kurulum
ge ensor koruyucu | kutusu Talimatlar
Miktar 1 2 1 1
Model ﬁ E’ § ? g g ? ?
Oge Sizdirmaz vida Vida Agac Vidas
®3 x 18 mm ®3 x 14 mm ®4 x 25,4 mm
Miktar 4 2 2

Model
IR Uzaktan Kumanda
ége Gémme Montaj kapagl u_runvno. CVCT556011
(istege bagl satin alim
icin aksesuar)
Miktar 1 1

2 URUN ACIKLAMASI
2.1 Ozellikler

Tek bir Ginitede gémme/ylizeye monte tekil yuk 360° PIR ve
ultrasonik mesgul sensoéru entegre gelismis PIR ve ultrasonik
(US) teknolojiler. Ev, agik planli ofis, umumi tuvalet, konferans
salonu, yeralti otoparklari, sinif, kiitiphane, vb. icinde kullanim
igin ideal olan kapali mekan uygulamasi i¢in uygundur.

1. potansiyometre veya 2. istege bagl uzaktan kumanda
kullanarak, zaman, ultrasonik hassasiyet, Lux, ACC (hava
akimi dengeleme) islevi ve PIR/US tetikleme ydntemi,
kullanicinin farkl uygulama gereksinimlerini 15131 agip
kapatmayla ilgili enerji tasarrufuna uygun hale getirmek icin
istedigi gibi ayarlanabilir.

2.2 Boyutlar:

1. Yiizeye Monte sensor linitesi: ®111,5 x 72 mm
(Bkz. SEK.1-A)
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‘ $1110,5 ‘

SEK. 1-A
Yiizey Montaj kutusu: ®111,5 x 35 mm (Bkz. SEK.1-B)

| 11105
FIG.1-B

2. Gomme Monte Sensor iinitesi: ®111,5 x 90 mm
(Bkz. SEK. 1-C)
I ©1110,5 |

| eew |
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SEK. 1-C

3 KURULUM VE KABLO BAGLANTISI

3.1 Uygun bir konum seg¢in

Sensorin dnerilen kurulum yiksekligi 2 - 3 m'dir ve 2,5 m optimum
montaj yliksekligidir. PIR sensériin algilama araligi ®8 m'ye kadar
ulasabilir ve ultrasonik sensor kiiciik hareketle (yani el sallama)

8 m x 10 m'lik bir oval sekildir, blyuk hareketle ise (yani ylrime)
10 m x 16 m'lik bir oval sekildir. PIR ve ultrasonik sensorler igin
algilama agisi 360°'dir (Bkz. SEK.2-A ve SEK.2-B).
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3.2 Kablo baglantisi

A A TEHLIKE

ELEKTRIK SOKU TEHLIKESI

Kablo baglantisi uglarinda tehlikeli gerilim mevcuttur.

* Yaralanmayi 6nlemek igin, kurulumdan énce besleme devresini kilitleyin
ve etiketleyin.

+ EN60898-1'e gore Tir C (250 V AC, 10 A) bir devre kirici kurulmalidir.

Bu talimatlarin izlienmemesi élimle veya ciddi yaralanmayla sonuglana-
caktr.

UYARI

Yalnizca Gift Teknoloji sensér 1ch (CCT551011) igin:

D1 ve L arasinda bir jumper kablo kurulur.

Yuk sensorle ayni devredeyse, jumper kablo kullanilabilir.

Yuk farkl bir devredeyse (veya bir kuru kontak gerekliyse), jumper
kabloyu ¢ikarin. Kaynak ve yiik baglantilari icin D1 ve D2 baglanti
uclarini kullanin.

3.2.1 Cift Teknoloji sensor 1 kanal (CCT551011)
3.2.1.1 Aydinlatma igin (D1 ve L uglarinda jumper kablosu ile)
Bir sensor bir elektrik yukinu kontrol eder (Bkz. SEK.3).

Basma dugmesi
(N.0.)

A1/P1B1/P2
Gug kutusu

(Not: Gug anahtari sensoriin
glcunl agmak kapatmak

| icindir. istege bagh olsa da
onerilmektedir.)

Elektrik
yuki

-4

SEK.3
C-Bus sinyal kontrollnin ¢alismasi (Bkz. SEK.4, Salterin
uygun sekilde ayarlandigindan emin olun, bélim 4.2.1.2'ye

ve SEK.20 ve SEK.21'e basvurun).
o o C-Bus'a

Glg kutusu
D2D1L N

(Not: Gug anahtari sensoriin
glcinl agmak kapatmak
igindir. istege bagl olsa da

[ Onerilmektedir.)

SEK.4
Bir sensér merdiven otomatigini kontrol eder (Zaman
digmesini su sekilde ayarlayin: [is1) (Bkz. SEK.5).

Merdiven otomatigi

(A1/P1 B1/P2

Giig kutusu

2D1L N t‘—\X
Bir
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Basma E»I‘elftrik
dugmesihl yiki
(N.O) T\
N )
L [ [
SEK.5

3.2.1.2 Bir sens6r HVAC'yi kontrol eder (D1 ve L baglanti
uglarinda jumper kabloyu gikarin).

D1-D2 AC gli¢ kaynagina baglanir (Bkz. SEK.6-A).
Basma diigmesi
(N.O.)

U

(A1/P1 B1/P2
Gug kutusu
D2D1L N

L
Elektrik

yukd L
AC
N S
L [
SEK.6-A

D1-D2, DC gl¢ kaynagdina baglanir (Bkz. SEK.6-B).

Basma diigmesi
(N.O.)

A1/P1B1/P2
Gug kutusu
D2D1L N

Elektrik —
yiki =4 +
N N
L [
SEK.6-B

3.2.2 Cift Teknoloji sensor 2 kanal (CCT551012)
3.2.2.1 EN 60898-1 ile uyumlulugu saglamak icin sensoéri
besleyen devrede ve HVAC devresinde uygun bir devre kesici
olmaldir.
Gig O ————
kaynagiq

Basma diigmeli anahtar,
N.O. (istege bagl)

CCT551012
L

Aydinlatma
ik T
N

Sek. 7. Tipik bir cift elektrik yiki uygulamasi igin baglanti diyagrami
3.2.2.2 R/S ucu bir basma digmesi i¢in istege bagh bir baglanti
noktasi saglar. Sek. 8 sensorlin bir merdiven otomatigi devresine
nasil baglanacagini gosterir.

o
Gug
kaynagi

Basma digmeli
anahtar, N.O.
(istege bagh)

Elektrik
yukd

L
N
Sek. 8. Sensdr bir merdiven otomatigi devresiyle birlikte kullanihr

3.3 Kurulum prosediirii
3.3.1 Kurulum igin faydali ipuglari

Sensor sicaklik, hava akimi ve rizgar degisimine tepki verdigi
icin, lutfen asagidaki kosullardan sakinin:
Sensorl perdeler, uzun boylu bitkiler, minyatir bahgeler, vb.
gibi rizgarda sallanabilecek nesnelere karsi kurmaktan sakinin
(Bkz. SEK.9-A).
Sensorll ayna, monitdr, vb. gibi ylizeyleri oldukga yansitici
nesnelere karsi kurmaktan sakinin.
(Bkz. SEK.9-A).
Camin sarsintisi ultrasonik sensori tetikleyebilecegi icin
rahatsizligi 6nlemek adina sensér cam kapi veya pencereden
en az 2 m uzakta konumlandiriimahdir (Bkz. SEK.9-D).
Sensor, kapi arali§i, havalandirma delikleri ve klima, vb. gibi
hava akimi kaynaklarindan en az 2 m uzakta konumlandiriima-
lidir (Bkz. SEK.9-B ve SEK.9-C ve SEK.9-E).
Karigsmayi dnlemek igin iki sensor arasindaki mesafe en az 6 m
olmalidir (Bkz. SEK.9-F).
Ultrasonik sensoériin yoéni en iyi kapsami elde etmek icin ana

algilama alanini hedeflemelidir
—4
j
- i

(Bkz. SEK.2-A).

<

SEK.9-B SEK.9-C
>2m | >6m |

kanali

= \‘//Hava = =

SEK.9-D

3.3.2 Gomme montaj

SEK.9-E SEK.9-F

NOT

Sensor yayh klipsle ggmme monte edildiginde, baglanti uglarini
kaplamak icin gémme montaj kapagi kullaniimalidir.

3.3.2.1 Sens6rl kurmak igin, litfen tavan tahtasinda 68 mm
capinda bir delik agin ve gli¢ kablosunu disarida birakin. Lutfen
kablo baglantisi icin kablo kaplamasinin 6-8 mm'sini soyun (Bkz.
SEK.10).

6-8mm
7
Tavanda @ = 68 | 30-35mm
mm'ye sahip bir

delik agin
SEK.10

3.3.2.2 Kullanici iki tipu kullanmak isterse, tornavidayla gémme
montaj kapagini agin, ardindan tupleri diizeltin ve gii¢ kablosunu
iclerinden gegirin (Bkz. SEK.11).

__Tavandaki delik
68 mm cap: CCT551011

Delik = 78 mm ¢ap: CCT551012
il Sizdirmaz vidalar

Gémme > kutl';yla birlikte

montaj saglanir.

kutusu

Kablo uglari

Gosterilen CCT551012

3.3.2.3 Dogru kablo baglantilari icin baglanti diyagramlarina
basvurun, ardindan gémme montaj kapagini tekrar kaplayin ve
siki sekilde vidalayin.

3.3.2.4 Sensoérin iki yayh klipsini acilan delige sokun, ardindan
yukariya dogru itin (Bkz. SEK.12).

2y 1 7

tavan

r

Giig kablolari
__— Yayli klips

SEK.12
3.3.2.5 Gug¢ kaynagini agin.

3.3.3 Standart baglanti kutusuyla gomme montaj
iPucu

Sensor standart bagdlanti kutusuyla gémme monte edildiginde,
baglanti u¢larinin ve yayl klipsin gémme montaj kapaginin
kullanimina gerek yoktur.

Ultrasonik sensoérin yonu, sensor standart baglanti kutusuyla
gémme monte edildiginde en iyi algilama kapsamini elde
etmek igin ana algilama alanini hedeflemelidir ve tespit
plakasi 45° olarak ayarlanabilir.

3.3.3.1 Dekoratif cergeveyi ¢ikarin (Bkz. SEK.13).

--Sensor bashgi
-- Sizdirma vida

=
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3.3.3.2 Kablolari standart baglanti kutusundan ¢ikarin

(Bkz. SEK.14), ardindan kablo baglantisi i¢in 6 - 8 mm kablo
kaplamasini soyun ve dogru kablo baglantilari igin baglanti
diyagramlarina basvurun (Bkz. SEK.3 - SEK. 8).



Diigme 4.2.3 PIR sensor i¢in lens koruyucunun kullanimi
(Fabrika islev Diigme ayari 4.2.3.1 CCT551011/CCT551012 ile PIR sensoriin istenmeyen 5 SORUN GIDERME
teslim ayari) algilamasini gizlemek icin 2 alan lens koruyucu saglanir. Her ) . .
lens koruyucu 6 kiiciik béliime sahip 2 katmana sahiptir CCT551011/CCT551012 anovrmal §ekllde gql@tlgmdaz Il_J_tfen .
CCT551011 | Elektrik CCTS51011 (30°'lik algilama agisi her iinite tarafindan kapsanabilir). varsayimsal sorunlari ve agagidaki tabloda nerilen ¢oziimleri
Lux yikiind Mesafe: 10 Lux ila 1000 Lux Ornegin, sensor takili tam lens koruyucu ile 2,5 m yiikseklige kontrol edin:
1000 10 acmak igin kurulursa, algilama araligi 2 m'ye ve lens koruyucunun A a .
<
‘® isik diizeyi | CCT551012 katmani kullanildigi takdirde 6 m'ye kadar ulagacaktir. Sl (el e 2 U G
—H 0 | degerini Mesafe: 10 Lux ila 1000 Lux 4.2.3.2 Istenen algilama alanini segtikten sonra, lens Aydinlat- | 1. Giig agik degildir. | 1. Giicii agin.
%0 ayarlayin | yg ¥ ( 0O Yeoco koruyucunun artik gerekli olmayan béliimlerini gikarin ma 2. Yanlis kablo 2. Baglanti diyagramlarina
(Bkz. SEK.24 ). cihazi baglantisi. bagvurun (Bkz. SEK.3 - SEK.8)
3.3.3.3 Gig kutusunu standart baglanti kutusuna takin, CCT551012 Kullanici, uygulama gereksinimine agilmiyor ve elektrik ylklniin hatali olup
ardindan iki vidayla sabitleyin (Bkz. SEK.15). Lux gére trimbot diigmesini ayarlaya- 3. Ortam ik diizeyi glnﬂiglg;ng‘;ekr?r?itg?lt;ﬂl?§'|k
100 & 1000 bilir. isargt[i degerler yalnizca Tim lens koruyucu kullanilir. cok yiiksektir. diizeyinin tzerinde ayarlayin,
e referans icindir. ardindan sensorii tetikleyin ve
0w elektrik ylkiniin agilip
CCT851011 | Gecikme  |Mesafe: 5sn.ila30dk. 4. Hatall elektrik Tmﬁﬂ&ﬁwﬁﬁ&m
Zaman képar?n)a Test:  Test modu (Elektrik yu](u yiik. biriyle degistirin.
oL, tes suresini ve kirmizi ve/veya yesil
0m @ 5. | avarlayin LED 2 sn. agilacak,
< 5m L 2 sn. kapanacakir). Lens koruyucunun bir katmant kullanihr. Aydin- 1. Otomatik 1. Otomatik kapanma gecikme
CCTé%m1012 . ¢ Merdiven otomatigi latma kapanma gecikme | siiresini daha kisa bir siireye
EK.15 ) Cikis 1 icin anahtar kontrol icin kisa cihazi siiresi gok uzun ayarlayin ve elektrik yiikiintn én
o SEK. _ - Suret gecikme darbe modu (Elektrik = kapan- | ayarlanmistir. ayarli kapanma gecikme siiresine
3.3.3.4 Sensoru gug kutusuyla monte edin, ardindan iki vidayla Jid: Test| kapanma yuki ve kirmizi ve/veya miyor gore kapanip kapanmadigini
sabitleyin (Bkz. SEK.12). 30m 5s| slresini yesil LED 1 sn. agilacak, ‘ kontrol edin.
3.3.3.5 Dekoratif cergeveyi takin ve gii¢ kaynagini eski haline 15 mMm ayarlar. 9 sn. kapanacaktir). 2. Sensor yanlislikla) 2. PIR lens koruyucuyu kontrol
getirin. tetiklenmistir. edin ve gerekirse ayarlayin.
CCT551012 s 2 i s 2 L dan efkil Uzaktan Kumanda iistiinligiiniin
3.3.4 Yiizey montaj somy Sire2 aﬁmfn‘ﬁﬁ-tmwwn%e'%mﬂ- o6 m etkinlestiriimedigini kontrol edin.
m Yanlhslikla tetiklenmeyi duizeltirken
IP e ; s
ucu () "?par?"?a Lens koruyucunun pargasi kullanilir. sensoriin etkinlesmesini onlemek
Sensér ylizeye monte edildiginde uglari kaplamak igin gdmme 15m s, | Suresini icin algilama kapsamindan uzakta
montaj kapagini kullanmaya gerek yoktur. Yizey montaj kutusu ayarlar. Gl durdugunuzd_an emin olun.
ullantacakir Sens | Uliasonik | -=Min. (yakl. 2 x 4 mik bir arfen baglantir | baswurun (5k% SEK - SEK 8
3.3.4.1 Farkli montaj uygulamalari igin segilebilecek yiizey montaj s 512 | SENSOr igin oval sekil). . p ' ' ' o
baglanti kutusunun 41 mm ila 85 mm arasindaki cesitli mesafeler- \&\ hassasiyeti |+ = Maks. (yakl. 10 x 16 m'lik B ] ) ]
de 7 delik cifti vardir (Bkz. SEK.16). Karsilik gelen sabitleme S=4+ |ayarlayin bir oval sekil). ¥ ggm hﬂRmﬁﬂ _ ;?W@?WWWWW“
mesafeleri icin her iki ugta ayni iki figirt kullanmak igin D2 m | el : ime ch?r(‘j ein'lld' sensoru segin.
(Bkz. SEK.17). ACC Sensorl ACIK:  ACC iglevini etkinlestirin. 430—0 P6m aglimiyor |0 alra SegFI’:R'egl Ir
hava akimi | KAPALI: ACC islevini devre ®8 m (Fyl???llJZg?PlRi-’US)
ve riizgar disi birakin. 2. Ge - ) ;
A ) . Gegerli algilama | 2. Hareket gecerli algilama
KAPALT AGIK g;:g::ale— Uyan: ﬁlﬁgsﬁg::(si:rs%?uunnda’ Lens koruyucunun pargasi kullanilir. arahigr agilmistir. | araliginda olmahdir (®8 m).
koruyun algilama kapsami )
1 - 2 m'ye dUsurulecektir
vamzea PR vanzeaUs | Tetikleme — |PIR/US: PIR veya ultrasonik sensor Yesil LED | 1. Ultrasonik sensér | 1. Tetikleme y6ntemi olarak
yéntemini tetiklendiginde elektrik yiikii aclimiyor | tetikleme y'(')nte[m ' ultrasonik sensori segin.
R segin agilacaktr. olarak segili degildir
PIRIS  PIR*US PIR+US: PIR ve ultrasonik sensorler (F’yIaRI?lIJZSC'aPlng-i-US)
;et::(aligi{%ngzz:?;trhkkyuum /‘\o”‘“* -6 m 2. Gggérli algilama | 2. Ha}reket gecerli algilama
A g | AveBarasindaki agndlglndé oR veza < ®8m araligi asiimistir. ?1rgllg|nd1a60ln)1alld|r
fi oD N . m X m).
41 41 mess Z1 ultrasonik sensor h?r(_n_,ken 3. N ve L arasindaki| 3. Baglanti diyagramlarina
mm algilarsa, elektrik yuks agik SEK. 24 tellerin baglantisi | bagvurun (Bkz. SEK.3 -
53 53 53 mm kalacaktr. SEK.24'teki golgeli kisim, lens koruyucunun ¢ikarma terstir. SEK.8)
60 60 60 mm Yalnizca PIR: Elektrik yuki yalnizca kisimlarinin meydana koydugu algilama alanini gosterir.
PIR tetiklendiginde Ultrasonik sensor lens koruyucudan etkilenmez.
63 63 63 mm acilacaktir. 4.2.3.3 Lens koruyucuyu sabitleme: Dekoratif cergevenin Yanliglkla | Algilama Sensord, klima, vantilator,
70 70 70 mm Yalnizca US: Elektrik yiiki yalnizca arkasinda dairesel bir oluk vardir ve lens koruyucu dairesel bir tetiklenme | kapsaminda isi isiticilar veya oldukga
80 80 80 mm ultrasonik sensor kancayla birlikte tasarlanmistir. Lens koruyucu, kanca oluga kaynaklari, hava yanSItICI.yi.Jzeerr gibiv
tetiklendiginde agilacaktir.  gegirilerek sabitlenir (Bkz. SEK.25-A ve SEK.25-B). akimi, oldukga herhangi bir i1s1 kaynagina
85 85 85 mm yansitici nesneler | dogru hedeflemekten
veya rlizgarda sakinin.
SEK.17 4.2 Diger islevler veya HVAC sistemi | Algilama kapsaminda

3.3.4.2 Yiizey montaj baglanti kutusunun kenarindan tarafindan sallanan higbir nesne

Dairesel /> B
kanca ﬁ\v( ‘

0 icin. I iri ; —— EK.25-A llanabilecek olmadigindan emin olun. PIR
glig kablolarini beslemek igin, litfen kenar kablo giris 4.2.1 Yardimei Kontrol Terminalinin islevi (A1/P1 B1/P2 T s satanablie g .
deliklerini kirmak igin kesici pense kullanin, ardindan 4.2.1.1 Manuel kontrol iglemi: s ( ) . ”“ ”l” herhangi bir nesne | lens korl,!yucuyu kontrol edin
baglanti kutusuna kablolari sokun ve ilerletin. Liltfen Actk / kapali elektrik yiikini manuel olarak kontrol cl?lillzesel "‘I/'/,;,, - \l\‘ vardir. ve gerekirse ayarlayin.
kablo baglantisi igin kablo kaplamasinin 6 - 8 mm'sini etmek igin A1/P1 B1/P2 ucunu basma diigmesiyle \'.“ —
soyun (Bkz. SEK.18). (N.O. tiiri) baglayin (Bkz. SEK.3). Elektrik yikii kapali i

oldugunda, agik elektrik ylikinu manuel olarak kontrol Dekoratif iPUC

etmek igin diigmeye basin. Hareket siirekli olarak IPUCU

L cerceve
Kablo girig ?ilg|lgn|rsa,__elel§tr|k yUkd ag_!k ka'”.' ) Unite anzalanirsa, kalifiye bir elektrikgi olmadan iiniteyi
deligi ecikme siiresi dolmadan 6nce higbir hareket
g IS f agmaya veya onarmaya caligmayin.
algilanmazsa, elektrik ylikui otomatik olarak kapanacak- . . A ! .
SEK.25-B Ultrasonik hassasiyet lizerindeki etkiler:

SEK.18
3.3.4.3 Baglanti kutusunu tavan tahtasinin yiizeyine
sabitlemek icin iki montaj vidasiyla iki dogru delik segin
(Bkz. SEK.19).

3.3.4.4 Dort sizdirmaz vidayi sensoérin tespit plakasi
Uzerinde karsilik gelen vida deliklerine sokun. Sonrasin-
da, bu dort vida sonraki uygun kurulumlari saglamak igin
dismeyecektir (Bkz. SEK.20).

\-- @=Q-:--Sizdirmaz
Sizdirmaz i vida

vida

SEK.20

3.3.4.5 Sensor bashgini gli¢ kutusuyla monte etmek igin
SEK.13'e bagvurun ve ardindan diizeltilebilir baglantilar igin
baglanti (Bkz. SEK.3 - SEK. 8) diyagramlarina bagvurun.

3.3.4.6 Dekoratif cergeveyi takin ve gui¢ kaynagini eski
haline getirin.

4 CALISMA VE ISLEV
4.1 Lux ayari, Zaman, Sens, ACC ve PIR/US
diigmeleri

tir. Elektrik yUku dugmeye basilarak manuel olarak
kapatilabilir. Otomatigin siiresi dolmadan énce elektrik
yukl manuel olarak kapatilirsa, otomatigin suresi
dolana kadar hareket elektrik yukinu tetiklemeyecektir.

4.2.1.2 C-Bus kontrol modu:

Fabrika ayari olarak, salter asagidaki gibi ayarlanir
(Bkz. SEK.21 basma diigmesi modu). Kullanici C-Bus
modunu asagidaki adimlarla degistirebilir:

1.: Kapagdi ki¢lk bir diz tornavidayla agin

(Bkz. SEK.21).

2.: Kiiguk bir duz tornavidayla salteri SEK.22'de
gosterilen konuma getirin.

C-Bus Kontrol modu

4.2.1.3 Hareket algilandiginda,

CCT551011/CCT551012 C-Bus sisteminin yukuinu

kontrol etmek icin bir C-Bus kontrol sinyali gonderecek-

tir (Bkz. SEK.23). Cikig, yardimci giriglere sahip C-Bus

Unitesiyle kullanim igin ortak kolektordur.

4.2.2 Geligmis kapatma iglevi (kumandayla etkinlestirilen)
Sensor hareketi algiladiginda ve elektrik yikina
actiginda, bu islev gecikme kapanma suresi
oncesinde bagli yuku kapatmayi saglar, aksi
takdirde baska bir hareket 3 dk. igcinde algilanir.

Bu islev yalnizca IR uzaktan kumandayla etkinlestiri-
lebilir. Bu modda, baska higbir hareket algilanmaz-
sa, elektrik ylki, gecikme kapanma suresi 3 dk.'dan
daha uzun olsa bile 3 dk. icinde otomatik olarak
kapanacaktir. Bu islev varsayilan olarak devre disi
birakilir. Bu 6zelligi etkinlestirirken uygulama igin
uygun degerlendirmeyi kullanin. Bu islev tim
uygulamalar i¢in uygun olmayabilir.

4.3 Yiriime testi (Lux kontroliinde olmayan)

irucu

Gl saglandiginda, sensorin elektrik ylkuyle 1sinmasi yakl.
40 sn. slrer, sonrasinda sensor normal galisma moduna
girecektir. Higbir hareket algilanmazsa, elektrik yuku

100 sn.'de kapanacaktir veya hareket algilanirsa, zaman
ayarina gore kalacaktir. 40 sn. Uizeri Isinma déneminde,
hicbir IR ayari degeri depolanmadiysa, sensériin LED'leri
ACIK kalacaktir veya IR ayari degerleri sensérde depolan-
diysa, LED'ler yanip sénmeyi strdirecektir.

Glig, bir gli¢ hatasi sonrasi yeniden saglandiginda sensor
Onceki ayarlara gore calisacaktir.

Yirume testi yapmanin amaci, tetikleme yénteminin (PIR,
ultrasonik) dogru sekilde ayarlanip ayarlanmadigini kontrol
etmek ve algilama kapsamini ayarlamaktir.

Yirime Testi yapmanin prosedurleri (Lux kontroléri devre
digi birakildi):

4.3.1 Zaman digmesini "Test" konumuna ayarlayin.

4.3.2 Istenen ultrasonik sensér hassasiyetini ayarlamak igin
Sens trimpot diigmesinin konumunu ayarlayin. PIR sensorin
algilama kapsami lens koruyucu kullanilarak ayarlanabilir.

4.3.3 ACC dugmesini KAPALI konumuna ayarlayin.

4.3.4 Istenen tetikleme ydntemini segin (yani PIR+US,
yalnizca PIR, yalnizca US veya PIR/US).

Adim 1: Sensorin elektrik yuki ve LED ile isinmasinin yakl.
30 sn. surdugune dikkat ederek gli¢ kaynagini agin.

Adim 2: Sensorin istenen algilama kapsaminda yuriyun.

Adim 3: PIR sensor hareket tarafindan tetiklendiginde,
kirmizi LED 2 sn. agllir, ardindan kapanir; Ultrasonik sensor
hareket tarafindan tetiklendiginde, yesil LED 2 sn. agilir,
ardindan kapanir. Tetikleme yontemi olarak PIR+US
segilirken, her iki sensor de tetiklenirse, hem kirmizi hem
yesil LED'ler 2 sn. agllacak, ardindan kapanacaktir.

4.3.5 Trimpot digmeleri veya IR uzaktan kumandayla
sensorlerin ayarlarini yapmak igin belirtilen prosedurleri
tekrarlayin ve sensoérln algilama kapsami isteginizi
karsilayana kadar ylriime testini yapin.

Asagidaki kosullar daha dusik hassasiyete veya ultrasonik

sensorun yanlhslikla tetiklenmesine neden olabilir:
ACC dugmesini ACIK olarak ayarlayin: HVAC sistemle-

rinden hava akimi ultrasonik sensorin yanlislikla
tetiklenmesine neden olabilir.

Yanlislikla tetiklenme olasiligini azaltmak igin, Gift
teknoloji senséri CCT551011 /CCT551012, ultrasonik
sensodrin hassasiyetini, hava akiminin giicline gére,
yakl. %10 - %40 azaltabilen hava akimi telafisi (ACC)
isleviyle tasarlanmigtir.

Ultrasonik hassasiyet, ses dalgasi emici olduklari igin
hali, ses emebilir pamuk, perde, vb. gibi malzemelerden
etkilenebilir.

Dusuk ortam sicakligi ultrasonik hassasiyeti hafif sekilde
dUsurebilir ve ayrica algilama araligini azaltabilir.

PIR hassasiyeti lizerindeki etkiler:
Asagidaki kosullar PIR sensérde daha dlsiik hassasiyete
neden olabilir:

Cok sisli glinlerde, hassasiyet lenste toplanan nemden
dolayi daha az olabilir.
Cok sicak glinlerde, ylksek ortam sicakligi viicut sicakhidina
yakin olabilecedi igin hassasiyet daha disuk olacaktir.
(Not - PIR sensorler hareket eden nesne ve oda
arasindaki sicaklik farkina dayanir)
Cok soguk glinlerde, kalin giysiler giyerken ve 6zellikle
yuz bolgesi kapatildiginda, tnite daha az hassas
gorunebilir.
Temizleme: Yalnizca kuru kumasla silin. Sabun veya sert
kumas sensor lensine hasar verebilir.

6 ISTEGE BAGLI AKSESUAR

CCT551011/CCT551012, IR uzaktan kumanda CCT556011 ile
programlanabilir (istege bagh satin alim igindir).
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PYKOBOACTBO MNO 3KCIMIYATALUN

ApT. Ne

CCT551011 — gaTumk NpucyTCTBMS NO ABOWHON
TexXHonormv — 1-kaHarnbHbIN

CCT551012 — gaTumk NpucyTCTBUS NO ABOWHON
TEXHOMNOrnN — 2-KaHarnbHbIN

MoHTax 3anognuuo MoBepXHOCTHLIN MOHTaX

MHCTpYyKUUM NO yCTaHOBKE

MapameTp CCT551011 CCT551012
Pabouee

HanpsixeHue/ 220-240 B nepewm. Toka, 50/60 Iy

YactoTa

Xapaktepuc | peaycmoTpeHa cbeMHas Beixoa 1 ynpasnsietcst o6Hapy-

TUKM NPOBOMIOYHAA NepeMblyKka ANS | XEeHNeM ABUKEHNSA 1 HacTpon-

Bbixoda 1 NOAKITIOYEHUS HAarpy3ku K Lenu | Kamu noporosoro 3Ha4eHus
nUTaHua aaTyuka. 0CBELLIEHHOCTU.

MakcumanbHble Harpysku:

Namnel HakanueaHusa: 2300 BT

2300 BT

BbICOKOBOMbTHbIE ranoreHHble

namnel: 1200 BT

HW3KoBONbTHbIE ranoreHHble

namnbl: 1200 BA

JIIOMUHECLLEHTHbIE Namnbl:

1200 BA

KomnakTHble MIOMUHECLEHTHbIE

namnbl U CBETOAMOAHbIE Namnbi:

400 BT

HacTpoiku ncnbitaHus

M UMNYNbCOB NPUMEHSAIOTCA

TOJbKO K 9TOMY BbIXOZY.

MakcumanbHble Harpysku:
Jamnbl HakanueaHus: 2000 BT

BbICOKOBObTHbIE ranoreHHble
nawmnbl: 1000 BT

HW3KOBOMNbTHbIE ranoreHHsle
namnel: 1000 BA

JlloMnHecUeHTHble namnbl:
900 BA

KomnakTHble NIoMUHeCLEH-
THbIE Namnel U CBETOA-
vnogHele namnobl: 100 BT

Xapaktepuc | H/O Bbixoa 2 ynpaBnsietcs TONbKo
TUKK o6HapyxxeHnem ABuxeHusi. OH He
BbiXxoza 2 MCMosb3yeT NOPOroBoe 3HaYeHne
ocBelleHHocTU. HacTpoiiku
UCMbITaHUS U 1-CeKYHAHBIX
MMMYNbCOB HE NPUMEHSITCS
K 9TOMY BbIXOZY.
MakcumansHble Harpysku:
HomuHanbHble napaMeTpbl pene:
5A (cos ¢ =1),
250 B nepem. Toka
Harpyska anektpoasuratens:
100 Bt

Bbixog 1: o1 5 ¢ o 30 MuH
Bbixog 2: o1 10 ¢ go 60 mMuH

Perynupyetcs ot
5 ¢ go 30 muH

Ounana3soH
TamMepa

ot 10 nk go 1000 nk n 6eckoHe-
YHOCTb TONbLKO ANs yNpaBneHus
BbIxoaoM 1.

MaccusHoe nHdpakpacHoe (MUK) obHapyxeHue
YnbTpaseykosoe (¥Y3) o6HapyxeHune

Moporosoe
3HaueHne
OCBELIEHHOCTU

ot 10 nk go 1000 nk

TexHonorun
oBHapyxeHus

[vana3soH MUK-patumk: 360°, kpyr AnameTpom Ao 8 M, perynupyeTcs ¢ NOMOLLbIO
oBHapyxeHust | Macku nuH3bl Y3-aaTumk: 360°, oBanbHoi hopMbl, perynupyerca Ao
(BbICOTa 10mx16m

notonka 2,5 m)

WHaukaTopbl MWK-paTunk ncnonb3yeTt KpacHbIN MHAUKATOP
OGHapyxeHus Y3-aaTunk ncnonb3yeT 3eneHbin nHankaTop
CreneHb .
3aWunThI Knacc I, IP20, ons ncnonb3oBaHWs TOMbKO BHYTPU NOMeLLeHUi
obonoukn

MNMpepynpexpeHue o 6esonacHocTu

OMACHOCTb NOPAXEHUA NNEKTPUYECKUM

TOKOM, B3PbIBA UK BCNbILLIKK AYTU

BesonacHbiil aN1eKTpUYeCcKnii MOHTaX AOMKEH BbINOMHATLCA
TOMbKO KBaNUMUUMPOBaHHLIMK CcrieuuanucTamu.
KsanuduuunposaHHble cneymanucTbl AOMKHbI JoKasaTb

rny6okue 3HaHus B criegytowunx obnacrax:
* MOAKMIYEHNE K CETSIM UHCTaNNALUK;

* NOAKIIOYEHNE HEeCKOMbKNX 3NeKTpuyecknx npnubopos;

* npoknagka anektTpuyecknx kabenen;

* cTaHpapTbl 6€30MacHOCTU, MECTHbIE HOPMbI 1 Npasuna
NOAKIIOYEHUS.

HecoGnioaeHne aTux MHCTPYKLUWA MOXeET NpUMBECTU

K Cepbe3HbIM TPaBMaM UMK CMepPTH.

1 COAEPXMMOE YNAKOBKU

Kopobka gns
OnucaHue| fatuuk SKpan noBepxHoCTHo |/IHCTPYKUMM
AMH3BL 1o MoHTaxa Mo ycTaHoBKe

Konuue-

CTBO 1 2 1 1
U306pa- ? ?? ? g g § §
XeHue

HesbinagatoLy, BUHT WWypyn
Onucanue|  wii punt O 3x14mm | P4x254mm
O 3x18 Mm
Konunye-
CTBO 4 2 2

MK-nynbT gnucraHumn-
OHHOTO ynpasneHus

OnucaHue KprLLIKa Ana MOHTaXa apr. Ne CCT556011

3anognuuo (onuuoHanbHas
NpYHaANEexXHOCTb)
Konuue- 1 1

CTBO

2 ONWUCAHMUE U3OENUA

2.1 XapakTepucTukm

B npepHa3Ha4yeHHOM NSt €AMHUYHOW Harpy3kn NacCMBHOM
MHppaKpacHOM ¥ ynbTPa3ByKOBOM AATUYMKE NPUCYTCTBUS C YrioM
obHapyxeHust 360° ona MoHTaxa 3anoAnmnLo/MoBEPXHOCTHOTO MOHTaXa
06beanHEHbI YCOBEPLLEHCTBOBAHHBIE TEXHOMOMMM NAaCCUBHOMO
nHdpakpacHoro (MNK) n ynetpassykosoro (¥Y3) obHapyxeHns. [Jatuvk
npurogeH Anst NPUMEHEHUs1 BHYTPU NOMELLIEHWUI U UAeanbHO NOAXOANUT
ONS UCNONb30BaHNS foMa, B 0h1ce C OTKPbITON NMaHUPOBKOW,
06LLeCcTBEHHOM TyaneTe C HECKOSbKMMM kabuHkaMu, KoHdepeHL-3arne,
noa3emMHOM napkuHre, knacce, 6ubnuoteke u 1. 4. C nomouybio 1)
NnoTEeHLUMOMETPa Ui 2) ONUMOHANbHOrO MyfbTa AUCTaHLMOHHOTO
ynpaBneHnst MOXHO perynmpoBaTtb BpeMSi, YyBCTBUTENbHOCTb
Y3-patunka, ocBELLEHHOCTb, (DYHKLIMIO KOMMNEHCALMU BO3AYLLHOIO NOToKa
n metop cpabatbiBaHus MUK-gatuunkal/y3-gatumka no xenaHuo
nonb3oBaTens Ans yAoBNeTBOPEHUS pa3nuyHbIX TpeboBaHuii obnactn
NPYMEHEHNS 1 SKOHOMMUW SHEPTUM MPY BKITIOYEHUM 1 BIKIIOYEHUN CBETa.

2.2 Pa3mepbl:

1. Bnok gaTyvka AnsA NoBepXHOCTHOIO MOHTaXa:

D 111,5x 72 Mm
(cm. puc. 1-A)

Puc.1-A
Kopo6ka ansi noBepxHocTHOro moHTaxa: @ 111,5 x 35 mm

(cm. puc. 1-B)

2. Bnok gatumka ans MmoHtaxa 3anognuuo: © 111,5 x 90 mm
(cm. puc. 1-C)

‘ ?2111,5
Puc. 1-B

| D 1115 |
|- ® 60 |

e

43,5

Puc. 1-C

3 YCTAHOBKA M NOAKNIOYEHUE

3.1 Bui6bop nogxopawero mecra

PekomeHayemas BbiCOTa yCTaHOBKM AaTyuka coctabnset 2-3 M,
npu 9ToM ONTUMarnbHOW BbICOTOW YCTAaHOBKM cyntaetcs 2,5 M.
NnanasoH o6HapyxeHusa MNMUK-gatymka moxet gocturate & 8 m,

a AnanasoH obHapyxeHus Y3-gaTynka umeeTt popmy oBana
pasmepom 8 M x 10 M Ana HeBoNbLIOro ABWXEHUS (T. €. ABUKEHUS
pykoi) n oana pasmepom 10 M x 16 M Ans 60NbLIOro ABUXEHNUS
(7. e. xoab6bI). Yron obHapyxeHusi coctaBnsieT 360° kak Ans
MWK-patymka, Tak u gna Y3-gatymka (cMm. puc. 2-A u puc. 2-B).

Bup ceepxy

Y3-gatuuk 1‘0 M

-

‘ I'IVIK-g,aTHle 8m
VY3-patuuk 16 m

-~ .

o Y3-pgatunk 16 m

Puc. 2-A
MWK-pgatunk ® 8 m
]

| MUK-gaTymk, HeGonbLLoe
OBUXEHne

MK-patumk
d5m

’ R MWK-gaTtymk, GonbLuoe
] OBUXEHne

' =

'

. ’ Y3-patuuk, Hebonbluoe
[BDKEHNE

-

Y3-patuuk, 6onblioe
OBUXEHne

Y3-patunk 10 m
‘YS-[:laT\WlK 8m

‘ ‘ Y3-patuuk 10 m ‘

Y3-gatumk 16 m
! |

Puc. 2-B

3.2 MNopgkniovueHue

A A ONACH

OMACHOCTb NOPAXEHUA ANEKTPUHECKUM TOKOM

Ha knemmax npucyTcTByeT onacHoe HanpsbkeHue.

* Bo usbexaHnue TpaBm 3abnokupyiTe Lenb NUTaHns 1 ycTaHoBUTE
npeaynpeamTenbHyo Tabnuuky nepes ycTaHOBKOM.

+ Heobxoammo ycTaHOBMTL aBTOMATUYECKUiA Bbikoyatens (250 B nepem.
Toka, 10 A) Tuna C cornacHo EN 60898-1.

HecobntofeHure 3TUX MHCTPYKLMIA MOXKET NPUBECTU K CEpPbe3HbIM
TpaBmMaMm Unu CMepTU.

NMPUMEYAHUE

Tonbko Ang 1-kaHanbHOro AaTyuka No ABOWHOW TEXHOMNOMMN
(CCT551011):

Mexay D1 n L ycTaHOBneHa npoBofioYHasa nepemMbliyka.

Ecnu Harpyska HaxoguTcsa B TOW e Lenu, 4To 1 gaTtyuk,
MOXEeT MCNONb30BaTbCs NPOBONOYHAA NepemblyKa.

Ecnu Harpyska HaxoauTcsa B Apyrow uenu (unu tpebyetcs
6ecnoTeHUManbHbIN KOHTAKT), CHAMUTE NPOBOMOYHYIO
nepemblyky. Micnonb3yinTe knemmbl D1 1 D2 ans nogkntioyeHus
NUTaHWA U Harpysku.

3.2.1 [atuvk no ABOWMHOM TexHomorm — 1-kaHanbHbIn (CCT551011)
3.2.1.1 Inqa ocBelueHns (C NPOBOIOYHOWN NEPEMbIYKO Ha
knemmax D1 wn L)
OpAvH gaTymk ynpasnseT o4HOW Harpyskomn (cM. puc. 3).
Knonka

(MpumeyaHue. BoikntoyaTens
NUTaHus NpeaHasHaveH ans
BKITIOUEHNSA/BBIKITIOYEHNS
nuTanuns aatdmka. OH
pekoMeHayeTCsl, HO SIBMsieTCs
onuuen.)

Boikntouatens
nuTanus

Harpy3ska

L 1
Puc. 3

Pa6oTa curHanbHoro ynpasneHus WuHbl C (cMm. puc. 4,
y6eamTech, YTO NON3YHKOBLIV NepeksoYaTesb yCTaHOBMNEH
COOTBETCTBEHHO, CM. pa3gen 4.2.1.2 u puc. 20 n 21).

KumeC

(A1/P1 B1/P2
Cunosas Akopobka

Bbiknioyatens

(Mpumeyvanwue. Beikniovatens
nuTaHnsa

NUTaHWs NpegHasHaveH ans
BKIMIOYEHMS/BLIKMIOYEHUS
nuTaHus gatyuka. OH

| peKoMeHZyeTCs, HO SBMsieTCs
onuuen.)

L 1

Puc. 4

OpavH gaTymk ynpaenseT NeCTHUYHbIM TanMepom
(ycTaHoBUTE pyuky BpemeHu Ha Jicl ) (cM. puc. 5).
JlecTHUYHBIN Taimep

1 [
(A1/P1 B1/P2 L
Cunoas kopobka t e
Bkn.
o
nY
’ ®Harp—
KHonka yaka
(H.P.)
\ L

U

N [ [
L
Puc. 5

3.2.1.2 OguH paTyvk ynpaBnsieT CUCTEMOIN OTOMNMEHWUS,
BEHTUNALMN, KOHANLMOHUPOBAHMUSI BO3AyXa (CHUMUTE
NPOBOJSIOYHYO NEpeMbIYKy Ha knemmax D1 um L).
D1-D2 nopkntoYveHbl K MTMTaHUIO NepeMeHHOro Toka
(cMm. puc. 6-A).

KHonka
(H.P.)

A1/P1B1/P2

Cunosasi kopobka

Harpy3aka
Mepem. Tok
N N
L [
Puc. 6-A
D1-D2 nopkntoyeHbl K TUTaHUIO NOCTOSAHHOIO TOKa
(cm. puc. 6-B). Khonka

(H.P.)

A1/P1B1/P2
Cunosas kopobka

D2D1L N

- +
MocrT. ToK
N N
L [
Puc. 6-B

3.2.2 [lJaTuuk no ABOWHOW TeXHOMornm — 2-kaHanbHbin (CCT551012)

3.2.2.1 B uenu nutaHus gaTtymMka u B LEeNn CUCTEMbl OTOMNNEHUS,
BEHTMMALUN, KOHANLMOHNPOBAHWNSA BO3AyXa AOMKEH ObiTb
noaxoAsALWniA aBTOMATUYECKNIA BbIKMoYaTens 4ns

obecneyeHus cooTBeTcTBUA TpeboBaHnsm EN 60898-1.

o— CucTema OTONNEHUs, BEHTUNALMK,
KOHWLIMOHUPOBAHWS BO3ayXa

Muranve

CCT551012

KHonouHblit
BbIKNIOYaTEb,

H.P. (onuwus)
Harpyska
ocBeueHms T

Puc. 7. Cxema nogknioyeHns ana TMnu4Hon obnactv npuMeHeHus
C ABONHOW Harpy3komn
3.2.2.2 Knemma R/S obecneuymBaeT onumoHanbHy TOYKY
NOAKMIOYEHNA KHOMKK. Ha puc. 8 nokasaHo, kak
NoAKNIOYNTb AaTUYMK K LLenu NecTHUYHOro Tanmepa.

o—— CucTema OTONNeHs), BEHTUNALUMM,
KOH/IMLMOHNPOBaHNS BO3ayxa

L

Mutann

ynpasnexue

CCT551012

KHonouHbin
BbIKNIOYATENb,
H.P. (onums)

Puc. 8. [aTtyumk, ncnonb3yembivi C Lemnbio NECTHUYHOro Tanmepa

3.3 NMopapok MOHTaXa

3.3.1 None3Hble coBeTbl NO yCTaHOBKe

Tak kak JaTynk pearupyeT Ha TemnepaTtypy, NOTOK Bo3ayxa

1 n3meHeHue BeTpa, nsberanTe cneayoLMX yCnoBuii:
He HanpaBnsiTe AaT4vk Ha NpeaMeTbI, KOTOpbIE MOTyT MOKa4MBaTLCS
Ha BETPY, TaKk1e Kak 3aHaBECKM, BbICOKVE PACTEHUs!, MUHUATIOPHbIE
cagbl U T. A. (cM. puc. 9-A).
He HanpaBnsiTe AaT4vk Ha NpeaMeTbl, TOBEPXHOCTU KOTOPbIX
obnafatoT BbICOKOI OTpaxatoLLiel ClocoBHOCTbIO, Takue Kak 3epkario,
MOHWTOP U T. A. (CM. puc. 9-A).
[atuvk gomkeH pacnonaratbCa Ha pacCTosAHUN He MeHee 2 M OT
CTeKISIHHOW ABEPY UNK OKHa BO 13besxaHne NoxHoro cpabaTbiBaHys,
Tak Kak BUOpaLysi CTekna MOXeT NpUBECTU K cpabaTbiBaHUO
Y3-patumka (cm. puc. 9-D).
[atuvk gomkeH pacnonaratbCa Ha pacCTosAHUN He MeHee 2 M OT
MCTOYHMKOB MOTOKa BO3AyXa, TakWX Kak ABEPHbIE MPOeMbl, BEHTUNSALIM-
OHHble OTBEPCTUS], KOHAWLIMOHEPBI U T. A. (cM. puc. 9-B, 9-C n 9-E).
PaccTosiHve Mexay ABYMs AaT4Mkamm [OIMKHO BbiTb He MeHee 6 M BO
n3bexaHue B3auMHbIX NoMex (cM. puc. 9-F).
ManyyeHre Y3-aatumka AOMKHO OblTb HANPaBMeHO Ha OCHOBHYHO
obnacTb 06HapyxeHusi, 4Tobbl 06ecneymnTb Haunyyllee obHapyKeHve

(cm. puc. 2-A).
—4
j E

<

Puc. 9-B Puc. 9-C
>2Mm | >6Mm |
= \‘/‘/Bow = =
XxoBoA
Puc. 9-D Puc. 9-E Puc. 9-F
3.3.2 MoHTax 3anoanuuo
NMPUMEYAHUE

Mpy MOHTaxe gatymMka 3anoanunuo ¢ NOMOLLbH
NPYXWUHHOIo 3aXxuma Heo6xoAMMO UcnonbL3oBaTh KPbILWKY
OIS MOHTaxa 3anoanuuyo, YTobbl HaKpbITb KNeMMbl.

3.3.2.1 Y1006bI yCTAHOBUTL AaT4uK, MPOCBEPNATE OTBEPCTUE
AnameTpoM 68 MM B MOTOMOYHOW NIUTE 1 AepxuTe Kabenb
NUTaHUs CHapyxw. 3a4ncTute nonsumio kabens Ha 6-8 mm
Ans nogkntoveHms (cm. puc. 10).

—

D =68

\!

6-8 mm
7
MpoceepnuTe B ‘ 30-35 MM
noTosIKe 0TBepcTUe

c ® =68 mm.
Puc. 10

3.3.2.2 OTkpoiiTe BbIOUBHOE OTBEPCTME KPbILLKM AN MOHTaxa
3anoanuLo C NOMOLLbIO OTBEPTKY, Crn HeobxoaMMo
ucnonb3oBaTth ABe TPyOky, a 3aTeM 3akpenuTe Tpyoku
1 NponycTuTe Yepes HuX kabenb nutaHus (cM. puc. 11).

_-OTBepcTve B noTonke

BbiGusHo OvamveTp 68 mm: CCT551011

e oTBepcTue

BUHTLI, NOCTaBNsgemble

K
OpNyc AnA C KOpnycom.

MOHTaxa
3anoanvuo

Mokasan CCT551012

Puc. 11

3.3.2.3 BbInonHuTe noakntoHeHnst kabenei B COOTBETCTBUM CO CXEMaMm
NoAKIHOYEHMS, @ 3aTEM YCTaHOBUTE Ha MECTO KPbILLIKY st
MOHTa>a 3anoAnmLO 1 NMOTHO NPUKPYTUTE ee.

3.3.2.4 BcraBbTe AiBa NPYXMHHBIX 3aXMMa AaTyuka B NpocBeprieH-
HOe OTBepCTMe, a 3aTeM MPYPKMUTE ero BBepX (CM. puc. 12).

noTonok

r

Kabenu nutanns

__— TIpyXUHHblE 3aXnUMbl

Puc. 12
3.3.2.5 Bknwouunte nutaHue.

3.3.3 MoHTax 3anoAnuuo co ctaHaapTHOM
pacnpeaenuTenbHON KOPOGKOM

COBET

He TpebyeTcsi ucnonb3oBaTb KPbILIKY ANS MOHTaXa 3anoanuuo
AN KNEMM U NPYXXUHHOTO 3aXuMa, ecnu faTtynk MOHTUpyeTCs
3anoAnmuUo co CTaHAapTHOW pacnpenenvTenbHON KOpobOKow.
MN3nyyeHne Y3-gatymka AOMmKHO BbiTh HanpaBneHo Ha
OCHOBHY0 06nacTb obHapyxeHus, 4Tobbl obecneunTb
Haunydwee obHapyxeHue, Korga AaTtynk MOHTUPYeTCS
3anoAnuLo co CTaHAapTHOW pacnpeenuTensHon kopobkon

M KpensLias nnacTuHa MOXeT perynupoBaTtbcs B npegenax 45°.

3.3.3.1 CHMMUTE OeKopaTMBHY paMKy (cm. puc. 13).
(=
== >

=

==X
v

CunoBas kopobka

--CeHcopHas ronoska
=== h o
N = --HeBblinagawwmn BUHT

NS A:://

.-~ lekopaTuBH
as pamka

Puc. 13

3.3.3.2 BbiTAHUTE kabenu 13 cTaHgapTHOW pacnpeaenuTensHOM Kopooku
(cm. puc. 14), a 3aTem 3a4McTuTe U3onsAUMIO kabens Ha 6—8 MM
NS NOAKITIOYEHNS U BbINONHUTE NOAKIIOYEHUs kabenen B
COOTBETCTBMM CO CXEMaMM MOAKMHOYEHMS (CM. pyc. 3 — puc. 8).



3.3.3.3 YcTaHoBMTE CUIOBYH KOPOOKY B CTaHAAPTHYHO
pacnpefenuTenbHyo KOpobKy, a 3aTeM ckpenuTe
X ABYMSi BUHTamu (CM. puc. 15).

Puc. 15

3.3.3.4 Cobepute pgaTymk ¢ cMnoBon Kopobkou, a 3aTtem
cKkpenuTe ux AByMS BUHTaMu (cm. puc. 12).

3.3.3.5 HanoxuTte gekopaTuBHYO paMKy U BOCCTaHOBUTE
nogavy nuTaHus.

3.3.4 MoBepXHOCTHbLIN MOHTaX
COBET

Korga paTyvMk MOHTUpPYeTCa Ha NOBEPXHOCTU, He TpebyeTcs
MCnonb30oBaTh KPbILWKY ANS MOHTa)xa 3anoanumuo, 4Tobbl
HaKpbITb KNeMMbl. [lomkHa ncnonb3oBaTbCst KOpobka aAns
NOBEPXHOCTHOIO MOHTaxa.

3.3.4.1 Ha HuxHen Kpeblllke pacnpegenmrensHon Kopobku ans
NMOBEPXHOCTHOTO MOHTaXa UMEIoTCs 7 nap MecT Ans
BbIGMBaHNSA OTBEPCTUIA C Pa3MNYHBIMU PACCTOSAHUSIMM
mMexay Humu (oT 41 MM o 85 MM), KOTOpbIEe MOXHO BbIb-
paTb ANs pasnMyHbIX BAPUAHTOB MOHTaxa (CM. puc. 16).
BbiGepuTe ABa 0AMHAKOBBIX YMCa ¢ 060MX KOHLIOB Anst

COOTBETCTBYIOLLErO PACCTOAHNS AN 3aKpenneHnst
(cm. puc. 17).

A B PacctosHue
mexay Au B
41 41 41 Mm
53 53 53 Mm
60 60 60 Mm
63 63 63 MM
70 70 70 Mm
80 80 80 MM
85 85 85 Mm
Pwuc. 17

3.3.4.2 Y106bI NponycTuTb Kabenu nutaHns Yepes 6okoByio
CTOPOHY pacnpenenuTensHon Kopobku ans
NMOBEPXHOCTHOrO MOHTaXa, C MOMOLLbIO Kycadek
npoberiTe BbIOMBHbIE OTBEPCTMSA AN BBOAA kabensi ¢
BOKOBOW CTOPOHBI, @ 3aTeM BCTaBbTe kabenu B
pacnpefenuTesnibHyr Kopobky 1 NPonycTUTe Yepes Hee.
3aunctute nsonaumio kabensa Ha 6-8 mm ans
noakmioyeHns (cm. puc. 18).

BbibuBHoe
oTBEpCTUE
Ons BBoAa
kabens

Puc. 18

3.3.4.3 BbibepuTe ABa COOTBETCTBYHOLLMX BbIOMBHBIX OTBEPCTUSA ANS
3aKpenneHns pacnpeaenuTenibHon KopobKku Ha MOBEPXHOCTU
NMOTONOYHOM NANTbI ABYMS MOHTaXXHBIMU BUHTaMM
(cm. puc. 19).

3.3.4.4 BcTaBbTe YeTblpe HEBbINaAaLLMX BUHTa B COOTBETCTBY-
toLMe OTBEPCTUS NOA, BUHTbLI HA KpensiLLen nractuHe
Aatyumka. Nocne aToro atn 4 BUHTa He OyayT BbinagaTb, YTO
OYeHb yAo6HO Anst NOCMeAyoLWMX YCTaHOBOK (cM. puc. 20).

--~HeBbIna
He%bma,qaro nawwmn
LN BUHT BUHT

Puc. 20

3.3.4.5 CobepuTe rofioBHyH YacTb AaTyunka C CUMOBOM KOPOOKOM
cornacHo puc. 13, a 3aTem BbINOMHUTE NOAKMIOYEHNS B CO-
OTBETCTBUM CO CXEMaMM MOAKIHeHUs (CM. puc. 3 — puc. 8).

3.3.4.6 HanoxwuTte aekopaTuBHYO pamKy 1 BOCCTaHOBUTE nogavy
nuTaHusI.

4 Pa6ora n cbyHKkuum

4.1 HacTponka oCcBewWweHHOCTHU, BpeMeHMm,
4YyBCTBUTENbHOCTU, KOMMNEHCaLuuM BO3AYLIHOro
notoka u pyvek NMUK-paTuuka/Y3-garumka

Pyuka (ycra-
:g:g;:zsro DyHKLUSA YcTaHOBKa pyyku
ToBUTENE)
CCT551011 YcTaHoBKa CCT551011
OcBelLeHHoCT, | 3HaYeHNs [HvanasoH: ot 10 nk Ao 1000 nk
1000 10 YPOBHSI
™ ans [OwanasoHn: ot 10 nk go 1000 nk
BRIIOUEHMs | M« » ()0
Harpysku n
onb30BaTENb MOXET YCTaHOBUTH
CCT551012 NOACTPOEYUHYIO PyUKYy B COOTBETCTBUN
OCBeus-loeo””oc“’ ¢ TpeBOoBaHMAMM KOHKPETHOM 061acTu
npuMeHeHnst. OTMeYeHHble 3Ha4YEHUs!
NpUBEAEHbI TOMNBKO AJ1s CNPaBKy.
CCT551011 YcraHoBka OvanasoH: ot 5 ¢ 4o 30 MuH
Bpewms BpeMeHn McnbiTanne: Pexum nenbitaHns 3
el onbirarve | 3BOEPXKKA (Harpyska u KpacHbli
: BbIKITHOYEHUST n/vunn 3enexbii
cseToguon 6yayTt 2 ¢
BKIJTHOYEHbI, 2 C
BbIKIIOYEHbI).
CCTS81012 | . oerma | JEL | PeXum kopoTkix uMnynscos
Bpe“ﬂ.ﬂmm eT Bpemsn AN ynpaeneHns nepeknio-
Jrds — YeHMeM NeCTHUYHOro Taiimepa
30 w 5¢ | pLkroueHms (Harpyalsa 1 KpacHbI n/mnu
st Beixoza 1 3eneHbln ceeToamnon 6yayT 1 ¢
15m 5m . BKITHOYEHBI, 9 C BbIKIMIOYEHbI).
CCT551012 | YcTaHnas- Bbixoq 2: Ha Hero He BruseT
Bpewms 2 nmBaeTt HacTpoWika OCBELLEHHOCTH.
60m 10c| Bpems
3a4epKKu
BbIKIOYe-
15m . HUS ans

M | BbiIxoga 2.

UyBcTBUTENLHOCTL | Y CTAHOBKA - = MuH. (npubn. popma
6x9n YyBCTBUTENb osana 2x4 m).
HOCTn + = Makc. (npubn. copma
Y3-patunka osana 10x16 m).
KomneHcaums | 3awmra BKIJ1.: AktuBaumsi (oyHKLMN KOMMNEH-
BO3[yLUHOTO fartyuka ot caumy BO3ayLUHOro NoToKa.
noToka nomex, BbIKJ1.: JeaktviBaLwsi pyHKLMMN KOM-
co3faBaembl NeHcaumm BO3AyLLIHOrO NOTOKa.
@ X MOTOKOM MpumeyaHue: MNpu BKNOYEHHOM
= BO3/1yXa U DYHKLMM KOMNEHCaLMn
BBIKI. - BKJT. BETPOM BO3[yLLUHOrO NoToKa

Tonbko

MVK-narang

MK-gatank— ApK-

Y3-patunk

@)

obnacTtb 0bHapyxeHus
Y3-patynka ymeHblLua-
ercs Ha 1-2 m.

Toneko

ya-narunx, BbIOOP MeToaa | MYK-pgaTunk/y3-gatumk: Harpyska Bkrto-

cpabaTbiBaHWs yaeTcs, korga cpabaTbiBaeT Moo
MUK-gaTumk, nmbo Y3-gatumk.

MWK-gatumk + Y3-gatumk: Harpyska Bkrio-
YaeTcsl, koraa cpabaTbIiBaroT U
MWK-gatumk, n Y3-gatumk. Korga
Harpy3ka BkntodeHa, ecnv MNMNK-
Jatuvk unm Y3-gatumnk obHapy-
XVUBaET ABWKEHWe, Harpyska
0CTaeTCs BKIMOYEHHOW.

Tonbko MUK-gaTymk: Harpyska BkntovaeTcs
TOnbKO TOrAa, Koraa cpabatbiBaeT
MNK-gatumk.

Tonbko Y3-gatunk: Harpyska BkrtoyaeTcs
TOnbKO TOrAa, Koraa cpabaTbiBaeT
Y3-patumk.

Farank +
V3-patiuk

4.2 Opyrue byHKUUMN

4.2.1 ®yHKUMA BCNOMoOraTenbHOM KNeMMbl yrnpaBneHus
(A1/P1 B1/P2)
4.2.1.1 PyuHoe ynpasneHue:

CoepuHute knemmy A1/P1 B1/P2 ¢ kHonkow (Tvna H.P.),
YTOGbI BPYUHYIO YNPaBMSiTh BKIOYEHNEM/BLIKITOYEHUEM
Harpysku (cm. puc. 3). Koraa Harpyska BbIKITHOYeHa, HaXMUTe
KHOMKY, YTOBbI BPYYHYHO YNPaBsiTh BKIKOYEHEM Harpy3ku.
Harpy3ka octaetcsi BKIOUYEHHOW, eCri MOCTOSIHHO
06Hapy>XMBAETCs ABWKEHUE.

Harpy3aka aBToMaTuyeckve BbIKMo4aeTCsl, ecrnu nepes
UCTEYEHNEM BPEMEHW 3a4ePXKKN HUKAKOTO ABVIKEHWSI HE
oBHapyxeHo. Harpysky MOXHO BbIKITOUUTE BPYYHYHO
HaxkaTueMm Ha KHorKy. Ecrnv Harpyska BblkiioueHa BpyYHyHo
[10 UCTEYEHVSI BpEMEHW TaliMepa, ABUXEHUE He NpuBedeT
K MOBTOPHOMY BKITHOUEHMIO HArpy3KkW 1O OKOHYaHWS
BPEMEHM Taiimepa.

4.2.1.2 Pexum ynpasneHus WuHbl C:

Mo ymonyaHuio Mon3yHKOBbIN NepekroyaTerb YCTaHOBINEH
Ha 3aBOJe-MU3roToBUTENE, Kak NMoka3aHo Huxe (M. puc. 21,
KHOMOYHBI pexum). [Monb3oBaTenb MOXET U3MEHUTb
pexuMm LWrHbI C, BLINOSHMB cneaytoLme AencTBUs:

1. OTKponTE BbIOMBHOE OTBEPCTME C MNOMOLLIbIO HEOONbBLLIOW
NIOCKOW OTBEPTKYM (CM. puc. 21).

2. C NOMOLLbIO TOW e OTBEPTKU NepemecTuTe
MO3yHKOBBIN NepeksoyaTesb B MONOXeHNe, NokasaHHoe
Ha puc. 22.

BbiGuBHOE ---*
oTBepcTUE

Pexum ynpaBneHus wuHbl C
4.2.1.3 MNpwn obHapyxeHum aBwkeHnst CCT551011/CCT551012

4.2.2

OoTNpaBnseT ynpaensoLwmi curHan WwuHel C ans ynpasneHust
BKITIOYEHMEM Harpy3Kku cucTembl WinHel C (cM. puc. 23).
Bbixogom siBnsieTcst 06bIYHbIV KOMNEKTOP ANs UCMOMNb30BaHNSA

¢ 6nokamu WwmHbl C ¢ BCrioMoraTesibHbIMY BXOAaMM.

®DyHKUMA 3a6naroBpeMeHHOro BbIKMOYEHUs (BKoYaeTcst
nNynbLTOM AUCTaHLMOHHOIO YNpaBneHusl)

Koraa aaTynk obHapyxun ABWKEHVE W BKITIOYUN HAarpysKy, ata
DYHKLMS NO3BONSIET AATUMKY BbIKITHOUUTE NOAKITIOYEHHYIO Harpy3ky
[0 YCTaHOBNEHHOrO BpeMeHW 3a4epXXKin BbIKITIOYEHVSI, ecrnn Aanee
He 0BHapYXXEHO HMKaKOro ABWKEHVS B TeYeHNE 3 MUH.

OTy hyHKLMIO MOXHO BKIIOUNTL Tornbko K-nynstom
[AMCTaHLMOHHOTO ynpaBneHus. B aTom pexxume, ecnu fanee He
0BHapy>XeHO HUKaKOro ABMXEHUS, Harpy3ka aBToMaTU4ecku
BbIKIOYaeTcst Yepe3 3 MU, Aaxke ecrnn yCTaHOBINEHHOe BPeMSt
3a4epXKu BbIKIoYeHWs 6onbLue 3 M H. OTa pyHKLMS OTKMoYeHa
no ymonyaHuto. Mpu BKMNOYEHUN TON PYHKLMM yunTbIBaNTE
0coBeHHOCTY COOTBETCTBYIOLLE obnacTu npumeHeHus. dta
DYHKLMS NOAXOAMT He AN Bcex obnacten NpuMeHeHus.

4.2.3 Ucnonb3oBaHue 3kpaHa nuH3bl gna NMUK-gaTuuka

4.2.3.1 B komnnekt noctaekm CCT551011/CCT551012 BxogaT 2
30HarbHbIX 3KpaHa NH3bl 41151 MACKUPOBaHUS
HexenaTtenbHol obnacTn obHapyxeHus MUK-gaTtuuka.
Kaxxablii 9KpaH NH3bl UMEET 2 ¢rnos ¢ 6 ManeHbkuMmn
CerMeHTamm B KaXaoM (KaXablii CErMEHT OXBaTbIBAET Yron
obHapyxxeHusi 30°). Hanpumep, ecnu AaT4uK YCTaHOBMEH Ha
BbICOTE 2,5 M C YCTAHOBMEHHbLIM MOMHbLIM 3KPAHOM MNH3bI,
[nana3oH obHapy>XeHWst JocTUraeT 2 M, a, ecnu
MCMOMb3yeTCst TOMbKO CMON A 3KkpaHa NUH3bI, AranasoH
obHapyxxeHus gocturaet 6 m.

4.2.3.2 Mocne BbiGopa Heob6xoaMMOl 0bnacT obHapyxeHus
ybepuTe y4acTku aKpaHa JMH3bl, KoTopble 6orblue He
HY>Hbl (CM. puc. 24).

Mcnonb3yeTcs uenbli 9KpaH NNH3bI.

VMcnone3syeTtcs cnon A akpaHa NUH3bI.

O .,

Mcnonbayech Y4acCTOK 3KpaHa JTMH3bI.

Puc. 24

3aTeHeHHasa obnacTb Ha puc. 24 nokasbiBaeT obnacTtb

o6HapyXeHus, KoTopasi OTKpbIBaeTCs Npu yaaneHum

y4acTKOB 9KpaHa fUH3bI.

OKpaH NUH3blI He BNUSEeT Ha Y 3-gaTyuk.

4.2.3.3 KpenneHwue akpaHa nuH3bl: C 3agHel CTOPOHBbI

[eKkopaTuBHbIe paMKky MMEeTCs KonbLieBasi kaHaBka, a
3KpaH NMH3bl UMEET KOMbLIEBOW KPoYoK. MNpu
BCTaBMEHWUM KPLOYKa B KaHaBKy 9KpaH NUH3bI
3akpennsietcs (CMm. puc. 25-A n puc. 25-B).

Konbueson --
KpoYOK

KonbueBas -
KaHaBka

LOekopaTus-
Has pamka

4.3 UcnbiTaHue npu xopabnbe (He ynpaenaercs
OT OCBEeLUeHUA)

COBET

Korpa nogaetcst nutaHue, aatuvky Tpedyetca npubnuantensHo 40 ¢
Ans nporpesa Npw BKITFOYEHHO Harpyske, nocne Yero AaTtumk
nepexoauT B HOPMarbHbIN Pexvm paboTbl. Harpyska BbiknovaeTcs
yepes 100 c, ecrnn He OBHapYXEHO ABIKEHUE, UNK OcTaeTcst
BKITFOYEHHOW (CM. HACTPOWKY BPEMEHW), ECNv ABMKEHNE
obHapyxeHo. B BbilLeykasaHHbI nepuog nporpesa 40 ¢
CBEeTOAMO bl AaTyMKa OCTaTCS BKIOYEHHBIMU, ECIN 3HAYEHNs!
HacTpoek VK-nynbTa AMCTaHUMOHHOTO yrnpaBrneHusi He bbinu
COXpaHeHbl, UNK, ecnu kakne-nbo 3HaveHust Hactpoek NK-nynsTa
[UCTaHLIMOHHOTO YrpasneHus Gbinu coxpaHeHbl B AaTyuke,
CBETOAVOAb! MPOAOMKAOT MUraTb.

Mpy BO306HOBNEHUM MUTAHWUSA MOCIIE ero aBapUMHOTO OTKITIOYEHUS
fAaTyuk paboTaeT cornacHo npeablayLLMM HacTporkam.

Mcnbitanue npu xoapbe npoBoauTcs Anst Toro, YTo6bl NpoBepUTD,
npaBuWIbHO N HAacTpoeH MeTop cpabatbiBaHus (MUK-gaTuuk,
Y3-patyuk), n otperynupoBaTtb 061actb 06HapyXeHusi.

Mopsinok NpoBeAeHNs UCTbITaHKs Npu xoapbe (ynpasneHue ot
OCBELLEHNS OTKITOYEHO):

4.3.1 YcTaHoBuTe pyyKy BpemMeHu B noroxeHve «McnbitaHuner.

4.3.2 OTperynupyiTte nonoxeHue NoacTPOEYHON pyyku
YyBCTBUTENLHOCTM, YTOObI yCTAHOBUTL HEOOXOAUMYIO
uyBCTBUTENBHOCTL Y3-Aatumka. Obnactb o6HapyxeHns
MUK-pgaTt4nka MOXHO OTPErynnpoBaTh C MOMOLLIbIO 3KpaHa fNH3bI.

4.3.3 YcTaHoBUTE pyyKy KOMMEHCaLmMy BO3AYLLHOIO NoToka
B MOMnoxeHwue Bbikn.

4.3.4 Bbibepute HeobxoamMbI MeTog cpabaTbiBaHNSA
(1. e. NMNK-patumk + Y3-gatyuk, Tonbko MUK-gaTymk,
Tonbko ¥Y3-gatuvk nunn MNUK-gatunk/y 3-aatymk).

Lar 1. BkntounTe nutanne. Obpatnte BHUMaHWe, Y4To AaTumKy
TpebyeTcs npnbnuantensHo 30 ¢ Ans nporpesa npu
BKITIOMEHHOW Harpyake U1 ropsiLiem ceetoamope.

LLar 2. MNpovignTe B Nnpegenax Heobxoaynmon obnactn obHapyxeHus
faryuka.

LWar 3. Korga NMUK-gatuunk cpabaTtbiBaeT OT ABWKEHWS, KPACHbIN
cBeToaMop 3aropaeTcs Ha 2 C, a 3aTeM racHer; koraa Y3-gaTyumk
cpabaTbiBaeT OT ABUXKEHWS], 3EMEHbI CBETOANOL 3aropaeTcst
Ha 2 c, a 3aTeM racHeT. Npwu BbiGope «MUK-gaTtumk + Y3-garumk»
B kayecTBe MeToAa cpabaTbiBaHUs, ecnv cpaboTanu oba
[arynka, KpacHbIV 1 3eneHblil CBeToaMoabl 3aropsATcs Ha 2 ¢,

a 3aTem noracHyT.

4.3.5 MNoBTopsiiTe BblLLEYyKasaHHbIE AENCTBUSI, YTOObI OTpPerynmpoBaTb
HaCTPOWKN AaTYNKOB C MOMOLLIbIO MOACTPOEYHbIX pyyeK Unm
MK-nynbTa AnCTaHUMOHHOrO ynpaBneHus, 1 npoBoanTe
ucnbiTaHve npu xoapbe Ao Tex nop, noka obnacts o6HapyXeHst
fAartyuka He ByaeT cooTBETCTBOBaThL TPEGOBaHMAM.

5 NMOUCK U YCTPAHEHME

HEUCIMPABHOCTEN

Ecnn CCT551011/CCT551012 paboTaeT HenpaBuibHO,
npoBepbTe BO3MOXHble NpobneMbl 1 pekoMeHAyeMble
pelleHuns B NpMBeAEHHON HWXKe Tabnuue:

Mpob6nema Bo3moxHasi npuunHa PekomeHayemoe pelueHune

OcseTu- 1.
TernsHoe

MuTaHne He 1. Bkntounte nutaHue.

BKITHOYEHO.

ycTpoiictBo | 2. HenpasunbHoe 2. CM. cxeMbl NOAKIOYeHUSs (CM.
He NOAKMIOYEHNE. puc. 3 — puc. 8) 1 nposepbTe,
BKITlOYaeTCs 1crpaBHa N Harpy3ka.
3. YpoBeHb 3. YcTaHoBWTE 3Ha4YeHue
oKkpyxatoLen OCBELLEHHOCTM BblLLIE YPOBHS
oCBeLLeHHOCTH OKpY>KatoLLie OCBELLEHHOCTH, a
CMULLKOM BbICOKWIA. |  3aTeM Bbl30BUTe cpabaTbiBaHue
[AaTtyuka v npoBepbTe, BKIIOYEHa
v Harpyska.
4. HeucnpasHas 4. 3ameHWTe HencnpasHyto
Harpyska. Harpysaky HOBOW.
OcseTn- 1. YcTaHoBneHo 1. YcraHoBuTe 6onee kopoTkoe
TenbHoe CMULLKOM fonroe BpeMS 3aiep>XK1 aBToMaTnye-
YCTPOWCTBO BpPeMs 3a[1epPXKM CKOro BbIKITOYEHUS 1 NpoBepbTe,
He BbIKIIO- aBTOMaTWNYeCcKoro BbIKMIOYAETCA N Harpyska
Yaetcst BbIKITIOYEHMS. B COOTBETCTBUM C NpeayCTaHoB-
TNIeHHbIM BPEMEHeM 3afepXKu
BbIKIIOYEHUSI.
2. NoxHoe 2. MpoBepbTe 3KpaH NMnH3bI
cpabaTbiBaHve MYK-paT4mka 1 oTperynupyire ero
[artyuka. npu HeobxoamMocTu. YoeauTecs,
YTO He BKITIOYEHO ANCTaHLIMOHHOe
py4HOe nepekrioyeHue. Yoeautecs,
YTO HaXOAUTECH Ha yAaneHum ot
obnacTtv obHapyeHVst BO
n3bexaHvie akTMBaLyv Aatumka npu
YCTpPaHEHNN NOXHOTO
cpabaTbiBaHusi.
3. HenpasunbHoe 3. CM. cxeMbl NoaKnoYeHns
NOAKIMIOYEHNE. (cm. puc. 3 — puc. 8).
KpacHblIi 1. MWK-paT4mk He 1. Boibepute MUK-pgaTumk B
cBeToAnon BbIGpaH B KavecTse KayecTBe meToaa
He MeToda cpabatbl- cpabaTbiBaHus.
3aropaetcs BaHusl (Tonbko MUK-
natuvk; NMYK-gatunk/
Y3-patunk; MUK-
JaTyuvk + Y3-gatuuk).
2. MpeBbllLeH aencTan- | 2. [IBMkeHUe A0MKHO GbiTb
TerbHbIN AnanasoH B AENCTBUTENBHOM AManasoHe
oBHapyxeHus1. obHapyxeHus (J 8 m).

3eneHbii 1.

Y3-patuvk He BoibpaH| 1. Beibepute Y3-gatuvk B

ceeToavon, B Ka4ecTBe MeToda KavecTBe meToAda
He cpabaTbl-BaH1s cpabaTbiBaHus.
3aropaetcs (Tonbko Y3-gatumk;
MUK-patunk/yY3-gaty
vK; MAK-paTumk +
Y3-patyuk).
2. MNpesblLeH aencTeu- | 2. [iBKeHne AOMKHO ObiTb B
TernbHbI AnanasoH OeicTBUTENBHOM AvanasoHe
oBHapyxeHus. obHapyxeHus (10 m x 16 m).
3. Mposoga mexay N 1 |3. CM. cxembl NoAKIYeHNS
L coeayHeHb! (cm. puc. 3 — puc. 8).
HaobopoT.
JToxHoe VmetoTca UCTOMHMKN He HanpaBnsnte gaTyvk B CTO-
cpabaTbl- | Tenna, MOTOK BO34yxa, | POHY KaKUX-NIMBO MCTOYHUKOB
BaHue npeaMeThl C BbICOKON | Tenna, Takmx Kak KoHAULMO-

oTpaxaTerbHoi cro-
COBHOCTBIO UK Kakne
-nn6o nNpeameTbl, KOTo-
pble MOTyT nokauu-
BaTbCsl Ha BETPY Mnn
oA AeVicTBYEM CUCTe-
Mb| OTOMIEHNS,
BEHTUNSALMM, KOHOULM-
OHMPOBaHUs BO3ayXa B
o6racTv obHapyxeHusi.

Hepbl, aNeKkTpuyeckne
BEHTUNSTOPbI, 06orpeBaTenu
1nu niobble NOBEPXHOCTU C
BbICOKOI OTpaatoLemn
CMOCOGHOCTBIO.

Y6eauTtecsh, 4To B obnactu
obHapyxeHus HeT
NMoKauMBaOLLMXCS NPeaMEeTOB.
MpoBepbTe akpaH NUH3bI
MVK-paTunka n otperynupymTe
€ro npu Heo6XoANUMOCTH.

COBET

Ecnu 6nok HeucnpaBeH, ero Henb3sA OTKPbIBaTb UNK
peMoHTUpoBaThL 6e3 KBanMULMPOBaAHHOIO 3NeKTpuKa.
370 BNuseT Ha YyBCTBUTENbHOCTL Y3-gatymka:

Cnegytowne ycrioBMst MOryT NPUBECTU K MOHWKEHUIO
HYyBCTBUTEJIbHOCTU UNUN NOXHbIM cpabatbiBaHuAM Y3-gatuuka:

YcTaHOBKa pyyki KOMMEHcaumm BO3ayLLIHOMO NMoToKa B NMOMNoXeHne
Bkn.: MoTok Bo3gyxa OT CUCTEMbI OTOMMNEHUS, BEHTUNSILMK,
KOHOULMOHMPOBAHMUS BO3AyXa MOXET NMPUBOAMUTL K NIOXKHbBIM
cpabaTbiBaHusIM Y3-gatuvka.

YT06bl YMEHBLLINTB BO3MOXHOCTb NOXHbBIX cCpabaTbiBaHWIA, AaTYMK
no aBoviHou TexHonornn CCT551011/CCT551012 ocHalleH
PYHKLMEN KOMMNeHCaLmMM BO3AYLLHOMO MOToKa, KoTopas crnocobHa
YMeHbLUaTb YyBCTBUTENBHOCTb Y3-AaTumnka NpubnmantensHo Ha
10-40 % B 3aBMCMMOCTM OT CUMbl MOTOKA BO3ayXa.

Ha 4yBCTBMTENBHOCTL Y3-AaTuunka BNMSIOT Takue Matepuanbl, kak
KOBpbI, 3ByKOMOrmoLLatoLLas xrnonyatobymaxHas TkaHb, 3aHaBeCKU
W T. 4., TaK KaK OHM MOIMOLLAI0T YrbTPa3BYKOBbIE BOJHbI.

Huskas okpyxatoLLasi TemnepaTtypa MOXeT HEMHOIO YMEHbLUNTL
YYBCTBUTENBHOCTb Y3-AaTuuka, a Takke YMEHbLUUTb AMana3oH
oBHapyxeHus.

3710 BnusieT Ha YyBcTBUTEnbHocTb MUK-paTumka:

Cnepytowme ycrnoBusi MOryT NPUBECTU K MOHWXKEHUIO
yyBcTBUTENBHOCTY MNK-gaTumka:

B o4eHb TyMaHHble AHW YyBCTBUTENBHOCTb MOXET ObITh
MeHbLLe M3-3a KOHAEHCaLUMn Bnaru Ha nuH3e.

B o4eHb xapkue AHW YyBCTBUTENBHOCTb ByAET HUXE, TaK Kak
BbICOKasi OKpy>katoLLasi TemrnepaTypa MoxeT BbiTb 6nvaka k
Temnepatype Tena.

(Mpumeyanue. NMAK-gatuunkm B cBoei paboTe UCNonb3yT
pasHuLly TemnepaTyp ABUXYLLIErocsi 06bekTa 1 noMeLLeHus.)
B o4yeHb xonoAHble AHW NPY HOLLEHUM TSHXXENON oAexabl,
0coBeHHO, ecnm 06nacTb NuUa NokpbITa, 6rok MoxeT
oKasaTbCsi MEHEE YyBCTBUTENbHbBIM.

OuuncTka: MNMpoTupaiTe TONbKO CyXoW TkaHb. Mbino unm
rpybas TkaHb MOXeT NOBPeAMTb NINH3Y AaTyuMKa.

6 onuuoHANbLHAS

NMPUHAQNEXHOCTDb

CCT551011/CCT551012 MOXHO nporpaMMMpoBaTh C MOMOLLbIO
MK-nynbTa amnctaHumnoHHoro ynpasneHus CCT556011 (onums).
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